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I CZESC OGOLNA

1. WSTEP
1.1. Nazwa nadana przez zamawiajacego

Zasilanie 1 instalacja elektryczna gn. wtykowych oswietlenia i zasilania wentylacji w
pomieszczeniach po zmianie ich funkcji na parterze , pietrze i w piwnicy ist Przedszkola nr 3
w Kros$nie Odrzanskim przy ul. Piastéw 3d .

1.2. Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru rob6t zwigzanych z uktadaniem i montazem elementéw instalacji elektrycznej w
Przedszkolu nr 3 w Krosnie Odrzanskim przy ul. Piastéw 3d .

1.3. Zakres stosowania Specyfikacji technicznej

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob6t jest czescig dokumentacji
projektowej ze stycznia 2019r i stanowi podstawe do opracowanie dokumentacji
przetargowej przy zlecaniu i realizacji robot.

Projektant sporzadzajacy dokumentacj¢ projektowg moze wprowadza¢ do niniejszej
specyfikacji zmiany, uzupetnienia i uscislenia, odpowiednie do przewidzianych projektem
robot, uwzgledniajace wymagania Zamawiajacego oraz konkretne warunki realizacji robot,
niezbedne do uzyskania wymaganego standardu i jakosci tych robét.

Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji moga mie¢ miejsce tylko w
przypadkach prostych robét o niewielkim znaczeniu, dla ktérych istnieje pewnosc¢ , ze
podstawowe wymagania beda spetnione przy zastosowaniu metod wykonania wynikajacych z
doswiadczenia oraz uznanych regut i zasad sztuki budowlane;.

1.4. Przedmiot i zakres robét objetych specyfikacja wykonania
i odbioru robot

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji technicznej dotycza zasad wykonywania i

odbioru robét zwigzanych z:

- z rozbudowg ist. tablic elektrycznych ST-01

- wykonaniem o$wietlenia elektrycznego ST-02

- wykonaniem instalacji gniazd 1-fazowych 1 3-fazowych ST-03

- zasilania obw. wentylacji ST-04
wraz z przygotowaniem podfoza i robotami towarzyszacymi .

Specyfikacja techniczna dotyczy wszystkich czynnos$ci majgcych na celu wykonanie rob6t

zwigzanych z:

- kompletacja wszystkich materiatéw potrzebnych do wykonania podanych wyzej prac,

- wykonaniem wszelkich rob6t pomocniczych w celu przygotowania podioza,

- utozeniem wszystkich materiatéw w sposéb i w miejscu zgodnym z dokumentacijg
techniczna,

- wykonaniem oznakowania zgodnego z dokumentacja techniczna wszystkich elementéw
wyznaczonych w dokumentacji,

- przeprowadzeniem wymaganych préb i badan oraz potwierdzenie protokétami
kwalifikujacymi montowany element instalacji elektryczne;j.



II CZESC SZCZEGOL.OWA
SPECYFIKACJE TECHNICZNE

ST - 01 ROZBUDOWA ISTTABLIC ELEKTRYCZNYCH

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem przedstawionej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét montazowych dotyczacych rozbudowy ist. tablic elektrycznych o nowe obwody
dla wykonania instalacji elektrycznej w planowanej przebudowie z rozbudowa

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy przy robotach
elektrycznych zwigzanych z realizacja rob6t wymienionych w punkcie 1.1 specyfikacji.

1.3. Zakres robot objetych ST

Zakres rob6t obejmuje:

- zabudowa w tablicy zabezpieczen dla nowych obwodéw - podigczenie przewodow,
- wykonanie pomiaréw elektrycznych,

- wykonanie dokumentacji powykonawcze;j.

1.4. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w ST-00.00. Wykonawca robét jest
odpowiedzialny za wykonanie prac zgodnie z przedstawiong specyfikacjg techniczna,
projektem budowlano-wykonawczym, cytowanymi w pkt. 10 normami i przepisami
zwigzanymi oraz poleceniami Inwestora.

2. Materiaty

Kazdy wbudowany material powinien posiadac¢ certyfikat na znak bezpieczenstwa, certyfikat
zgodnosci lub aprobatg techniczng. Do wykonania przedstawionych wyzej prac nalezy
zastosowac¢ n/w materiaty:

- wytaczniki nadmiarowo-pradowe S 301B201 S 303B16

-wylaczniki réznicowo-pragdowe 3- bieg. 30mA 40 A

- materialy pomocnicze: tulejki zaciskowe, koncéwki

3. Sprzet

Sprzet reczny (elektronarzedzia) zgodny z projektem organizacji robot.

4. Transport

Srodki i urzadzenia transportowe powinny by¢ sprawne technicznie i dostosowane do
transportu odpowiednich materiatow .



5. Wykonanie robot

Wymagania ogélne przedstawiono w specyfikacji ST 00.00..

Przed przystagpieniem do prac zabezpieczy¢ przed pojawieniem si¢ napigcia.

Po wykonaniu prac wszystkie tablice czytelnie oznaczy¢. Wewnatrz tablic trwale
przymocowac schemat ideowy rozdzielnicy.

5.1. Ochrona przeciwporazeniowa

Jako ochrong¢ przeciwporazeniowg zastosowano samoczynne wytaczenie w uktadzie TN-S.

6. Kontrola jakoSci roboét

Kontrola jako$ci rob6t polega na sprawdzeniu :

- poprawnosci montazu przewodow,

- prawidtowosci doboru aparatéw nn.,

- zgodnosci zastosowanych urzadzen ze specyfikacja techniczna,

- pomiaréw rezystancji izolacji, skutecznosci ochrony p. porazeniowe;j,
- zgodnosci dokumentacji powykonawczej z wykonanymi robotami

7. Obmiar robot

Jednostka obmiarowi jest:
- dla wytgcznikéw - szt

8. Odbior robot

Ogoblne wymagania dotyczace odbioru rob6t podano w ST 00.00.

Do odbioru koncowego nalezy przedstawic:

- protokoty pomiaréw rezystancji, sprawdzenia samoczynnego wylaczenia zasilania,

- certyfikaty na znak bezpieczenstwa , aprobaty techniczne na uzyte materiaty oraz deklaracje
zgodnosci,

- dokumentacj¢ powykonawcza,

- protokoty préb dziatania.

9. Podstawa platnosci

Platno$¢ za wykonane roboty bedzie dokonana na podstawie warunkéw zawartych w
specyfikacji ST 00.00., po dokonaniu odbioréw technicznych wykonanych robét.

10. Normy i przepisy zwigzane

10.1 Warunki techniczne wykonania 1 odbioru rob6t budowlano-montazowych Tom V.
Instalacje elektryczne

10.2. PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych Zeszyty 01; 03; 4-41;
4-43,47; 5-51; 5-52; 5-53,56; 6-61; 7-701

10.3. PN-IEC- 439-1,

10.4. PN-E-04700 Urzadzenia i uktady elektryczne w obiektach elektroenergetycznych.
Wytyczne przeprowadzania badan pomontazowych odbiorczych.

10.5. PN-92/E-08106 Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy (kod IP).



10.6. PN-90/E-05023 Oznaczenia identyfikacyjne przewodoéw barwami i cyframi.

ST-02 INSTALACJE OSWIETLENIA

1.  Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem przedstawionej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru rob6t montazowych dotyczacych wykonania instalacji o§wietlenia dla wykonania
instalacji elektrycznej .

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy przy robotach
elektrycznych zwigzanych z realizacja rob6t wymienionych w punkcie 1.1.specyfikacji.

1.3. Zakres robét objetych ST

Zakres robot obejmuje:

- trasowanie,

- wykucie bruzd i otworéw pod montowane instalacje,
- wykucie przebi¢ w $cianach i stropach,

- uktadanie przewodéw w uprzednio wykutych bruzdach,
- zaprawianie bruzd po ulozeniu instalacji,

- montaz tagcznikéw n.t.

- montaz opraw o§wietleniowych,

- podiaczenie instalacji,

- wykonanie pomiaréw elektrycznych,

- wykonanie dokumentacji powykonawczej,

- przygotowanie dokumentéw odbiorowych .

1.4. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST -00.00. Wykonawca robét jest
odpowiedzialny za wykonanie prac zgodnie przedstawiona specyfikacja techniczng ,
projektem budowlano-montazowym, cytowanymi w pkt 10 normami i przepisami
zwigzanymi oraz poleceniami Inwestora.

2.  Materialy

Kazdy wbudowany material powinien posiadac¢ certyfikat na znak bezpieczenstwa , certyfikat
zgodnosci lub aprobate techniczng . Do wykonania przedstawionych wyzej prac zastosowac
n/w materiaty:

-YDY 3x1,5mm

- oprawa LED 2x18W IP65

- oprawa LED typu plafoniera 16W

- facznik pojedynczy n.t. [P44



3.  Sprzet

Sprzet reczny (elektronarzedzia) zgodny z projektem organizacji robot.

4. Transport

Srodki i urzadzenia transportowe powinny by¢ sprawne technicznie i dostosowane do
transportu odpowiednich materiatow.

Do wykonania prac montazowych nalezy zastosowac :

- samochdd dostawczy 0,9t.

5. Wykonanie robot
S.1. Kucie bruzd

Kucie bruzd wykona¢ mechanicznie po uprzednim wytrasowaniu tras przewodow.
Trasowanie nalezy wykona¢ uwzgledniajac konstrukcj¢ budynku oraz trasy innych instalacji.
Po wykuciu bruzd i utozeniu przewodéw, bruzdy nalezy zatynkowac.

5.2. Montaz przewodow

Przewody instalacji o§wietlenia montowac:

- pod tynk w wykutych bruzdach,

W trakcie prac montazowych stosowac si¢ do ponizszych zasad:

- przewody montowac pod tynk réwnolegle do $cian lub sufitu i zagina¢ pod katem prostym.

- przy sufitach podwieszanych , na uchwytach montowanych do sufitu lub opaski do
konstrukcji sufitu podwieszanego. Przew6d moze si¢ stykac z konstrukcjg sufitu
podwieszanego lub stropu drewnianego , przez rurke karbowang

- przejscia przez $ciany i stropy chroni¢ rurkami izolacyjnymi,

- przewody uktada¢ na podtozu gtadkim, mocowanie przewodéw w bruzdach przez
gipsowanie,

- przewody uktada¢ swobodnie, tak aby nie byly narazone na naprezenia.

5.3. Montaz osprzetu

Stosowac osprzet natynkowy 10A. mocowany do kotéw plastykowych fi 8. Wysoko$¢
montazu osprzetu dla tagcznikéw 1,3m nad poziomem gotowej podtogi.

5.4. Montaz opraw oswietleniowych

Oprawy oswietleniowe w pomieszczeniach dobra¢ zgodnie z PN-84/E- 02033.

5.5. Ochrona przeciwporazeniowa

Jako ochrong przeciwporazeniowg zastosowano samoczynne wytaczenie w ukt. TN-S

6. Kontrola jakosci robot

Kontrola jako$ci rob6t polega na sprawdzeniu:

- doboru opraw oswietleniowych,

- instalacji podtynkowych przed zakryciem,

- wlasciwej lokalizacji opraw o§wietleniowych i osprzetu,



- zastosowania opraw 1 osprzetu o wlasciwym IP,

- trwalo$¢ zamocowania urzadzen,

- zgodnosci zastosowanych urzadzen ze specyfikacja techniczna,

- pomiaréw rezystancji izolacji , skuteczno$ci ochrony przeciwpozarowe;j
1 nat¢zenia o$wietlenia,

- zgodnosci dokumentacji powykonawczej z wykonanymi robotami

7. Obmiar robot

Jednostkg obmiarow3 jest
- dla opraw szt
- dla przewodéw m

8. Odbior robot

Ogodlne wymagania dotyczace odbioru rob6t podano w ST- 00.00. do odbioru koncowego

nalezy przedstawic :

- protok6ty pomiaréw rezystancji izolacji elektrycznej, nat¢zenia o§wietlenia, sprawdzenia
skutecznos$ci samoczynnego wytaczenia zasilania,

- certyfikaty na znak bezpieczenstwa , aprobaty techniczne na uzyte materiaty oraz
deklaracje zgodnosci,

- dokumentacj¢ powykonawcza.

9. Podstawa platnosci

Platno$¢ za wykonane roboty bedzie dokonana na podstawie warunkéw zawartych w
specyfikacji ST-00.00, po dokonaniu odbioréw technicznych wykonanych robét. Jednostka
obmiarowa montazu opraw oswietleniowych, zawiera wykonanie dokumentacji, wykucie
bruzd i przebié przez $ciany i stropy, zaprawienie bruzd, wywéz gruzu wraz z jego utylizacja,
montazu przewodow i osprzetu , montazu opraw oswietleniowych , podigczenie przewodow ,
wykonanie pomiaréw kontrolnych, wykonanie pomiaréw nat¢zenia o$wietlenia, oznaczenie
opraw awaryjnych, wykonanie dokumentacji odbiorowe;.

10. normy i przepisy zwigzane

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano — montazowych Tom V.
Instalacje elektryczne,

10.2. PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zeszyty 01;03;

4-41;4-43,47; 5-51;5-52; 5-523, 56; 6-61; 7-701

10.3. PN-84/E-02033 Oswietlenie wnetrz swiatlem elektrycznym

10.4. PN-e-04700 Urzadzenia i uktady elektryczne w obiektach elektroenergetycznych.

Wytyczne przeprowadzania pomontazowych badan odbiorczych

10.5. PN-92/E-08106 Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy (kod IP)

10.6. PN-90/E-05023 Oznaczenia identyfikacyjne przewodoéw barwami i cyframi

ST.03. INSTALACJE GNIAZD 1-FAZOWYCH i 3-fazowych

1. Wstep
1.1. Przedmiot ST



Przedmiotem przedstawionej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania
odbioru rob6t montazowych dotyczacych wykonania instalacji gniazd 1-fazowych i 3-
fazowych

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
robotach elektrycznych zwigzanych z realizacja rob6t wymienionych w pkt 1.1. specyfikacji.

1.3. Zakres robét objetych ST

Zakres robot obejmuje:

- trasowanie,

- wykucie bruzd pod montowane instalacje,

- wykucie przebi¢ w $cianach i stropach,

- utozenie przewodéw w uprzednio wykutych bruzdach,
- montaz gniazd 230V 1 3x400V

- podiaczenie instalacji,

- wykonanie pomiaréw elektrycznych,

- wykonanie dokumentacji powykonawczej,

- przygotowanie dokumentéw odbiorowych

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w ST-00.00. Wykonawca robét jest
odpowiedzialny za wykonanie prac zgodnie z przedstawiong specyfikacjg techniczna,
projektem budowlano — wykonawczym, cytowanymi w pkt 10 normami i przepisami
zwigzanymi oraz poleceniami Inwestora.

2. Materialy

Kazdy wbudowany material powinien posiadac¢ certyfikat na znak bezpieczenstwa , certyfikat
zgodnosci lub aprobate techniczng \. Do wykonania przedstawionych wyzej prac nalezy
zastosowa¢ n/w materiaty:

- przewdéd YDY 3x2,5mm2, YDY 5X2,5mm2,

- gniazda 10//250V ze stykiem ochronnym P44

- gniazda 3x400V/16A3L+N+PE

3. Sprzet

Sprzet reczny(elektronarzedzia) zgodny z projektem organizacji robot

4. Transport

Srodki i urzadzenia transportowe powinny by¢ sprawne technicznie i dostosowane do
transportu odpowiednich materiatow.

Do wykonania prac montazowych nalezy zastosowa¢ n/w $rodki transportu:

- samochdd dostawczy 0,9T.

5. Wykonanie robét

Wymagania ogélne przedstawiono w specyfikacji ST-00.00.
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5.1. Kucie bruzd

Kucie bruzd wykona¢ mechanicznie po uprzednim wytrasowaniu tras przewodow.
Trasowanie nalezy wykona¢ uwzgledniajac konstrukcj¢ budynku oraz tras innych instalacji.
Po wykuciu bruzd i utozeniu przewodoéw, bruzdy nalezy zatynkowac. Gruz nalezy wywiez¢ i
zutylizowac.

5.2. Montaz przewodow

Przewody instalacji gniazd montowac:

- pod tynk w wykutych bruzdach,

W trakcie prac montazowych stosowac si¢ do ponizszych zasad:

- przewody montowac pod tynk réwnolegle do scian lub sufitéw i zagina¢ pod
katem prostym,

- przejscia przez Sciany i stropy chroni¢ rurkami rvs,

- przewody uktada¢ na podtozu gtadkim, mocowanie przewodéw w bruzdach przez
gipsowanie,

- przewody uktada¢ swobodnie , tak aby nie byly narazone na napre¢zenia,

- nie wolno stosowac potaczen skrecanych.

5.3. Montaz gniazd 230V i 3x400V

Stosowac osprzet natynkowy, mocowany za pomocg kotkéw plastykowych fi 8.
Wysokos$¢ montazu osprzetu dla tacznikéw 1,4m nad poziomem gotowej podtogi.

5.4. Ochrona przeciwporazeniowa

Jako ochrong¢ przeciwporazeniowg zastosowano samoczynne wylaczenie w uktadzie TN-S

6. Kontrola jakosci

Kontrola jakos$ci wykonanych robét polega na sprawdzeniu:

- instalacji podtynkowych przed zakryciem,

- wlasciwej lokalizacji gniazd,

- zastosowania osprzetu o wlasciwym IP,

- trwalos¢ zamontowanych urzadzen,

- zgodnosci zastosowanych urzadzen ze specyfikacjg techniczna,

- pomiardw rezystancji izolacji, skutecznosci ochrony p. porazeniowej,
- zgodnosci dokumentacji powykonawczej z wykonanymi robotami.

7. Obmiar robot

Jednostka obmiarowi jest:
- dla gniazd 1-fazowych -szt
- dla gniazd 3-fazowych -sz

8. Odbior robot

Ogdlne wymagania dotyczace odbioru rob6t podano w ST-00.00.

Do odbioru koncowego nalezy przedstawic:

- protoko6ty pomiaréw rezystancji izolacji elektrycznej, sprawdzenia skutecznosci dziatania
ochrony p. porazeniowej,
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- certyfikaty na znak bezpieczenstwa, aprobaty techniczne na uzyte materiaty oraz deklaracje

9. Podstawa platnosci

Platno$¢ za wykonane roboty bedzie dokonana na podstawie warunkéw zawartych w
specyfikacji ST-00.00, po dokonaniu odbioréw technicznych wykonanych robét.
Jednostka obmiarowi montazu gniazd oraz poszczegdlnych instalacji zawiera wykonanie
dokumentacji powykonawczej, wykucie bruzd i przebi¢ przez $ciany i stropy, zaprawienie
bruzd, wywdéz gruzu wraz z jego utylizacja, montaz przewoddw i osprzgtu, montaz gniazd,
montaz instalacji wyrdwnawczych 1 wykonanie pomiaréw kontrolnych , skompletowanie
dokumentacji odbiorowe;j.

10. Normy i przepisy zwigzane

10.1. Warunki techniczne wykonania 1 odbioru robét budowlano montazowych Tom V.
Instalacje elektryczne

10.2. PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych . Zeszyty 01; 03; 4-41;
4-43,47; 5-51; 5-52; 5-523; 56; 6-61; 7-701

10.3. PN-E-04700 Urzadzenia 1 ukfady elektryczne w obiektach elektroenergetycznych.
Wytyczne przeprowadzenia pomontazowych badan odbiorczych

10.4. PN-92/E-08106 Stopnie ochrony zapewnione przez obudowy (kod IP)

10.5. PN-90/E-05023 oznaczenie identyfikacyjne przewodéw barwami i cyframi.

ST-04 INSTALACJE ZASITANIA WENTYLATOROW

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem przedstawionej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru rob6t montazowych dotyczacych wykonania instalacji zasilania wentylatoréw i
kolumny wentylacyjne;j .

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy przy robotach
elektrycznych zwigzanych z realizacja rob6t wymienionych w punkcie 1.1.specyfikacji.

1.3. Zakres robét objetych ST

Zakres robot obejmuje:

- trasowanie,

- wykucie bruzd i otworéw pod montowane instalacje,

- wykucie przebi¢ w $cianach i stropach,

- uktadanie przewodéw w uprzednio wykutych bruzdach,
- zaprawianie bruzd po ulozeniu instalacji,

- podiaczenie instalacji,

- wykonanie pomiaréw elektrycznych,

- wykonanie dokumentacji powykonawczej,

- przygotowanie dokumentéw odbiorowych .
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1.4. Ogoélne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w ST -00.00. Wykonawca robét jest
odpowiedzialny za wykonanie prac zgodnie przedstawiona specyfikacja techniczng ,
projektem budowlano-montazowym, cytowanymi w pkt 10 normami i przepisami
zwigzanymi oraz poleceniami Inwestora.

2. Materialy

Kazdy wbudowany material powinien posiada¢ certyfikat na znak bezpieczenstwa , certyfikat
zgodnosci lub aprobate techniczng . Do wykonania przedstawionych wyzej prac zastosowac
n/w materiaty:

- YDY 3x1,5mm’ i - YDY 3x4mm’

3. Sprzet

Sprzet reczny (elektronarzedzia) zgodny z projektem organizacji robot.

4. Transport

Srodki i urzadzenia transportowe powinny byé sprawne technicznie i dostosowane do
transportu odpowiednich materiatow.

Do wykonania prac montazowych nalezy zastosowac :

- samochdd dostawczy 0,9t.

5.  WykKkonanie robét
5.1. Kucie bruzd

Kucie bruzd wykona¢ mechanicznie po uprzednim wytrasowaniu tras przewodow.
Trasowanie nalezy wykona¢ uwzgledniajac konstrukcj¢ budynku oraz trasy innych instalacji.
Po wykuciu bruzd i utozeniu przewodéw, bruzdy nalezy zatynkowac.

5.2. Montaz przewodow

Przewody instalacji zasilania (wypustow) dla wentylator6w i kolumny wentylacyjnej

montowac:

- pod tynk w wykutych bruzdach,

W trakcie prac montazowych stosowac si¢ do ponizszych zasad:

- przewody montowac pod tynk réwnolegle do $cian lub sufitu i zagina¢ pod katem prostym.

- przy sufitach podwieszanych , na uchwytach montowanych do sufitu lub opaski do
konstrukcji sufitu podwieszanego. Przew6d moze si¢ stykac z konstrukcjg sufitu
podwieszanego lub stropu drewnianego , przez rurke karbowang

- przejscia przez Sciany i stropy chroni¢ rurkami izolacyjnymi,

- przewody uktada¢ na podtozu gtadkim, mocowanie przewodéw w bruzdach przez
gipsowanie,

- przewody uktada¢ swobodnie, tak aby nie byly narazone na naprezenia

- pozostawia¢ wypusty dtugosci 0,5m dla podtaczenia wentylatoréw lub kolumny
wentylacyjnej
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6. Kontrola jakosci robot

Kontrola jako$ci rob6t polega na sprawdzeniu:

- instalacji podtynkowych przed zakryciem,

- wlasciwej lokalizacji wypustow (0,5m) dla podtgczenia wentylatorow

- trwalos¢ zamocowania wypustow,

- zgodnosci zastosowanych urzadzen ze specyfikacjg techniczna,

- pomiaréw rezystancji izolacji , skutecznosci ochrony przeciwpozarowe]
- zgodnosci dokumentacji powykonawczej z wykonanymi robotami

7 Obmiar robot

Jednostkg obmiarow3 jest
- dla przewodéw m

8. Odbior robot

Ogdlne wymagania dotyczace odbioru rob6t podano w ST- 00.00. do odbioru koncowego
nalezy przedstawic :
- protokoty pomiaréw rezystancji izolacji elektrycznej, sprawdzenia
skutecznos$ci samoczynnego wytaczenia zasilania,
- certyfikaty na znak bezpieczenstwa , aprobaty techniczne na uzyte materiaty oraz
deklaracje zgodnosci,
- dokumentacj¢ powykonawcza.

9. Podstawa platnosci

Platno$¢ za wykonane roboty bedzie dokonana na podstawie warunkéw zawartych w
specyfikacji ST-00.00, po dokonaniu odbioréw technicznych wykonanych robét. Jednostka
obmiarowa montazu opraw oswietleniowych, zawiera wykonanie dokumentacji, wykucie
bruzd i przebié przez $ciany i stropy, zaprawienie bruzd, wywéz gruzu wraz z jego utylizacja,
montazu przewodow i osprzetu , montazu opraw oswietleniowych , podigczenie przewodow ,
wykonanie pomiaréw kontrolnych, wykonanie pomiaréw nat¢zenia o$wietlenia, oznaczenie
opraw awaryjnych, wykonanie dokumentacji odbiorowe;.

10. Normy i przepisy zwigzane

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano — montazowych Tom V.
Instalacje elektryczne,

10.2. PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zeszyty 01;03;

4-41;4-43,47; 5-51;5-52; 5-523, 56; 6-61; 7-701

10.3. PN-84/E-02033 Oswietlenie wnetrz §wiatlem elektrycznym

10.4. PN-e-04700 Urzadzenia i uktady elektryczne w obiektach elektroenergetycznych.

Wytyczne przeprowadzania pomontazowych badan odbiorczych

10.5. PN-92/E-08106 Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy (kod IP)

10.6. PN-90/E-05023 Oznaczenia identyfikacyjne przewodéw barwami i cyframi



