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1.Wstep

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjwgymagania dotycce wykonania
i odbioru rob6t pomiarowych przy budowigecia wody, stacji uzdatniania wody oraz
sieci wodocigowej realizowanych w ramach projektu ,Budowa wadga w
miejscowdci Stonsk wraz z ujciem wody oraz budowa i przebudowa oczyszczalni
sciekdw w miejscoweci Przyborow”.

1.2.Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktipmzetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji Robot wymienionych w jaie 1.1

1.3. Zakres RoboOt obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obepnupboty pomiarowe przy
liniowych oraz powierzchniowych robotach ziemnyckopnstrukcyjnych oraz
sieciowych.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej] STa szgodne z obowkujacymi normami
oraz DokumentagjTechnicza.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce Robot
Wykonawca Rob6t jest odpowiedzialny za ja&kach wykonania oraz za zgodito
z Kontraktem i poleceniami Inspektora Nadzoru. @gdolymagania dotygze Robot
podano w ST S-00.00. ,Wymagania ogoélne”.

2. Materiaty

Materiatami stosowanymi przy wyznaczeniu punktowarakterystycznych terenu
budowy oraz roboczych punktow wysdk@mwych wg zasad niniejszej S%:s

- paliki drewniane@ 15-20 mm i dtugéci 1.5 do 1.7 m

- pgty stalowe dJ 12 mm i diugéci 30 cm

- farba

3. Sprzet

Prace zwizane ze stabilizagji oznaczeniem punktow gtdbwnych oraz reperéw
roboczych kda wykonane ¢cznie. Prace pomiarowe zwane z wytyczeniem oraz
okresleniem rzdnych oraz reperéw roboczycheda wykonane specjalistycznym
sprztem geodezyjnym (niwelator, dalmierz, teodolit).

Sprzt stosowany do wyznacze powinien gwarantow@ uzyskanie wymaganej
doktadndci pomiaru.

4. Transport

Materiaty (paliki drewniane, gty stalowe, farba) magby¢ przewaone dowolnym
transportem.
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5.Wykonanie Robét
5.1. Ogolne warunki wykonania Robét

Ogodlne warunki wykonania prac geodezyjnych podar®ws-00.00.

Prace pomiarowe powinny bywykonane zgodnie z oboyzujacymi instrukcjami
Gtéwnego Urzdu Geodezji i Kartografii.

Wykonawca zobowizany jest wytycz§ i zastabilizowa w terenie punkty gtowne
(charakterystyczne) wykopdéw i nasypéw, budowlicsieraz punkty wysokiciowe
(repery robocze) i dostarazylnspektorowi Nadzoru szkic wytyczenia i wykaz
punktéw wysokéciowych.

Przegcie tych punktéw powinno ldydokonane w obecioi Inspektora Nadzoru.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawego, Wykonawca powinien
przeprowadzi obliczenia i pomiary geodezyjne niedme do szczegdtowego
wytyczenia robot.

5.2. Wyznaczenie punktéw wysolk&iowych i sytuacyjnych sieci i drog.

Tyczenie nalgy wykona w oparciu o dokumentagcprojektowy przy wykorzystaniu
sieci poligonizacji pastwowej i innej osnowy geodezyjnej okienej w dokumentaciji
projektowej oraz w oparciu o informacje przekazgreez Inspektora Nadzoru.
Wyznaczone punkty nie powinny &yrzesunite wigcej niz 3 cm w stosunku do
projektowanych, a erine punktéw naley wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w
stosunku do r@dnych okrélonych w dokumentaciji projektowe;.

5.3. Wyznaczenie roboczych punktéw wysokociowych

Punkty wysokéciowe (repery robocze) nale wykona dla kadego punktu
charakterystycznego sieci i drogi.

5.4. Kolejncé¢ wykonywania rob6t geodezyjnych:

- wytyczenie gtéwnych osi wykopow i nasypow, ¥rasieci, budowli oraz ich
lokalizacji (sytuacyjne i wysokmiowe)

- wykonanie pomiaréw sprawdaaych rzdne, spadki ruroggow sieci
wodochgowej oraz rzdne i rozmieszczenie budowli najewykon& i przediay¢
Inspektorowi Nadzoru przed rozpecEem kolejnych etapdw robot lub zasypaniem
wykopow.

6. Kontrola jakosci Robot

6.1. System kontroli jakdci Robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi Rob6t podano w ST S-00.00. ,Wymagania ogdlne”.
Kontrolg jakaosci prac pomiarowych zwranych 2z wyznaczaniem punktéw

charakterystycznych i wysokcowych naley prowadzé wg ogolnych zasad
okreslonych w instrukcjach i wytycznych Gtownego Wdu Geodezji i Kartografii.
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6.2.

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwranych z wyznaczaniem trasy
i punktéw wysokéciowych naley prowadz¢é wg ogolnych zasad olkdlenych
w instrukcjach i wytycznych Gtownego Widu Geodezji i Kartografii .

Sprawdzanie robot pomiarowych

Nalezy sprawdzé potazenie i rzdne punktow charakterystycznych sieci
wodochgowej oraz budowli.

7. Obmiar robot

Jednostk obmiaru przy prowadzeniu liniowych robot ziemnyelierenie jest 1 metr.
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST S-00.0G/im@bania ogodlne”.

8. Odbior prac geodezyjnych

8.1.

Ogodlne zasady odbioru prac podano w ST S-00.00.m@gania ogolne”.

Odbiér prac, zwizanych z powierzchniowymi robotami oraz wyznaczenigasy
liniowych robét w terenie, nagiuje na podstawie szkicow i dziennikbw pomiaréw
geodezyjnych lub protokotu kontroli geodezyjnejoret Wykonawca przedkiada
Inspektorowi Nadzoru.

9. Podstawa ptatndci

Ogodlne zasady ptatdoi podano w ST S-00.00. ,Wymagania ogolne”.

10. Przepisy zwazane

Instrukcja techniczna 0-1.  Ogodlne zasady wykonya@mac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna 0-3.  Ogolne zasady kompletdavarac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK.
Instrukcja techniczna Kg.  Geodezyjna obstuga inyagstGUGIK.

Instrukcja techniczna Kg.  Pomiary sytuacyjne i wgsaiowe, GUGIK.
Instrukcja techniczna G-3.2. Pomiary realizacyfablGiK 1983.
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