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ST-01.01. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogd6lnej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotycza-
ce wykonania i odbioru rob6t przygotowawczych i rozbiérkowych elementéw drég, ktére zo-
stang wykonane w ramach przebudowy nawierzchni jezdni w m. Lemierzycko, Gmina
Stonisk.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obj etych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z:
- Prowadzeniem pomiaréw geodezyjnych, wytyczenie trasy i punktéw wysokosciowych przy
liniowych robotach ziemnych,

1.4. Okre $lenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi pol-
skimi normami oraz z definicjami podanymi w ST- 00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycz ace robot
Ogo6lne wymagania dotyczace robét podano w ST-00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotycz gce materiatow

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST
ST-00.00. ,Wymagania ogdlne” pkt 2.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycz ace sprz etu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-00.00. ,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzet do rozbiorki

Prace pomiarowe zwigzane z wytyczeniem rzednych oraz reperéw roboczych bedg
wykonywane specjalistycznym sprzetem geodezyjnym (niwelator, teodolit, dalmierz). Sprzet
stosowany do wyznaczen powinien gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomia-
ru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania dotycz gce transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST-00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
4,

4.2. Transport materiatdw z rozbiorki

Materiat z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST-00.00. ,Wymagania ogo6lne” pkt 5. ..

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jako  $ci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST-00.00. ,Wymagania og6lne” pkt 6.
6.2. Kontrola jako s$ci robdt rozbiérkowych
Kontrola jakosci robét polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych rob6t przy-
gotowawczych.
7. OBMIARROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST-00.00. ,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg robot zwigzanych z niniejszg ST jest:
- dla rob6t pomiarowych - pomiary geodezyjne, wytyczenie trasy i punktéw wysokoscio-
wych przy liniowych robotach ziemnych — km,
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST-00.00. ,Wymagania ogdlne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycz ace podstawy ptatno $ci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-00.00. ,Wymagania ogél-
ne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania rob6t pomiarowych obejmuje:
— pomiary geodezyjne,
- wytyczenie i zastabilizowanie punktéw charakterystycznych: rzedne wykopéw, nasy-
pow, rzedne projektowanej trasy, punkty wysokosciowe (repery robocze),
— ewentualne przestawienie istniejgcego oznakowania pionowego.
- wykonanie powykonawczej mapy geodezyjnej,

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy
1. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
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