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1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogd6lnej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotycza-
ce wykonania i odbioru rob6t przygotowawczych i rozbiérkowych elementéw drég, ktére zo-
stang wykonane w ramach wykonania zadania: ,Odbudowa drogi gminnej ul. Kruczej
w Stonsku na dziatce ew. o nr 1301/3.”

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obj etych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z:

- Prowadzeniem pomiaréw geodezyjnych, wytyczenie trasy i punktéw wysokosciowych przy
liniowych robotach ziemnych,

— Rozbibérkg nawierzchni z mieszanek mineralno-bitumicznych,

— Rozbibérkg nawierzchni z kruszywa tamanego,

1.4. Okre slenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi pol-
skimi normami oraz z definicjami podanymi w ST- 00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogdblne wymagania dotycz ace robot
Ogodlne wymagania dotyczace rob6t podano w ST-00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotycz gce materiatow

Ogoéblne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST
ST-00.00. ,Wymagania ogolne” pkt 2.

3. SPRZET
3.1. Ogoblne wymagania dotycz gce sprz etu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-00.00. ,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzet do rozbiorki

Prace pomiarowe zwigzane z wytyczeniem rzednych oraz reperéw roboczych bedg
wykonywane specjalistycznym sprzetem geodezyjnym (niwelator, teodolit, dalmierz). Sprzet
stosowany do wyznaczen powinien gwarantowac¢ uzyskanie wymaganej doktadnosci pomia-
ru.

Do wykonania robét zwigzanych z rozhiérkg elementéw drogowych oraz pozostatych
robo6t przygotowowczych moze by¢ wykorzystany sprzet podany ponizej, lub inny zaakcep-
towany przez Inzyniera:

- spycharki,

- ladowarki,

— zurawie samochodowe,
- samochody ciezarowe,
- zrywarki,

- mioty pneumatyczne,
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- frezarki nawierzchni,
- koparki,
— pit mechanicznych i recznych,

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycz gce transportu

Ogéblne wymagania dotyczace transportu podano w ST-00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
4,

4.2. Transport materiatdw z rozbioérki
Materiat z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST-00.00. ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty przygotowawcze oraz rozbiérkowe elementéw drog obejmujg usuniecie z te-
renu budowy wszystkich elementéw wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacjg pro-
jektowa, ST lub wskazanych przez Inzyniera.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi instrukcjami oraz
w oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajgcego. Wykonawca powinien przeprowa-
dzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robot. Wyko-
nawca zobowigzany jest wytyczy¢ i zastabilizowaé w terenie punkty gtéwne (charaktery-
styczne) rzedne wykopow i nasypéw. Wykonawca dostarczy Inzynierowi szkic wytyczenia i
wykaz punktéw wysokosciowych. Przejecie tych punktow powinno byé dokonane w obecno-
sci Inzyniera.

Roboty rozbiorkowe elementéw drog i przepustéw obejmujg usuniecie z terenu budowy
wszystkich elementéw wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST lub
wskazanych przez Inzyniera.

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub recznie w sposob okreslony w
ST lub przez Inzyniera.

Wszystkie elementy mozliwe do powtornego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez
powodowania zbednych uszkodzen. Uzyskane elementy powtérnego wykorzystania pozosta-
ja sie wtasnoscig Zamawiajgcego, Wykonawca powinien przewiez¢ je na miejsce wskazane
przez Inzyniera.

Elementy i materiaty, ktére stajg sie wlasnoscig Wykonawcy, powinny by¢ usuniete z
terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbiérce elementéw drég znajdujgce sie w miejscach, gdzie
zgodnie z dokumentacjg projektowg beda wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tymcza-
sowo zabezpieczone. W szczegdlnosci nalezy zapobiec gromadzeniu sie w nich wody opa-
dowej.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje sie wykonania wykopow drogowych nalezy wypeicé,
warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajgcego terenu i zagesci¢ do uzyskania
Is > 1,00 wg BN-77/8931-12 [1],
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jako  $ci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST-00.00. ,Wymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Kontrola jako s$ci rob6t rozbiérkowych

Kontrola jakosci robét polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych rob6t przy-
gotowawczych i rozbiérkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewi-
dzianych do powtérnego wykorzystania.

7. OBMIARROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST-00.00. ,Wymagania ogoélne” pkt 7.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST-00.00. ,Wymagania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. OgodIne ustalenia dotycz ace podstawy ptatno $ci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-00.00. ,Wymagania ogol-
ne” pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
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