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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t
przygotowawczych, pomiarowych i rozbiérkowych dla projektu: ,Przebudowa boiska
pitkarskiego klubu sportowego ,Warta” w Stonsku”

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacje Techniczna jako cze$s¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych, nalezy
odczytywacé i rozumie¢ w odniesieniu do zlecenia wykonania Rob6t opisanych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obj etych ST
1) Roboty pomiarowe
2) Zdjecie warstwy urodzajnej
3) Rozbiérka istniejgcych obiektéw i budowli

Roboty przygotowawcze nie ujete w niniejszej ST nalezy realizowa¢ zgodnie z instrukcjami
wykonania i stosowania, normami branzowymi, warunkami technicznymi, obowigzujgcymi PN,
instrukcjami Inzyniera oraz wymogami producentow materiatow i urzadzen.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z odpowiednimi Normami Technicznymi (PN i EN-
PN), Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Rob6t (WTWOR) i postanowieniami
Kontraktu.

1.5. Ogolne wymagania dotycz gce robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢é ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z
postanowieniami Kontraktu.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycz ace materiatdw
Ogdlne wymagania dotyczace materiatdbw podano S- 00.00- ,Wymagania ogolne” — pkt. 2

2.2. Materialy

Roboty pomiarowe

Do utrwalenia punktow gtownych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granicg robot ziemnych, w sgsiedztwie punktéw zatamania
trasy, powinny mie¢ srednice od 0,15 do 0,20 m i dlugos¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08
m i dtugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejgcej nawierzchni bolce stalowe
srednicy 5 mm i dlugosci od 0,04 do 0,05 m. ,Swiadki” powinny mie¢ diugos¢ okoto 0,50 m i
przekrdj prostokatny.

Zdjecie warstwy urodzajnej
Nie wystepujg
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Roboty rozbiorkowe
Materialy uzyskane z rozbiorki wykonawca zobowigzany jest wywiez¢ na swoéj koszt na
sktadowisko oraz ponie$¢ koszty sktadowani lub utylizacji.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycz gce sprz etu
Ogodlne wymagania dotyaeze sprztu podano S- 00.00- ,Wymagania ogolne” — pkt. 3
3.2. Sprz et pomiarowy

Do wykonania rob6t pomiarowych nalezy stosowaé nastepujacy sprzet:
— teodolity lub tachimetry,

— niwelatory,

— dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- tasmy stalowe, szpilki.

3.3. Sprzet do zdj ecia warstwy urodzajnej

Do wykonania rob6t zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu nalezy stosowac:
- spycharki,
- lopaty, szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania rob6t ziemnych,

3.4. Sprzet do robot rozbiérkowych

Do wykonania robdt rozbiérkowych Wykonawca powinien dysponowac¢ sprzetem:
- zuraw samochodowy,

- samochody ciezarowe,

- miot pneumatyczne, pity mechaniczne,

- zestaw spawalniczy,

- koparki,

Do wykonania rob6t bedacych przedmiotem niniejszej ST stosowac¢ sprawny technicznie
i zaakceptowany przez Inzyniera, sprzet:

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ i srodowisko wykonywanych robot.

Sprzet uzywany do realizacji rob6t powinien by¢ zgodny z ustaleniami ST, PZJ oraz projektu
organizacji robét, ktéry uzyskat akceptacje Inzyniera.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentdéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu
do uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycz ace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST 00.00 ,Wymagania ogélne” pkt. 4.

4.2. Ogolne wymagania dotycz ace transportu sprz etu i materiatow
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- Do transportu materiatow, sprzetu budowlanego i urzadzeh Wykonawca robot stosowac
bedzie nastepujgce, sprawne technicznie i zaakceptowane przez Inzyniera srodki

transportu:
a) samochdd ciezarowy, skrzyniowy 10+15 Mg,
b) samochdéd dostawczy 3+5 Mg.

- Humus nalezy przemieszczaé z zastosowaniem spycharek albo przewozi¢ transportem
samochodowym. Wybér srodka transportu zalezy od odlegtosci, warunkéw lokalnych
i przeznaczenia humusu.

- Gruz z rozbiérek obiektéw nalezy wywiez¢ na wysypisko odpadéw komunalnych

- Zlom z rozbiérek obiektow nalezy wywiez¢ na sktadowisko ztomu.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie
wplyna, niekorzystnie na jako$é rob6t i wiasciwosci przewozonych towaréw. Srodki transportu
winny by¢é zgodne z ustaleniami ST, PZJ oraz projektu organizacji robot, ktory uzyskat
akceptacje Inzyniera.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy musza spetniaé wymagania przepiséw ruchu
drogowego tak pod wzgledem formalnym jak i rzeczowym.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne wymagania
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w S- 00.00 ,Wymagania ogélne” pkt. 5.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z wymaganiami norm PN i EN-PN,
WTWOR i postanowieniami Kontraktu.

Przed przystgpieniem do robot rozbiérkowych nalezy wykona¢ bezwzglednie wszystkie
niezbedne zabezpieczenia, jak oznakowanie i ogrodzenie terenu robot.

Strefy gromadzenia odpadéw wygrodzi¢ i oznakowaé. Materiaty z rozbiorki usuwac¢ w sposéb
ograniczajgcy rozrzut i pylenie.

Przejsciai przejazdy w zasiegu robot muszg by¢ zabezpieczone.

Znajdujace sie w poblizu prowadzonych rob6t rozbidérkowych urzadzenia uzytecznosci
publicznej, latarnie, stupy z przewodami, drzewa itp. powinny by¢ zabezpieczone przed
uszkodzeniami.

Przy rozbiérce gruz i inne drobne materialy nalezy usuwaé przez rynny zsypowe.
Niedopuszczalne jest ich zrzucanie.

Gruz i materiaty drobnicowe nalezy usuwa¢ z rejonu rob6t na biezaco, wywozgc na
sktadowisko odpadow.

Roboty nalezy wykonywa¢ w sposéb gwarantujgcy najwiekszy odzysk materiatow
kwallifikujgcych sie do ponownego whbudowania.

Przed przystapieniem do rob6t nalezy zidentyfikowac istniejgce instalacje i je zabezpieczyé,
a w przypadku koniecznosci odtgczy¢ przeptyw mediéw (gaz, prad elektryczny, woda, scieki).

Wymagania dotycz gce robdt:

« Zwalnianie scian metodg podcinania lub podkopywania jest zabronione.

 Elementy zelbetowe nalezy rozbija¢ za pomoca narzedzi pneumatycznych, przecinajgc
zbrojenie palnikiem acetylenowym.

* Elementy konstrukcji stalowych nalezy przecina¢ palnikiem acetylenowym.

* Przed przyst gpieniem do robot rozbidrkowych nale 2y odt aczy € wszystkie instalacje.

 Roboty nalezy prowadzi¢ tak, aby nie zostata naruszona statecznos¢ rozbieranego
elementu oraz konstrukcji.
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5.2. Warunki techniczne wykonywania robot

5.2.1.Roboty pomiarowe

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi instrukcjami Gtéwnego
Urzedu Geodezji i Kartografii oraz przez osoby posiadajgce odpowiednie uprawnienia
i kwalifikacje. Wszystkie prace geodezyjne zwigzane z wyznaczeniem i realizacjg obiektow
obejmujg miedzy innymi:

- wyznaczenie i stabilizacje w terenie (w nawigzaniu do statej osnowy geodezyjnej)
roboczej osnowy, realizacyjnej dostosowanej do ksztattu budowli i poszczegdlnych jej
elementéw,

- wyznaczenie w oparciu o roboczg osnowe realizacyjng, elementéw geometrycznych
budowili takich jak osie, obrysy krawedzie, zatamania itp.

- wyznaczenie na terenie budowy i w bezposrednim jej sgsiedztwie odpowiedniej ilosci
reperow wysokosciowych, przy czym punkty te powinny by¢ dowigzane do geodezyjnej
oshowy wysokosciowej obowigzujgcej na tym terenie,

- wyznaczenie oraz kontrole w czasie realizacji budowy wymaganych nachylen skarp,
spadkéw i osiadania itp.,

- wykonywanie w czasie realizacji budowy pomiaréw inwetaryzacyjnych budowli.

Pomiar inwetaryzacyjny budowli nalezy wykonaé zanim stanie sie ona niedostepna.
Poszczegodlne elementy geometryczne budowli powinny by¢ wyznaczone i zastabilizowane w
sposOb umozliwiajacy operatywne ich wprowadzenie oraz wykorzystanie podczas realizacji
budowy. Ze wzgledu na roboty i transport technologiczny, geodezyjne wyznaczenie o0si
i obryséw elementéw budowli oraz parametrow cieku wymaga wyznaczenia bocznych
odnosnikéw usytuowanych poza bezposrednig strefg rob6t, nie narazonych na zniszczenie
i umozliwiajgcych szybkie odtworzenie uszkodzonych punktow.

Geodezyjne prace pomiarowe obejmuja;
- wytyczenie budowli, nasypow, ksztattowanego terenu,
— lokalizacje i oznakowanie urzgdzen podziemnych,
— wytyczenie i oznakowanie granic czasowego zajecia terenu,
— zastabilizowanie roboczych punktow wysokosciowych,
- wykonywanie pomiar6éw powinien miare postepu robot,
- wyrdb kotkéw pomiarowych i reperéw w okresie budowy.

Wyznaczenie punktow wysokosciowych i sytuacyjnych

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sg
zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne
terenu istotnie r6znig sie od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomi¢ o tym Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen
w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego zostang
zniszczone przez Wykonawce swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest
konieczne do dalszego prowadzenia robét, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.
Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji rob6t nalezg do
obowigzkéw Wykonawcy.

Tyczenie obiektow nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowg oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamawiajgcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowe;.

Osie budowli powinny by¢ wyznaczone w punktach gtownych i w punktach posrednich w
odlegtosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50
metréw. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonych osi budowli w stosunku do
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dokumentacji projektowej nie moze by¢ wieksze niz 5 cm. Rzedne niwelety punktow osi budowli
nalezy wyznaczy¢ z dokfadnoscig do 0,5 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w
dokumentaciji projektowej.

Punkty gtéwne i punkty posrednie poszczegdélnych obiektow muszg byé zaopatrzone w
oznaczenia okreslajgce w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych
punktéw. Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich
oznaczenie w czasie trwania robot.

Wyznaczenie roboczych punktow wysokosciowych

Punkty wysokosciowe (repery robocze) nalezy wykona¢ dla kazdego punktu
charakterystycznego projektowanego obiektu budowlanego. Repery robocze nalezy zalozyc
poza granicami rob6t, z wykorzystaniem punktéw statych na stabilnych istniejacych budowlach.
W przypadku braku takich punktoéw, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkow
betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w sposob
wykluczajacy osiadanie. Rzedne reperdéw roboczych nalezy okresla¢ z takg doktadnoscia, aby
$redni btad niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 2 mm/km, stosujac niwelacje podwojng w
nawigzaniu do reperéw panstwowych repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe
oznaczenia, zawierajgce wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzedne.

Kolejno$¢ wykonywania robét geodezyjnych
0 zlokalizowanie urzadzen podziemnych w obszarze inwestycji i oznaczenie ich,
0 wznowienie granic dziatek w obszarze inwestycji,
0 wytyczenie osi krawedzi korony nasypow, drog, budowli, ksztattowania terenu,
o wykonanie pomiaréw sprawdzajacych obiektéw na etapie oraz po ich realizaciji.

5.2. Zdjecie warstwy urodzajnej

Warstwa urodzajna (humusu) powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pdzniejszego uzycia.
Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinno by¢ wykonane zgodnie z ustaleniami ST lub
wskazaniami Inzyniera. Humus nalezy zdejmowa¢ mechanicznie z zastosowaniem spycharek
lub recznie. Warstwe humusu nalezy zdjaé¢ z powierzchni catego obszaru rob6t robét ziemnych
oraz w innych miejscach okreslonych w dokumentacji projektowej lub wskazanych przez
Inzyniera.

Grubo$¢ zdejmowanej warstwy humusu powinna by¢ zgodna z ustaleniami dokumentacji
projektowej, ST lub wskazana przez Inzyniera, wedlug faktycznego stanu wystepowania. Stan
faktyczny bedzie stanowit podstawe do rozliczenia czynnosci zwigzanych ze zdjeciem warstwy
humusu.

Zdjety humus nalezy skiadowa¢ w regularnych pryzmach. Miejsca skladowania humusu
powinny by¢ przez Wykonawce tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy. Miejsce skltadowania humusu nalezy
uzgodni¢ z Inzynierem. Nie nalezy zdejmowa¢ humusu w czasie intensywnych opadow
i bezposrednio po nich, aby unikng¢ zanieczyszczenia gruntem nieorganicznym.

5.3. Roboty rozbiérkowe

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub recznie w sposéb okreslony w
Dokumentaciji projektowej i ST lub przez Inzyniera. Wszelkie prace rozbidérkowe nalezy
prowadzi¢ z zachowaniem szczegdlnej ostroznosci i zachowaniem zasad BHP.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako $ci robot

a) ogodlne wymagania dotyczace wykonania robdét, dostawy materiatdbw, sprzetu
i sSrodkéw transportu podano w ST ,Wymagania ogolne" pkt.6

b) Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole jakosci robdt, materiatdw
i urzadzen

¢) Wykonawca zapewni odpowiedni system i $rodki techniczne do kontroli jakosci
robét (zgodnie z PZJ) na terenie i poza placem budowy

d) wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzane zgodnie z wymaganiami Norm
lub Aprobat Technicznych przez jednostki posiadajgce odpowiednie uprawnienia
budowlane.

6.2. Badania jako $ci rob6t w czasie budowy.

Badania jakosci robdt w czasie ich realizacji nalezy wykonywa¢ zgodnie z wytycznymi
witasciwych WTWOR oraz instrukcjami zawartymi w Normach i Aprobatach Technicznych dla
materiatéw i systeméw technologicznych.

7. OBMIAR ROBOT

Ogdlne zasady i wymagania dotyczace obmiaru rob6t podano w ST -00.00. ,Wymagania ogdélne” pkt. 7.
Obmiar robét okresla ilos¢ wykonanych robét zgodnie z postanowieniami Kontraktu.

llos¢ rob6t oblicza sie wedlug sporzadzonych przez stuzby geodezyjne pomiaréw z natury,
udokumentowanych operatem powykonawczym, z uwzglednieniem wymagan technicznych zawartych
w niniejszej ST i ujmuje w ksiedze obmiaru.

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowane do obmiaru rob6t podlegajg akceptacji Inzyniera
i muszg posiada¢ wazne certyfikaty legalizacj.

Jednostki obmiarowe :

» Jednostki obmiarowe wskazano odpowiednio w przedmiarze robot .

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robét i ich przejecia podano w ST-00.00. ,Wymagania ogélne" pkt. 8
Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robét w
odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartoSci.

Gotowos¢ do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy przedktadajgc
Inzynierowi do oceny i zatwierdzenia dokumentacje powykonawczg robot.

Odbiér jest potwierdzeniem wykonania rob6t zgodnie z postanowieniami Kontraktu oraz
obowigzujacymi Normami Technicznymi (PN, EN-PN).

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST-00.00. ,Wymagania ogoélne" pkt 9
Ptatnos¢ za jednostke obmiarowg roboty nalezy przyjmowac¢ zgodnie z postanowieniami
Kontraktu, obmiarem robét, ocena jakosci uzytych materiatéw i jakosci wykonania rob6t, na
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podstawie wynikéw pomiaréw i badan.
Zgodnie z postanowieniami Kontraktu nalezy wykonaé¢ zakres rob6t wymieniony w p. 1.3
niniejszej ST.

Cena jednostkowa wykonania robét obejmuie:

1. Roboty pomiarowe [ha]

sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi budowli i punktow wysokosciowych,
uzupetnienie osi budowli dodatkowymi punktami,

wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,

zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem
i oznakowanie utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie,

wykonanie niezbednych tymczasowych nawierzchni komunikacyjnych,

2. Zdjecie warstwy urodzajnej [m?]

zdjecie warstwy urodzajnej wraz z hatdowaniem w pryzmy lub odwiezieniem na odkiad,
wykonanie niezbednych tymczasowych nawierzchni komunikacyjnych,

3. Rozbiérka istniejacych obiektéw i budowli [m], [m°]

10.

rozbiérke lub demontaz elementow,

zatadunek reczny lub mechaniczny elementéw na srodki transportowe,

wykonanie niezbednych tymczasowych nawierzchni komunikacyjnych,

wywoz z terenu budowy gruzu i innych materiatow zbednych wraz z kosztami utylizacij,
uporzadkowanie placu budowy po robotach,

koszty wymaganych zabezpieczen,

PRZEPISY ZWIAZANE

1. WTWIOR - Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robot - ITB

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 w sprawie BHP podczas
wykonywania robot
Budowlanych.

3. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 20.09.2001 w sprawie BHP podczas
eksploatacji maszyn, i innych
Urzadzen technicznych do wykonywania rob6t ziemnych, budowlanych i drogowych.

4.

Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26.09.1997 w sprawie ogolnych
przepisow BHP.
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