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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
robot elektrycznych wewnetrznych dla projektu: ,Rozbudowa i przebudowa budynku socjalnego
na terenie Stadionu wiejskiego w Stonsku”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczng jako czes¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych, nalezy
odczytywac i rozumie¢ w odniesieniu do zlecenia wykonania Robot opisanych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robo6t obj etych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczg prac przy realizacji instalacji elektrycznej
wewnetrznej i obejmuja:

a) instalacje o$wietleniowg i gniazd wtynkowych,

b) kontrola jakosci.

1.4. Okre slenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi Normami
Technicznymi (PN i EN-PN), Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Rob6t (WTWOR)
i postanowieniami Kontraktu.

1.5. Ogdélne wymagania dotycz gce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakosé ich wykonania oraz za zgodnosc
z postanowieniami Kontraktu i obowigzujgcymi normami oraz zaleceniami zapisanymi
w Dzienniku Budowy.

2. MATERIALY | URZ ADZENIA

Materiaty zaproponowane przez Wykonawce bedg podlegaly zatwierdzeniu przez
Zamawiajgcego

Materiaty i urzgdzenia przewidywane do wbudowania bedg zgodne z postanowieniami
Kontraktu, poleceniami Inzyniera i Dokumentacijg Projektowa.

W oznaczonym czasie przed wbudowaniem wykonawca przedstawi informacje dotyczgce
zrodta wytwarzania oraz odpowiednie swiadectwa badan.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢é za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych
materiatdw i urzgdzen dostarczanych na plac budowy oraz za ich whlasciwe skladowanie
i wbudowanie zgodnie z zalozeniami PZJ.

Odpowiednie certyfikaty pochodzenia bedg wymagane przez Inzyniera przy dokonywaniu
odbioru wykonanych robét. Aparatura i urzgdzenia powinny posiada¢é DTR i $wiadectwo
producenta.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skiadowane materialy i urzadzenia, do czasu gdy bedag
one potrzebne do robdt, byly sktadowane zgodnie z instrukcjg producenta, zabezpieczone
przed zanieczyszczeniami, zachowaty swojg jako$¢ i wkasciwosci i byly dostepne do kontroli
przez Inzyniera. Wszystkie materiaty i urzgdzenia w miare mozliwosci powinny by¢ sktadowane
w opakowaniach fabrycznych.

3. SPRZET

Do wykonania robo6t bedacych przedmiotem niniejszej ST stosowac¢ nastepujgcy, sprawny
technicznie i zaakceptowany przez Inzyniera, sprzet:

a) spawarka elektryczna 300A,
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b) rusztowanie systemowe h=4m,

c) elektronarzedzia.
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakosc¢ i srodowisko wykonywanych robot.
Sprzet uzywany do realizacji rob6t powinien byé zgodny z ustaleniami ST, PZJ oraz projektu
organizacji robot, ktory uzyskat akceptacije Inzyniera.
Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentdéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu
do uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

4. TRANSPORT

Materiaty i urzgdzenia przewidziane do wykonania rob6t mogg by¢ przewozone dowolnymi
srodkami transportu z zachowaniem zasad kodeksu drogowego. Materialy i urzadzenia
wysokie nalezy zabezpieczy¢ w czasie transportu przed przewrdceniem i przesuwaniem.
Bebny z kablami nalezy przetacza¢ zgodnie z kierunkiem strzalki na tabliczce bebna. Unikaé
transportu kabli w temperaturze nizszej od -15°C. W czasie transportu i przechowywania
materiatow
i urzgdzen nalezy zachowa¢ wymagania wynikajace z ich specjalnych wlasciwosci
zastrzezonych przez producenta. W czasie transportu, zaladunku i wyladunku oraz
sktadowania aparatury i urzadzen nalezy przestrzegac zalecen wytwoércy, a w szczego6lnosci
urzadzenia zabezpieczy¢ przed nadmiernymi drganiami i wstrzgsami oraz przesuwaniem sie.
Przy zatadunki i roztadunku materiatdbw i urzgdzen zabezpieczy¢ przed uderzeniem nie
dopuszczajgc do ubytkow i zadrapan. Do transportu materiatdw i urzgdzen stosowacé
nastepujgce, sprawne technicznie i zaakceptowane przez Inzyniera srodki transportu:

a) samochdd skrzyniowy do 5 Mg,

b) Zzuraw samochodowy do 4 Mg.

¢) samochdéd dostawczy do 0,9 Mg,
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktére nie
wplyng niekorzystnie na jakosé robot i whasciwosci przewozonych towaréw. Srodki transportu
winny by¢ zgodne z ustaleniami ST, PZJ oraz projektu organizacji roboét, ktéry uzyskat
akceptacje Inzyniera.
Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy muszg spetniaé wymagania przepiséw ruchu
drogowego tak pod wzgledem formalnym jak i rzeczowym.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne wymagania

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robo6t zgodnie z wymaganiami
obowigzujgcych PN i PN-IEC i postanowieniami Kontraktu.

5.2. Wytyczne do szacowania zakresu prac elektryczn  ych

Wykonawca w sporzadzi projekt na podstawie ktérego wykona instalacje elektryczne budynku.
Zakres prac musi obejmowac:

- instalacje oswietleniowg

— instalacje gniazd wtykowych (w ilosci okreslonej na schemacie)

5.3. Zakres rob6t zasadniczych

1) Montaz urzadzen.

2) Montaz aparatury i osprzetu.

3) Utozenie przewoddw.

4) Wykonanie oswietlenia wewnetrznego.
5) Wykonanie instalacji gniazd wtykowych.
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5.4. Warunki techniczne wykonania robot

5.4.1. Montaz urzadzen

Przed przystgpieniem do rob6t  montazowych Wykonawca przygotuje Dokumentacje
Wykonawczag
i przedstawi jg do akceptacji Inzynierowi.

5.4.2. Monta z aparatury i osprz etu

Przed przystgpieniem do rob6t  montazowych Wykonawca przygotuje Dokumentacje
Wykonawczag

i przedstawi jg do akceptacji Inzynierowi.

Stosowac osprzet elektryczny w standardzie Berker, Polo itp..

Osprzet elektryczny nalezy instalowac¢ na wysokosci 1,3 m — fgczniki, gniazda wtykowe 230V —
0,3 m od podiogi. W pomieszczeniach gospodarczych, wilgotnych montowaé osprzet
hermetyczny.

Gniazda sitowe 400V instalowa¢ na wysokosci 1,3 m. Wentylatory tazienkowe zasila¢ z
obwodow oswietleniowych poszczegdlnych pomieszczen (wentylatory ujeto w czesci robot
sanitarnych).

5.4.3. Utozenie przewodow

Przed przystgpieniem do rob6t  montazowych Wykonawca przygotuje Dokumentacje
Wykonawczg i przedstawi jg do akceptacji Inzynierowi.

Przewody obwodow sitowych, o$wietleniowych uktada¢ bezposrednio pod tynkiem, a w miare
mozliwosci i potrzeb w korytkach kablowych, kanatach PCW i rurkach instalacyjnych.
W przestrzeniach otwartych przewody chroni¢ dodatkowo tzw. rurkami Peschla.

5.4.4. Wykonanie o swietlenia wewn etrznego

Przed przystgpieniem do rob6t  montazowych Wykonawca przygotuje Dokumentacje
Wykonawczg i przedstawi jg do akceptacji Inzynierowi.

Stosowaé oprawy oswietleniowe zgodne z PT, wbudowane lub zwieszane w zaleznosci od
rodzaju stropu oraz wysokosci i przeznaczenia poszczegoélnych pomieszczen.

5.4.5. Wykonanie pot gczen wyréwnawczych

Przed przystgpieniem do robét  montazowych Wykonawca przygotuje Dokumentacje
Wykonawczg i przedstawi jg do akceptacji Inzynierowi.

Potgczenia wyréwnawcze budynkéw wykonaé stosujgc gtowng szyne uziemiajgcg (GSU) do
ktorej podtaczy¢ przewody ochronne PE, uziom fundamentowy, wszystkie wchodzgce do
budynku metalowe rurociggi i wszystkie dostepne metalowe obudowy urzgdzeh.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako $ci robot

1) Ogdlne wymagania dotyczace wykonania robot, dostawy materiatow, sprzetu i srodkow
transportu podano w S-00.00 “Wymagania ogolne".

2) Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakosci robot, materiatéw i urzadzen.

3) Wykonawca zapewni odpowiedni system i srodki techniczne do kontroli jakosci robot
(zgodnie z PZJ) na terenie i poza placem budowy.

4) Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzane zgodnie z wymaganiami Norm lub
Aprobat Technicznych przez jednostki posiadajgce odpowiednie uprawnienia
budowlane.
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6.2. Badania jako $ci rob6t w czasie budowy

Badania jakosci robot w czasie ich realizacji nalezy wykonywaé zgodnie z wytycznymi
wiasciwych WTWOR dla rob6t elektromontazowych oraz instrukcjami zawartymi w Normach i
Aprobatach Technicznych dla materiatow i systemow technologicznych.

6.3. Badania i pomiary pomonta zowe

Po wykonaniu robét nalezy sprawdzic:

a) zgodnosci wykonania z projektem, normami oraz kontrole poprawnosci montazu,

b) jakosc potgczen i ciggtosc zyt,

c) prawidtowos¢ potgczen przewodow uziemiajgcych,

d) kompletnos¢ wyposazenia i brak uszkodzen opraw oswietleniowych,

e) odpowiedni dobér zabezpieczen,

f) prawidlowos¢ opisow poszczegodlnych elementéw i urzadzeh wchodzacych w skiad
instalaciji,

g) oznakowanie kabli i przewoddw wprowadzone do rozdzielni, szaf, skrzynek i kaset,

h) natezenie oswietlenia,

i) skutecznosé¢ ochrony przeciwporazeniowej,

i) rezystancja izolacji,

K) opornos¢ uziomow.

7. OBMIAR ROBOT

Ogdlne zasady i wymagania dotyczace obmiaru rob6t podano w S-00.00 “Wymagania ogdlne”.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét i ich przejecia podano w ST “Wymagania ogoélne”.

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.

Gotowos¢ do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy przedkiadajgc
Inzynierowi do oceny i zatwierdzenia dokumentacje powykonawczg robot.

8.1. Odbidr cz esciowy

Odbidr czesciowy odnosi sie do poszczegdllnych etapdw robdt przed zakonczeniem catosci
robot.

Odbidr czesciowy polega na sprawdzeniu:

a) poprawnosci zainstalowania urzgdzen i aparatury,

b) kompletnosci i jakosci zainstalowanych urzadzen,

c) aktualnosci dokumentacji powykonawczej, uwzgledniajgcej wszystkie zmiany i uzupetnienia,
d) kompletnosci DTR i swiadectw producenta (badania).

Odbior powinien by¢ dokonany komisyjnie przy udziale przedstawicieli Wykonawcy, Inzyniera i
uzytkownika oraz potwierdzone wiasciwymi protokotami. Jezeli w trakcie odbioru okaze sie ze
jakies wymagania nie zostaly spetnione lub tez ujawnity sie jakie$ usterki, nalezy uwzglednic je
w protokole, podajgc jednoczesnie termin ich usuniecia lub uzupetnienia.

8.2. 0Odbioér ko hcowy

Przed przekazaniem do eksploatacji nalezy dokona¢ odbioru kohcowego, ktory polega na
sprawdzeniu:

a) poprawnosci zainstalowania urzadzen i aparatury,

b) kompletnosci i jakosci zainstalowanych urzgdzen,

c) poprawnosci dziatania urzadzen,

d) aktualnosci dokumentacji powykonawczej, uwzgledniajgcej wszystkie zmiany i uzupetnienia,
e) kompletnosci DTR i swiadectw producenta,
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f) kompletnosci protokotéw z pomiarow.

Odbidr powinien by¢ dokonany komisyjnie przy udziale przedstawicieli Wykonawcy, Inzyniera i
uzytkownika oraz potwierdzone wiasciwymi protokotami. Jezeli w trakcie odbioru okaze sie ze
jakies wymagania nie zostaty spetnione lub tez ujawnity sie jakies usterki, nalezy uwzglednic je
w protokole, podajgc jednoczesnie termin ich usuniecia lub uzupetnienia.

Odbioér jest potwierdzeniem wykonania robét zgodnie z postanowieniami Kontraktu oraz
obowigzujgcymi Normami Technicznymi (PN, EN-PN).

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Ogolne wymagania dotyczgce ptatnosci podano w S-00.00 “Wymagania ogolne".

10.

1)
2)
3)
4)
5)
6)

7)
8)

9)

PRZEPISY ZWIAZANE

WTWIO - Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robot - instalacje elektryczne.
Katalogi wyrobow i osprzetu aparatury tgczeniowej, sterowniczej i zabezpieczajace;.
PN-76/E-05125 - Elektryczne i sygnalizacyjne linie kablowe.

PN-84/E-02033 - Oswietlenie wnetrz swiattem elektrycznym.

PN-86/E-05003/01-03 - Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych.
PN-91/E-05009/01 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych zakres, przedmiot
i wymagania podstawowe.

PN-92/E-05009/41 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
przeciwporazeniowa.

PN-91/E-05009/43 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona przed
pradem przetezeniowym

PN-93/E-05009/443 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona przed
przepieciami.

10) PN-93/E-05009/51 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dob6r i montaz

wyposazenia elektrycznego.

11) PN-92/E-05009/54 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Uziemienia

i przewody ochronne.

12) PN-93/E-05009/61 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzenia

odbiorcze.

13) Dziennik Ustaw RP Nr 81 z dnia 26 listopada 1990.
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