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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

INSTALACJE ELEKTRYCZNE ZASILANIE URZ ADZEX
| O SWIETLENIA.

1. WST EP

1.1 Przedmiot Specyfikaciji.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s a wymagania
techniczne dotycz ace wykonania i odbioru rob6t zwi azanych z
rozbudow a ,nadbudow 3 iprzebudow a z przeznaczeniem na

Europejskie Centrum Edukaciji Historycznej w Sto nsku.

1.2 Zakres stosowania Specyfikaciji.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokumen t
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacj i robot
wymienionych w punkcie 1.1

1.3 Zakres rob6t obj etych ST.
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycz a
prowadzenia robot elektrycznych i obejmuj a nast epuj acy zakres

robot:
- instalacja elektryczna zasilania gniazd ogolnego
przeznaczenia

- tablice rozdzielcze i wyt acznik P.Po z.
- instalacja elektryczna zasilania i sterowania o swietlenia
- instalacja elektryczna zasilania o swietlenia awaryjnego i

ewakuacyjnego

- instalacja elektryczna zasilania odbiornikow
technologicznych

- instalacja o swietlenia zewn etrznego
- instalacja oddymiaj aca klatki schodowe
- instalacja odgromowa

- instalacja sieci strukturalnej (komputerowej)

- instalacja telefoniczna

- instalacja multimedialne

- badania i pomiary



1.4. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZCE ROBOT

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonywania oraz
ich zgodnos¢ z Dokumentacjg Projektowg ,Specyfikacjg techniczng i
poleceniami kierownika budowy oraz Inspektora Nadzoru.

1.5. ZGODNO $C ROBOT Z DOKUMENTACY PROJEKTOW | ST

Podstawg wykonania i wyceny robét jest dokumentacja projektowa,
specyfikacja techniczna oraz przedmiar rob6t a wymagania wyszczegoélnione w
choc¢by jednym z nich sg obowigzujgce dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej
dokumentaciji.

W przypadku rozbieznosci wykonawca nie moze wykorzystywac btedow lub
opuszczen w dokumentaciji, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢
Inspektora nadzoru i Projektanta, ktéry dokona odpowiednich zmian lub poprawek.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z dokumentacjg
projektowg i specyfikami technicznymi a takze z innymi obowigzujacymi przepisami.
Cechy materiatow i elementow instalacji muszg by¢ zgodne z odpowiednimi normami
i nie mogq przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

Wszystkie uzyte materiatly do budowy instalacji powinny posiadaé¢ certyfikat lub
aprobate techniczna a montowane urzadzenia certyfikat na znak bezpieczenstwa.

1. 6. Okre  slenia podstawowe

Okre slenia podstawowe s a zgodne z obowi azuj acymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami.

1. 6. 1. Elektroenergetyczna linia napowietrzna -
urz adzenie napowietrzne, przeznaczone do

przesytania energii elektrycznej, skladaj acejsi ez
przewodow, izolatoréw, konstrukcji wsporczych i
osprz etu,

1. 6. 2. Elektroenergetyczna linia kablowa - kabel wielo zylowy
lub wi  azka kabli jedno zytowych w uktadzie wielofazowym albo
kilka kabli jedno- lub wielo zytlowych pot  aczonych réwnolegle
} acznie z osprz etem, ulo  zone na wspolnegj trasie it aCz ace
zaciski tych samych dwéch urz adze n elektrycznych jedno- lub
wielofazowych albo jedno lub wielobiegunowych i stu zaca
przesytaniu energii elektrycznej,

1.6. 3. Linia kablowa sterownicza - kabel wielo zylowy albo
kilka kabli jedno- lub wielo zytlowycht  acz acych
urz adzenia i/lub listwy sterownicze stu zaCa do

przesytania sygnatow sterowniczych,



1. 6. 4. Materiaty - wszelkie tworzywa niezb edne do wykonania
robot, zgodnie z Dokumentacj a Projektow & i Specyfikacjami
Technicznymi, zaakceptowane przez in zyniera.

1. 6. 5. Napi ecie znamionowe linii - napi ecie
mi edzyprzewodowe w przypadku pr adu przemiennego lub
mi edzybiegunowe w przypadku pr adu statego, na ktore
linia kablowa zostata zbudowana.

1. 6. 6. Ochrona przed dotykiem po srednim - ochrona osob przed
dotykiem cz  esciprzewodz acych dost epnych (metalowe obudowy
urz adze n elektrycznych) b edacych pod napi  eciem w chwili

awarii lub w warunkach zaktdceniowych,

1. 6.7.0sprz et elektroenergetycznych linii kablowych - zbiér

elementow

przeznaczonych do } aczenia, rozgat eziania lub zaka nczania
kabli, np.: mufy,

1. 6. 8. Odlegto $¢ mi edzy przedmiotami - odlegto $¢ mi edzy
punktami przedmiotow najbli zej siebie poto zonymi, np.:
odleglo $¢ kabla od innego kabla, od ruroci agu,

1. 6. 9. Odlegto ¢ pionowa mi  edzy przedmiotami - odlegto §¢
miedzy rzutami pionowymi przedmiotow,

1. 6. 10. Odlegto ¢ pozioma mi  edzy przedmiotami - odlegto $¢
miedzy rzutami poziomymi przedmiotow,

1.6. 11. Ostona kabla przewodu - konstrukcja przezn aczona do
ochrony kabla przed uszkodzeniami mechaniczny mi,
chemicznymi i dziataniem tuku elektrycznego, uszkodze n
przed wilgoci a.

1. 6. 12. Ostona otaczaj aca - ostona nie dzielona lub

dzielona, chroni aca kabel ze wszystkich stron,

1. 6. 13. Ostona otwarta - ostona chroni aca kabel z jednej, dwoch

lub trzech stron,

1. 6. 14. Przegroda - ostona uto zona wzdiu =z kabla w celu
oddzielenia go od s asiedniego lub innych urz adze n.

1. 6. 15. Przykrycie - ostona uto zona nad kablem w celu

ochrony przed mechanicznym uszkodzeniem od gory.



1. 6. 16. Rura przepustowa - rura grubo scienna z tworzywa
sztucznego, rura stalowa lub z innego materiatu o n le gorszych
wla sciwo sciach, przeznaczona do budowy przepustow dla kabli
miejscach skrzy zowan z innymi urz adzeniami uzbrojenia
terenowego,
1. 6. 17. Skrzy zowanie- to takie miejsce na trasie linii
kablowej, w ktorym
jakakolwiek cz e$¢ rzutu poziomego linii kablowej

przecina lub pokrywa jak akolwiek cz  e$¢ rzutu poziomego
innej linii kablowej lub innego urz adzenia podziemnego
albo naziemnego, np. ruroci agu, toru kolejowego,
drogi, wody zeglownej lub sptawnej,

1.6. 18. Trasa kablowa- pas terenu przestrzeni, kt rego osi  a
symetrii jest linia
prosta, famana lub falista, acz aca dwa lub wi ecej
urz adze n elektrycznych, w ktérym uto zona jest jedna

lub wi  ecej linii kablowych,

1.6.19. Urz adzenie rozdzielcze- aparat elektryczny w
obudowie lub ostonie zabezpieczaj acej przed dotykiem
czesciprzewodz acych dost epnych i przedostawaniem si e
do wn etrza zanieczyszcze n mechanicznych lub wody lub
bez tej ostony, w ktérym nast epuje rozdziat energii
elektrycznej np. rozdzielnica elektryczna, szafa
kablowa, zt  acze kablowe itp. ,

1. 6. 20. Zbli zenie- takie miejsce na linii kablowej, w
ktorym odlegto $¢ mi edzy lini a kablow g, urz adzeniem
podziemnym lub drog a komunikacyjn g itp. jest mniejsza
ni z odlegto  $¢ dopuszczalna dla danych warunkow
uktadania bez stosowania przegréd lub oston
zabezpieczaj acychiw ktorych nie wyst epuje
skrzy zowanie.



2.MATERIALY
2.1. Warunki ogllne stosowania materiatow.

Ogolne warunki stosowania materiatéw, ich pozyskiwa nia i
skladowania podano w Specyfikacji ,Wymagania ogolne " pkt. 2.

2.2. Stosowane materiaty .

Wszystkie materiaty u zyte do budowy powinny spetnia &
warunki okre  slone w odpowiednich normach przedmiotowych i
posiada ¢ odpowiednie atesty polskiego Biura Badania Jako sci (
BBJ SEP), a w przypadku braku normy powinny odpowia dac¢
warunkom technicznym wytwaérni lub innym umownym war unkom.
Materiatami podstawowymi stosowanymi w robotach b edacych
przedmiotem niniejszej ST s a:
- kable elektroenergetyczne na napi ecie 0,6/1 kV- wg
PN- 93/E- 90400 oraz PN- 93/E-90401,
- kable sterownicze na napi ecie 0,6/1 kV- wg PN- 93/E- 90403
- kable sterownicze na napi ecie 3000/500 V wg ZN-FKZ-
21:1996,
- rury ostonowe z twardego polietylenu wg AT/98-02-
0055A, AT/99-03-0080, oraz opinii techn. IEN Warsza wa

spetniaj aca warunki PN- 74/C-89200
- bednarka stalowa FezZn 30x4 mm wg PN-67/H-92328.

Wszystkie u  zyte do wykonania rob6t wg zasad niniejszej

Specyfikacji winny pochodzi ¢ z wytwdrni posiadaj acych certyfikat
jako sci.
2.3. Stosowane urz adzenia elektryczne.

Je zeli w Dokumentacji Projektowej nie podano inaczej, to
urz adzenia elektryczne tego samego rodzaju powinny by &
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dostarczane przez tego samego producenta i winny po siada ¢
atesty polskiego BBJ SEP.

Sprz ett aczeniowy do ochrony personelu i urz adze n,
wt aczaj ac wszystkie typy wyt acznikow, stycznikow,
przeka znikow, ko ncéwek, zt  aczek, itd. b edzie odpowiadat IEC
947. Cala aparatura t aczeniowa i sterownicza znajduj acasi ew
rozdzielniach oraz skrzynkach sterowniczych b edzie spetnia ¢
wymagania najnowszych mi edzynarodowych
,europejskich i polskich przepiséw i norm dotycz acych wyposa zenia

elektrycznego.

2.4. Skladowanie materiatow.

Sposob sktadowania materiatow elektrycznych w magaz ynie jak
i konserwacja tych materialtdéw powinny by ¢ stosowane do rodzaju
skladowego materiatu.
Materiaty takie jak: osprz et kablowy, konstrukcje wsporcze
nale zy przechowywa ¢ w pomieszczeniach zamkni etych, suchych,
przewiewnych i o swietlonych. Rury nale zy skladowa ¢ w wi azkach
W pozycji stoj acej pionowo, bednarka stalowa winna by ¢
skladowana w zwojach, kable w czasie sktadowania po winny
znajdowa ¢ si e wb ebnach. Dopuszcza si e skltadowanie krotkich

odcinkéw w kr  egach. B ebny powinny by ¢ ustawione na kraw edziach
tarczy, a kr egiuto zone poziomo.

Wszystkie materiaty sktadowane na wolnym powietrzu powinny
by ¢ uto zone w miejscu, gdzie nie b eda nara zone na uszkodzenie
mechaniczne i dziatanie korozj.
3.SPRZET
3.1. Ogdlne wymania dotycz ace sprz etu.

Ogodlne warunki stosowania sprz etu podano w Specyfikacji

~Wymagania ogolne” pkt. 3.

3.2. Stosowanie sprz etu.

Wykonawca jest zobowi azany dou zywania takiego sprz etu,
ktory nie powoduje niekorzystnego wptywu na jako $¢
wykonywanych robot. Sprz etu zywany do rob6t powinien by ¢
uzgodniony i zaakceptowany przez in zyniera.



Liczba i wydajno §¢ sprz  etu musi gwarantowa ¢
przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okre slonymi w
dokumentacji projektowej, Specyfikacji i wskazaniac hin zyniera

w terminie przewidzianym kontraktem.
Sprz etb edacy wlkasno sci a wykonawcy lub wynaj ety do

wykonania robot ma by ¢ utrzymany w dobrym stanie i gotowo sci
do pracy.

Wykonawca przyst epuje do wykonania rozbudowy sieci
rozdzielczej i sterowniczej w budynku winien wykaza ¢si e
mozliwo sci g korzystania z nast epuj acych maszyn i sprz etu

gwarantuj acych wla sciw g jako $¢ robat:
- wiertarka udarowa z mtotem
- zestaw urz adze r do zarabiania ko ncéwek przewoddéw gi  etkich,
- wibromtiot elektryczny
- zestaw narz edzi do odizolowywania przewodow i kabli
- zestaw przyrz ~ adow do zaciskania ko ncowek gniazd RJ45
- bruzdownica do scian z cegty
- przyrz ady do gipsowania i osadzania puszek instalacyjnych
tynku
- podno $nik koszowy do monta zu opraw o0  swietleniowych i nie
tylko na wysoko sci

ok. 9,0m
- szelki do pracy na wysoko $ciach, kaski ochronne z atestami
- prr::‘l%ska hydrauliczna do zaciskania ko ncowek kabli powy zej
25m

- przecinarka k atowa do ci  ecia profili metalowych pod koryta
kablowe



4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycz ace transportu

Ogolne warunki dotycz ace transportu podano w Specyfikacji
~Wymagania ogolne” pkt. 4.

4.2. Wymagania dotycz ace transportu.

Wykonawca jest zobowi azany dostosowania jedynie takich

srodkow transportu, ktore nie wptyn a hiekorzystnie na jako $¢
wykonywanych robot i wia $ciwo sci przewo  zonych materiatow
niezb ednych do wykonywania danego rodzaju robat.
W czasie transportu nale zy zabezpieczy ¢ przewo zone
przedmioty i materiaty w sposob uniemo zliwiaj acyich
uszkodzenie.
Srodki transportowe stosowane przy wykonywaniu obj etych niniejsz a

Specyfikacj g robot to:
- samochod dostawczy,
- samochaod skrzyniowy,
- samochod do przewo  zenia stupéw o swietleniowych

Transport kabli nale zy wykona ¢ w nast epuj acych warunkach:

- kable nale  zy przewozi ¢ nab ebnach, dopuszcza si e przewo zenie
kabli w kr egach, je zelimasakr  egu nie przekracza 80 kg, a
temperatura otoczenia nie jest ni zszani z +4 °C, przy czym
wewretrzna  srednica kr  egu nie powinna by ¢ mniejsza ni z 40-
krotha  srednica zewn etrzna kabla.

- zalecasi e przewo zenie b ebndw na specjalnej przyczepie,
dopuszczasi e przewo zenie kabli w skrzyniach samochodow

ci ezarowych lub przyczepach. B ebny z kablami przewo zone w
skrzyniach samochodow powinny by ¢ ustawione na kraw edzitarcz, a
tarczce b ebndw powinny by ¢ przymocowane do dna skrzyni samochodu
tak, aby b  ebny nie mogty si e przetacza ¢. Stawianie b ebnéw z
kablami w skrzyniach samochodu na ptasko jest zabro nione. Kr  eqi
kabla nale zy uklada ¢ poziomo.

- zabronione jest przebywanie oséb w skrzyni samochod uw
czasie przewo zeniab ebna z kablami.
umieszczenie i zdejmowanie b ebnow z kablami ze skrzyni
samochodu zaleca si e wykonywa ¢ za pomoc a zurawia.

Swobodne staczanie b ebnoéw z kablami oraz zrzucanie
kr egOw jest zabronione.



Transport materiatow i elementéw matogabarytowych n p.
osprz etidrobne urz adzenia elektryczne winien by ¢
dokonywany w fabrycznych opakowaniach w warunkach
uniemo zliwiaj  acych uszkodzenie, zawilgocenie lub
zdekompletowanie.

W czasie transportu, zatadunku i wytadunku oraz

sktadowania materiatow i osprz etu nale zy przestrzega ¢
zalece n wytwércy. Wskazane jest dostarczenie materiatow i
osprz etu na stanowisko monta zU bezpo srednio przed ich

zabudowaniem.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonywania robot.
Ogolne zasady wykonywania robot podano w Specyfikac Ji
"Wymagania ogélne”

5.2. Zakres i warunki wykonania robot.

5. 2. 1. Linie elektroenergetyczne i sterownicze

Projektowane linie kablowe musz a by ¢ wybudowane
zgodnie z PN-76/E- 05125, N SEP-E-004 Warszawa 2004 [
warunkami technicznymi obowi azuj acymi na terenie dziatania
Rejonu Energetycznego. Linie kablowe prowadzone s a zaréwno
w ziemi, w tynku, na uchwytach i w korytkach kablow ych.

5. 2. 2. Roboty przygotowawcze.

Roboty przygotowawcze przy realizacji instalacji
zasilaj  acych i sterowniczych maj a na celu wyznaczenie tras
linii kablowych i lokalizacji urz adze n rozdzielczych.
Podstaw e wytyczenia tras linii kablowych oraz lokalizaciji
aparatury t aczeniowej, konstrukcji wsporczych. Trasy linii
okre slone w projekcie nale zy odtworzy ¢ na budowie przed
przyst apieniem do budowy.

5. 3. Ukladanie kabli w kanatach i korytkach kablow ych.

Przed wprowadzeniem kabli do kanatu nale zy zdj ac¢
przykrycie kanatu. Podobnie
post api ¢ w przypadku ukfadania kabli w korytkach kablowych

je zeli posiadaj a pokrywy. Uktadanie kabli powinno by ¢
wykonywane w sposob wykluczaj acy ich uszkodzenie przez
zginanie, skr ecanie lub rozci aganie.

Promie n gi ecia kabla nie powinien by ¢ mniejszy od 15-to
krotnej srednicy kabla wielo zytowego lub wi azki kabli
jedno zylowych. Podczas uktadania kabli w kanatach i

korytach kablowych oraz w czasie prac na istniej acych
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liniach zachowa ¢ szczegbln g ostro znos¢é nakableb  edace pod
napi eciem sieci i zwraca ¢ uwag e na bezpiecze  nstwo pracy
zagro zone ewentualnie ztym stanem izolacji przewodow

5.4 Instalacja uziemiaj aca.

Korytka kablowe winny by ¢ podt aczone do instalacji

uziemiaj acej. Podczas ukfadania nowych kabli sprawdzi ¢ stan
pot acze n korytek mi edzy sob g i uziomem. Wszystkie kable
ekranowane powinny by ¢ uziemione po jednej stronie kabla.
Szczegotowe informacje zawarte zostaty w projekcie.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako $ci robot.

ngllne zasady kontroli rob6t podano w Specyfikacii ~Wymagania
0goine”

6.2. Cel kontroli jako $ci robot.

Celem kontroli jako sci robot jest przeprowadzenie bada ni
pomiarow zgodnie z wymaganymi normami, wynikiem kto rych
bedzie ocena wykonanych prac .

Wykonawca jest odpowiedzialny za pein a kontrol e robdt
i jako  s¢ materiatdw zapewni odpowiedni system kontroli
jako sci.

Wykonawca dostarczy In zynierowi swiadectwa, ze
wszystkie stosowane urz adzenia kontrolne i sprz et badawczy
posiadaj a wa zna legalizacje, zostaty prawidtowo
wykalibrowane i odpowiadaj a wymaganiom norm okre  slaj acych
procedury bada n.

6.3. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary b eda przeprowadzone
zgodnie z wymaganiami norm . W przypadku, gdy normy nie
obejmuj a jakiegokolwiek badania wymaganego w specyfikacji,
nale zy stosowa ¢ wytyczne krajowe, albo inne procedury ,

zaakceptowane przez in zyniera.

Wykonawca powiadamia pisemnie in zyniera o zako nczeniu
ka zdej roboty zanikaj acej, ktor a mo ze kontynuowa ¢ dopiero
po stwierdzeniu, przez in zyniera i ewentualnie
przedstawiciela U zytkownika wykonania w/w roboty w

zalo zonejjako  sci.

W czasie wykonywania roboty nale zy przedsi ewzi a¢
nast epuj ace czynno $ci:

- sprawdzenie rezystancji izolacji i Ci agto sci  zyt kabli
elektrycznych
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- sprawdzenie jako sci i prawidtowo scipot aczen
zamontowanych kabli sterowniczych, telefonicznych i
osprz etu,
W przypadku zadawalaj acych wynikéw pomiaréw
wykonywanych przed i w czasie wykonywania robét, na wniosek
wykonawcy, in  zyniermo ze wyrazi ¢ zgod e na nie wykonywanie
badan po wykonaniu robot. W czasie przeg| adu robot po
zako riczeniu wykonywania robot nale zy wykona ¢ czynno Sci:

- sprawdzenie stanu antykorozyjnych powtok ochronnych
konstrukcji i osprz etu

- sprawdzenie doktadno $ci wykonywanych elementéw

- stan przewodéw i osprz etu
- i agto $¢ zytkabla i przewodow i zgodno sci faz
- prawidiowo $¢ ochrony przed dotykiem bezpo srednim

ipo srednimcz esciprzewodz acych dost epnych,
- wykonywanie pomiaréw:

1.skuteczno $ci ochrony przed dotykiem po srednim cz  esci
przewodz acych,
2.rezystancji uziomow ochronnych i roboczych,
3.rezystancji izolacji kabli i przewodow,
4.zadziatania wyt acznikbw ré6  znicowo-pr adowych,
5.odpowiedniego zadziatania o swietlenia ewakuacyjnego

Wyniki bada n (kopie) b eda przekazywane In zynierowi na

formularzach wymaganych przez odpowiednie normy prz edmiotowe.

7.0DBIOR ROBOT.
7.1. Ogdlne zasady odbioru robot.
Ogolne zasady odbioru robét podano w Specyfikacji

~Wymagania ogolne”.

7.2. Odbidr robot zanikaj acych i ulegaj acych zakryciu.
Odbior robot zanikaj acych i ulegaj acych zakryciu
polega na finalnej ocenie ilo sci i jako sci wykonanych
robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegn a zakryciu.
Odbidr robot zanikaj acych i ulegaj acych zakryciu
bedzie dokonany przez in zyniera w czasie umo zliwiaj acym
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wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowa nia
0g0Ilnego post  epu robot.
W trakcie prowadzenia robot monta zowych nale zy dokona ¢ nale zy
dokona ¢ odbioru robot ulegaj acych zakryciu tj:
- uto zonych kabli w ziemi w wykopie
- uto zonych kabli i przewodow w przestrzeni
mi edzysufitowe]
- uto zonych ci agow rur ochronnych,
- wci agni ecia kabli do rur ochronnych,
- uto zenia kabli przed zakryciem scian G-K

7.3. Odbior ko ncowy robot.
Odbior ko ncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego

wykonania rob6t w odniesieniu do ich ilo sci, jako  scii
warto sci.
Przy dokonywaniu odbioru ko ncowego nale zy:

- sprawdzi ¢ zgodno $¢robdtzumow  a,
Dokumentacj a Projektow g, Specyfikacjami
Technicznymi, normami i przepisami,

- sprawdzi ¢ udokumentowanie wia sciwej
jako sci wykonania robét odpowiednimi
protokotami prob monta zowych,

- sprawdzi ¢&, czy przedmiot odbioru spetnia
warunki i zasady prawidtowej eksploatacji,

- sporz adzi ¢ protokot z odbioru technicznego robot

z podaniem wnioskow i ustale i lub poprawek do
wykonania
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ko ncowego
robot jest protokot odbioru ko ncowego robot sporz adzony wg.
wzoru ustalonego odpowiednimi przepisami budowlanym I.
Do odbioru ko  ncowego Wykonawca jest zobowi azany przygotowa ¢

nast epuj ace dokumenty:
- dokumentacj e projektow g z naniesionymi zmianami,
- specyfikacje techniczne,
- dzienniki budowy i ksi egi obmiaru
- wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bada A,

- atesty jako sciowe wbudowanych materiatéw,

W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wzgl edem
przygotowania dokumentacyjnego nie b eda gotowe do odbioru
ko rncowego, komisja w porozumieniu z wykonawc a wyznaczy
ponowny termin odbioru ko ncowego robot.
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Wszystkie zarz ~ adzone przez komis;j e Roboty poprawkowe
lub uzupetniaj ace b eda zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiaj acego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robot
uzupetniaj acych wyznaczy komisja.

7. 4. Odbior ostateczny.

Odbidr ostateczny polega na ocenie wykonanych robét
Zwi azanych z usuni eciem wad stwierdzonych przy odbiorze
ko acowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér ko ncowy b edzie dokonany na podstawie oceny
wizualnej obiektu z  uwzgl ednieniem zasad odbioru

ko ncowego.

8. PRZEPISY ZWI AZANE

8.1. Normy
[1.] PN-IEC 60364-4-41 - ,Instalacje w obiektach

budowlanych. Ochrona dla zapewnienia

bezpiecze nstwa. Ochrona przeciwpora zeniowa”,
[2.] PN-IEC 60364-4-43 - ,Instalacje w obiektach

budowlanych. Ochrona dla zapewnienia

bezpiecze nstwa. Ochrona przed pr adem

przet ezeniowym”,
[3.] PN-IEC 60364-4-46 - ,Instalacje w obiektach

budowlanych. Ochrona dla zapewnienia

bezpiecze nstwa. Odt acznie izolacyjne it aczenie”,
[4.] PN-IEC 60364-4-47 - ,Instalacje w obiektach

budowlanych. Ochrona dla zapewnienia

bezpiecze nstwa. Srodki ochrony przed pora zeniem

pr adem elektrycznym?”,
[5.] PN-IEC 60364-4-473 - ,Instalacje w obiektach
budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpiecze nstwa.
Srodki ochrony przed pr adem przet ezeniowym?”, [6.] PN-IEC
60364-5-523 - ,Instalacje w obiektach budowlanych. Dobor
i monta 2z wyposa zenia elektrycznego. Obci azalno scipr adowe
diugotrwate przewodow”, [7.] PN-IEC 60364-5-53 -
.Instalacje w obiektach budowlanych. Dobdér i monta z
wyposa zenia elektrycznego. Aparatura t aczeniowa i
sterownicza”,
[8.] PN-IEC 60364-5-537 - ,Instalacje w obiektach

budowlanych. Dobor i monta z wyposa zenia elektrycznego.
Urz adzenia do odt acCzaniaizolacyjnego it aczenia”, [9.]
PN-IEC 60364-5-54 - ,Instalacje w obiektach budowla nych.
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Dobérimonta z wyposa zenia elektrycznego. Uziemienia i
przewody ochronne”,
[10.] PN-IEC 60364-5-56 - ,Instalacje w obiektach

budowlanych. Dobor i monta z wWyposa zenia
elektrycznego. Instalacje bezpiecze nstwa”,
[11.] PN-76/E-05125-,Elektroenergetyczne i sygnaliz acyjne
linie kablowe”
[12.] PN-93/E-90401-,Kable elektroenergetyczne o iz olacji
tworzyw
termoplastycznych i powtoce poliwinitowej na napi ecie
znamionowe 0,6/1 kV” [13.] ZN-FKZ-21:1996-Norma zak tadowa
Fabryki Kabli ,Zatom”- ,Kable sterownicze na napi ecie
300/500 V,
[14.] PN-56/B-03260-,Konstrukcje zelbetowe”
[15.] PN-87/E-90054-,Przewody jedno zytowe o izolacji
poliwinitowej”
[16.] PN-74/E-90066-,Przewody wielo zylowe o wspdlnej izolaciji
poliwitowej”

[17.] BN-68/B-6353-03-,Folia kalandrowana
techniczna z uplastycznionego polichlorku
winilu”
[18.] Prenorma SEP P SEP-E-0002 ,Instalacje elektry czne w
obiektach
budowlanych”, ,Instalacje elektryczne w budynkach
mieszkalnych”, ,Podstawy planowania”.
[19.] PN-74/C-89200-,Rury z nieplastycznego polichl orku

winilu. Wymiary ”

8.2 . Inne dokumenty.

[20.] Rozporz adzenie Ministra Budownictwa i Przemystu
Materiatéw Budowlanych w sprawie bezpiecze nstwa i
higieny pracy przy wykonywaniu robét budowlano-
monta zowych i rozbiérkowych. [ Dz. Ust. Nr 13 z 10.
04.1972r.]

[21.] Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robot
Budowlanych cz es¢ D: Roboty Instalacyjne. Warszawa
ITB 2003.
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