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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej ST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét instalacji Systemu Alarmu Pozaru - SAP.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna zawiera informacje oraz wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét, ktére zostang zrealizowane
w ramach w zakresie wykonania instalacji i rozbudowy istniejacego Systemu Alarmu Pozaru — SAP w budynku gtéwnym
PZSTiZ w Swiebodzinie ul. Swierczewskiego 76a,66-200 Swiebodzin.

1.3. Okreslenia podstwowe

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w ST 00.01.00 ,Wymagania ogdline”.
Projektuje sie system sygnalizacji pozarowej spetniajgcy wymagania:
. specyfikacji technicznej PKN-CEN/TS 54-14:2006 Systemy sygnalizacji pozarowej Cze$¢ 14: Wytyczne planowania,
projektowania, instalowania, odbioru, eksploatacji i konserwacji, oraz
e wytycznych SITP WP-02:2010 Instalacje sygnalizacji pozarowej Projektowanie.
Wykonawca zobowigzany jest do zapoznania sie ze wszystkimi dostepnymi dokumentami dotyczacymi projektowanej inwestycji.
W przypadku jakichkolwiek niejasnosci wykonawca zobowigzany jest do ztozenia odpowiednich zapytan na pismie.

1.3.1. Zalozenia funkcjonalne

e  Wszystkie urzadzenia systemu sygnalizacji pozaru muszg posiadaé wymagane certyfikaty CPD europejskie lub CNBOP.
Dodatkowo urzadzenia wymienione w rozporzadzeniu Ministra MSWIA z dnia 20 czerwca 2007r. muszg posiadac
$wiadectwa dopuszczenia CNBOP,

system musi by¢ skuteczny i niezawodny (dtugi sredni czas bezawaryjnej pracy),

szybki serwis gwarancyjny i pogwarancyjny,

topologia systemu: analogowy, adresowalny (indywidualnie), z liniami pgtlowymi,

system modutowy o elastycznej konfiguracji z mozliwoscig rozszerzenia sieciowego pod przyszig rozbudowe,

petna wspodtpraca z systemami Monitoringu ACO PSP oraz spetnienie wszystkich wymagan i norm zwigzanych ze
sposobem alarmowania i torem transmisji monitorowania alarmu,

e mozliwos$¢ drukowania wszystkich zdarzen i raportéw na drukarce systemowej,

2. MATERIALY

UWAGA
WSZELKIE NAZWY WLASNE PRODUKTOW | MATERIELOW PRZYWOLANE W SPECYFIKACJI StUZA OKRESLENIU POZADANEGO
STANDARDU WYKONANIA | OKRESL!ENIU WELASCIWOSCI | WYMOGOW TECHNICZNYCH ZALOZONYCH W DOKUMENTACJI
TECHNICZNEJ DLA DANYCH ROZWIAZAN.
DOPUSZCZA SIE ZAMIENNE ROZWIAZANIA (W OPARCIU NA PRODUKTACH INNYCH PRODUCENTOW) POD WARUNKIEM:
. SPELNIENIA TYCH SAMYCH W£SCIWOSCI TECHNICZNYCH
. PRZEDSTAWIENIU ZAMIENNYCH ROZWIAZAN NA PISMIE ( DANE TECHNICZNE, ATESTY, DOPUSZCZENIA DO STOSOWANIA)
. UZYSKANIU AKCEPTACJI PROJEKTANTA | ZAMAWIAJACEGO.

21. Wymagania ogéline
Wszystkie urzgdzenia systemu sygnalizacji pozaru muszg posiada¢ wymagane certyfikaty europejskie lub CNBOP. Dodatkowo
urzadzenia wymienione w rozporzadzeniu ministra MSWIA z dnia 20 czerwca 2007r. musza posiada¢ swiadectwa dopuszczenia
CNBOP.
Materiaty uzyte do wykonania instalacji musza $cisle spetnia¢ wymagania niniejszej specyfikacji oraz by¢ zgodne z projektem.
Mozliwe jest zaproponowanie produktéw réwnorzednej jakosci. Jakiekolwiek przerdbki projektowe, budowlane i instalacyjne
muszg by¢ wykonane na koszt wykonawcy.
2.1.1. Opis projektowanego systemu.
Obiekt chroniony bedzie kompleksowo na catej swojej powierzchni adresowalnym systemem sygnalizacji. Z nadzorowania
wytgczono jedynie mate pomieszczenia WC (przedsionki do WC beda nadzorowane).
Jako podstawowe detektory dymu zatozono optyczne czujki dymu.
Centrala systemu CSP bedzie zlokalizowana w recepcji w zbrojowni i potgczona z recepcjg ASP, gdzie odbywa¢ sie bedzie
catodobowy nadzér nad systemem.

Centrala systemu sygnalizacji pozarowej zapewnia¢ bedzie:
wczesne wykrycie zrédta potencjalnego pozaru z doktadnym wskazaniem jego miejsca z doktadnoscig do czujki,
dwustopniowe alarmowanie po detekcji pozaru,
automatyczne powiadomienie jednostki PSP,
automatyczne sterowanie urzgdzeniami ochrony przeciwpozarowej budynku,
wizualizacja stanu pracy wszystkich elementéw systemu (stacja PC),
wydruk z drukarki zainstalowanej w systemie.

System sygnalizacji pozaru opiera sie na nastepujgcych elementach:
Optyczne czujki dymu (klasa detektorow bedzie nie mniejsza jak C w tescie TF1) umieszczone stropie,
e  Reczne ostrzegacze pozarowe (ROP-y), zlokalizowane przy wszystkich wyjsciach i przejsciach budynku,
. Petlowe moduly wejsé/wyjs¢ stuzgce do sterowania urzgdzen wykonawczych systemow innych branz, jak i réwniez do

zbierania sygnatow informacyjnych o ich stanach alarmowych, uszkodzeniach, zadziataniu.

Na etapie programowania centrali nalezy wykonaé podziat na strefy dozorowe zgodnie z nastepujgcymi wymaganiami:

e  powierzchnia jednej strefy nie powinna przekraczaé¢ 1600 m2,
. max liczba czujek punktowych w strefie dozorowej — 32 szt.
e  max liczba recznych ostrzegaczy pozarowych w strefie dozorowej — 10 szt.
2.1.2. Zasilanie podstawowe.

Centrala sygnalizacji pozaru oraz pozostate urzadzenia systemu powinny by¢ zasilane z wydzielonego, oznaczonego (np.



ZASILANIE CENTRALI PPOZ) pola rozdzielni napiecia gwarantowanego budynku. Do tego pola nie wolno przytgcza¢ zadnych
innych odbioréw energii elektrycznej.

2.1.3. Zasilanie awaryjne z baterii akumulatoréw

Minimalny czas pracy systemu bez zasilania podstawowego powinien wynosi¢ 72 godziny w czasie dozorowania oraz 0,5
godziny w czasie alarmu. Pojemno$¢ akumulatoréw powinna by¢ wigksza lub, co najmniej réwna wyliczeniom.

2.1.4. Okablowanie i trasy kablowe

Okablowanie linii dozorowej prowadzi¢ kablem YnTKSYekw 1x2x0,8mm. Okablowanie urzadzen sterowanych z systemu SSP
na zasadzie przerwy w zasilaniu mozna wykona¢ kablami bez cechy PH np. OMY 2x1,5. W miejscach przej$¢ przewoddéw przez
elementy oddzielen p.poz. oraz przewoddéw o s$rednicy powyzej 40mm przez Sciany i stropy o okreslonej odpornosci ogniowe;j
nalezy przewidzie¢ przepusty lub uszczelnienia p.poz. o klasie odpornosci ogniowej wymaganej dla tych oddzielen p.poz.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wpltywu na jakos¢
wykonywanych robdt. Sprzet bedacy wlasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.
Wykonawca dostarczy Inwestorowi kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest
to wymagane przepisami.

4. TRANSPORT
Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w ST 00.01.00 ,Wymagania ogolne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zestawienie rodzaju robot

Uktadanie tras kablowych,

Uktadanie przewodow kabelkowych w gotowych trasach kablowych,
Montaz elementu systemu,

Ochrona przeciwprzepigciowa,

Wspétpraca z innymi systemami,

Pomiary,

Programowanie systemu,

Testowanie systemu,

Dokumentacja powykonawcza.

o
N

Ukladanie tras kablowych

e w przestrzeniach sufitu podwieszanego trasy kablowe wykonywa¢ z rur PCV z materiatéw niepodtrzymujgcych
palenia;

e w pomieszczeniach bez sufitu podwieszanego trasy kablowe prowadzi¢ pod tynkiem , utozenie tras kablowych
skoordynowa¢ z pracami budowlanymi zwigzanymi z wykonywaniem stropow; nie dopuszcza sie wykonanae instalaciji
natynkowej w listwach PCV;

e  rozgatezienia tras kablowych wykona¢ za pomocg puszek rozgateznych;

. rury natynkowe PCV montowa¢ za pomocg uchwytéw zamykanych;

e  piony kablowe wykona¢ z zapasem 30%;

5.3. Uktadanie przewodéw kabelkowych w gotowych trasach kablowych

. przewody uktadac z zachowaniem sity wciggania i promieni giecia zgodnie ze specyfikacjg producenta kabli;

e  przejscia przewoddw przez Sciany nalezy uszczelni¢ w klasie odpornosci ogniowej dla danej przegrody budowlanej;

. ukfadajgc przewody nalezy wyréwnac¢ trase tak, aby w korytku nie byto wybrzuszen, narazajacych izolacje przewodow
na uszkodzenie;

. przy domierzaniu przewodéw nalezy przewidzie¢ rezerwe umozliwiajacg pozostawienie w puszkach (lub przy
montowanych urzgdzeniach) koncow przewoddw o dtugosci niezbednej do wykonania potgczen;

5.4. Montaz elementu systemu

Elementy systemu sygnalizacji alarmu pozaru, np. czujki optyczne i temperatury, reczne ostrzegacze pozaru, sterowniki,
wskazniki zadziatania montowa¢ zgodnie ze specyfikacjg producenta i zaleceniami CNBOP oraz PN-E08350-14:2002.

5.4.1. Centrala pozarowa.

Przewiduje sie system sygnalizacji pozarowej oparty na centrali systemu sygnalizacji pozarowej z wbudowang drukarkg zdarzen.
System zapewni mozliwos$c¢ elastycznego wyposazenia centralki w moduty wejscia / wyjscia; oraz monitorowania / sterowania na
liniach dozorowych (praktycznie nieograniczona elastycznos¢ systemu).
W przypadku pojawienia sie alarmu pozarowego na panelu centrali systemu sygnalizacji pozarowej pojawi sie:
1) alarm pozarowy na panelu centrali SSP (sygnat wizualny plus akustyczny),
2) wydruk na drukarce centrali informac;ji o:

e elemencie z ktérego pochodzi alarm (godzina, numer elementu, lokalizacja),

e  wszystkich sterowaniach jakie zostaty wykonane zgodnie z zaprogramowanym scenariuszem (godzina, numer

elementu, lokalizacja).

Centrala powinna monitorowac¢ zasilacze systemu sygnalizacji pozaru.
Zasilanie podstawowe.
Centrala sygnalizacji pozaru oraz pozostate urzgdzenia systemu powinny by¢ zasilane z wydzielonego, oznaczonego (np.
ZASILANIE CENTRALI PPOZ) pola rozdzielni gtéwnej budynku (rozdzielnicy pozarowej). Do tego pola nie wolno przytaczaé
zadnych innych odbioréw energii elektryczne;j.
Do zasilania centrali systemu sygnalizacji pozarowej, oraz zasilaczy systemu SSP przewiduje sie zespoty kablowe E90/PH90 z
konstrukcjg nosna o klasie podtrzymania funkcji elektrycznych co najmniej E 90 (90 minut). Zespoty kablowe powinny posiada¢
certyfikat potwierdzajgcy ich wiasciwosci pozarowe odnoszacy sie do zespotu jako zestawu okreslonych wyrobéw (konkretny
kabel wraz z konkrethym mocowaniem).
Zasilanie awaryjne z baterii akumulatorow.



Centrala systemu sygnalizacji pozarowej zasilana bedzie w przypadku zaniku napiecia przez zasilacze buforowane z bateriami
akumulatoréw zainstalowanymi w/przy centralach. Zasilacz i baterie akumulatoréw zapewnig bezprzerwowg prace systemu
przez 72 godziny po zaniku napigcia w stanie czuwania oraz przez 0,5 godziny w stanie alarmowania. Pojemnos$¢
akumulatoréw, ustalona na etapie projektu wykonawczego, powinna by¢ wigksza lub, co najmniej réwna wyliczeniom
uwzgledniajgcym te zatozenia.

- Powierzchnie dozorowania czujek

Dla potrzeb projektu proponuje sie dla czujek optycznych dymu maksymalng odlegto$é dozorowania réwng 7,5 m, max
powierzchnia dozorowania 60m2. W klatkach schodowych czujki rozmieszczone bedg na kazdej kondygnaciji.

- Zasady rozmieszczenia recznych ostrzegaczy pozarowych i przyciskow oddymiania

Reczne ostrzegacze pozarowe rozmieszczone sg przy wszystkich wyjsciach z budynku, na drogach ewakuacyjnych, w poblizu
hydratéw, przy CSP, etc., tak aby zadna osoba do najblizszego ostrzegacza nie musiata przebywac¢ drogi dtuzszej niz 30 m.
Reczne ostrzegacze pozarowe bedg montowane na wysokosci 1,2 — 1,6 m od podtogi, w taki sposéb aby byty widoczne w
kazdym przypadku (np. aby nie byly przystaniane drzwiami po ich otwarciu).

- Typ linii dozorowych

Przewiduje sig zastosowanie linii dozorowych petlowych, typu ,A”, monitorowanych na zwarcie, przerwe i doziemienie. Elementy
w linii dozorowej z wbudowanymi izolatorami zwar¢,

Linie takie, w systemie adresowalnym dajg mozliwosc¢ przytgczenia do 128 elementéw adresowalnych, ktére moga z kolei
dozorowa¢ powierzchnie do 6000 m2 nalezace do réznych stref pozarowych.

Przy opracowaniu projektu wykonawczego nalezy uwzgledni¢ specyfikacje konkretnego systemu okreslonego producenta (w tym
rodzaj centrali i jej mozliwosci techniczne).

5.4.2. Organizacja alarmowania.

Przewidywana jest typowa, dwustopniowa organizacja alarmowania. Czas reakcji obstugi i opéznienia zaprogramowany zostanie

odpowiednio: T1=30s, T2=4min.

T1 - przewidywany czas reakcji osoby obstugujacej system
T2 - przewidywany czas sprawdzenia przyczyny alarmu
Tr=T1+T2, - przewidywany czas reakcji centrali na alarm

Wykrycie zjawisk pozarowych przez czujki pozarowe lub przez reczne ostrzegacze pozarowe wywotuje:

. sygnalizacje wewnetrznego alarmu | stopnia (zagrozenie - tak zwany alarm cichy) przeznaczony dla obstugi bez transmisji
do jednostki strazy pozarnej, umozliwiajgcy inspekcje i rozpoznanie zagrozenia pozarowego przez obstuge w czasie nie
diuzszym niz 4 min. od potwierdzenia przyjecia alarmu | stopnia,

e Alarm Il stopnia (nastepuje automatycznie w przypadku braku potwierdzenia przez obstuge przyjecia alarmu | stopnia lub

po uptywie czasu przeznaczonego na rozpoznanie).

W czasie alarmu pozarowego |l stopnia nastepuje:
uruchomienie dzwigkowego systemu ostrzegawczego,
odciecie zasilania sygnalizatoréw akustycznych systemu sygnalizacji wiamania,
wytgczenie wentylacji mechanicznej bytowej,
otwarcie drzwi na drogach ewakuacyjnej (zwolnienie rygli elektromagnetycznych),
unieruchomienie dzwigéw osobowych,
zamkniecie klap odcinajgcych na instalacji wentylacji bytowej,
otwarcie drzwi z sitownikami na poziomie parteru (wiatrotapy).
otwarcie drzwi przesuwnych na poziomie parteru (wiatrotapy).
zamkniecie kurtyn dymowych.
transmisja informacji o pozarze do jednostki strazy pozarne;.

W zakresie czynnych zabezpieczen przeciwpozarowych bedg monitorowane poprzez wejsciowe moduty liniowe:
stan potozenia klap na kanatach wentylacyjnych (potwierdzenie zamknigcia lub potwierdzenie otwarcia),
stan pracy/zadziatanie systemow zwigzanych z bezpieczenstwem pozarowym obiektu,
zasilacze systemu sygnalizacji pozaru.
stan pracy systemu DSO - awaria zbiorcza.

Potwierdzenie realizacji procedury wysterowania DSO.

Najwazniejszym zadaniem dla Inwestora bedzie odpowiednie systematyczne przeszkalanie personelu oraz przydziat
funkcji dla poszczegdlnych oséb. Od opanowania i wiedzy personelu niejednokrotnie zalezy wiecej, niz od szybkiego przyjazdu
Strazy Pozarnej. Centrala przez catg dobe bedzie pracowac w trybie Personel Obecny.

5.4.3. Transmisja informaciji o pozarze do jednostki strazy pozarne;.

System sygnalizacji pozaru przesytat bedzie sygnaty pozarowe do stanowiska kierowania w PSP w za pomocg sieci monitoringu

pozarowego. W projekcie przewidziano jedynie mozliwo$¢ wspodtpracy ze stacja monitoringu. Podpisanie umowy z firmg

prowadzgcg monitoring pozarowy nalezy do zadan Inwestora.

5.4.4. Pomiary

Po zainstalowaniu kabli nalezy wykona¢ pomiary:
e  rezystancji petli zwarcia instalacji zasilajgcej urzadzenia SAP;
. rezystancji uziemien ochronnych urzgdzen SAP;
e  rezystancji izolacji kabli sterowniczych instalacji SAP.
5.4.5. Programowanie systemu
System zaprogramowac¢ zgodnie z projektem, arkuszem bezpieczehnstwa pozarowego i wymaganiami producenta systemu. Przy
programowaniu wprowadzi¢ aktualne nazwy pomieszczen dla poszczegdlnych elementéw systemu.
5.4.6. Testowanie systemu
Po instalacji systemu nalezy przeprowadzi¢ proby dymowe. Nalezy wprowadzi¢ w alarm kazdy element systemu i sprawdzi¢
jego dziatanie oraz opis istniejgcy w systemie. Nalezy zweryfikowa¢ poprawnos¢ wspétpracy instalacji SAP z innymi systemami.

5.5. Okablowanie i trasy kablowe.

Przewody i kable wraz z zamocowaniami (zespoty kablowe) stosowane w systemach zasilania i sterowania urzadzeniami
stuzgcymi ochronie przeciwpozarowej powinny zapewnia¢ ciggtos¢ dostawy energii elektrycznej lub przekazu sygnatu w
warunkach pozaru przez wymagany czas do uruchomienia i dziatania urzadzenia przeciwpozarowego. Zasada ta powinna by¢
traktowana jako nadrzedna w projekcie wykonawczym SSP (projekcie urzadzenia przeciwpozarowego).

Do zasilania i sterowania centrali systemu sygnalizacji pozarowej, centrali oddymiajacej oraz zasilaczy systemu SSP przewiduje
sie zespoty kablowe E90 / PH90.Petle dozorowe z urzadzeniami detekcyjnymi nalezy wykona¢ przewodem YnTKSY ekw
1x2x0,8. Okablowanie obwodow urzgdzen wykonawczych (obwody sterujgce i kontrolne modutdéw, centrala DSO) nalezy
wykona¢ przewodem o odpornosci ogniowej 90 min. typu np. HTKSH 1x2x1 lub HDGs 2x1 klasy PH90. Dopuszcza sie



wykonanie zasilania urzadzen, ktérych funkcjonowanie jest niezbedne podczas pozaru (np. przeciwpozarowych klap
odcinajgcych), oraz innych elementéw sterowanych przy zachowaniu ciggto$ci dostawy energii w trakcie pozaru przez czas
wynikajgcy z przyjetego scenariusza i zatlozonego typu urzgdzenia (np. jezeli przerwa w dostawie energii do sterowanego
urzadzenia spowoduje jego wiasciwe zadziatanie mozliwe jest stosowanie kabla bez odpornosci ogniowej).

Okablowanie uktada¢ podtynkowo, w korytach dedykowanych dla instalacji teletechnicznych lub w rurach ostonowych.

Zespoty kablowe powinny posiadac certyfikat potwierdzajgcy ich wtasciwosci pozarowe odnoszacy sie do zespotu jako zestawu
okreslonych wyrobow (konkretny kabel wraz z konkretnym mocowaniem).

Instalacje podtynkowe podlegajg wykonaniu w warstwie tynku — bez bruzdowania powierzchni ceramicznych struktury
oryginalnych $cian, lub w fugach miedzy cegtami — bez bruzdowania cegiet.

Istnieje bezwzgledny zakaz prowadzenia instalacji po kolumnach granitowych w parterze oraz montazu elementéw na detalach
architektonicznych typu piaskowiec.

W przypadku braku mozliwosci prowadzenia instalacji w bruzdach pomigdzy cegtami lub podtynkowo, nalezy przyja¢ do
wykonania ostony jako rozwigzanie jednostkowe z uzyciem materialu szlachetnego, np. blachy miedzianej, rury miedzianej lub
ostony z drewna.

Rozwigzania szczegdtowe systemu SSP, w zakresie tras instalacji, sposobu ich uktadania na $cianach, kolorystyki obudéw a
takze rozmieszczenia urzadzen peryferyjnych w budynku uwzgledniajac dyspozycje i warto$¢ zabytku, wraz z czes$cig graficzng
wskazujgcg zakres robodt instalacyjnych podlegajgcych wykonaniu podtynkowo zostang przedstawione w projekcie
wykonawczym i uzgodnione z wiasciwym przedstawicielem Wojewddzkiego Konserwatora Zabytkéw, , w trakcie komisji
konserwatorskich.

5.6. Monitoring PSP

Centrala sygnalizacji pozaru jest potaczona do monitoringu PSP poprzez tacze radiowe oraz linie komutowang z firma
posiadajgcg odpowiednig.

5.7. Dokumentacja projektowa

Projekt wykonawczy nalezy dostosowac dla potrzeb systemu alarmu pozaru zainstalowanego w obiekcie. Koszt dostosowania
projektu jest po stronie Wykonawcy.

5.8. Dokumentacja powykonawcza

Po wykonaniu instalacji nalezy wykona¢ dokumentacje powykonawczg z naniesionymi zmianami w stosunku do projektu
wykonawczego. Do dokumentacji nalezy dotozy¢ atesty zastosowanych urzadzen, protokoty pomiaréw i zadymien. Dla obstugi
systemu przygotowaé dodatkowy komplet rysunkoéw, ktére nalezy umiesci¢ przy gtéwnej centrali pozarowej w pomieszczeniu
monitoringu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowag oraz za jakos¢ zastosowanych materiatow i
wykonywanych roboét, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowg oraz poleceniami Inwestora. Nastepstwa jakiegokolwiek
btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostana, jesli wymagac tego bedzie Inwestor,
poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt..

6. KONTROLA JAKOSCI

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng
kontrole robot i jakosci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wtgczajgc personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania badan materiatéw oraz robét.

Wykonawca dostarczy Inwestorowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadajg wazng
legalizacje, zostaty prawidlowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajgcych procedury badan. Inwestor
bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnigciach dotyczacych urzadzen pomiarowych,
pracy personelu lub metod pomiarowych. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw
ponosi Wykonawca.

7. ODBIOR ROBOT
Ogodlne wymagania dotyczace odbioru robot.

71. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalen, roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru:
a)odbiorowi robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu,
b)odbiorowi czesciowemu,
c)odbiorowi ostatecznemu,
d)odbiorowi pogwarancyjnemu.

7.2 Prowadzenie robét i odbiér robot zanikajacych, ulegajacych zakryciu

Nalezy uwzgledni¢ ,ze prowadzenie robét jest w obiekcie funkcjonujgcym a zatem obowigzujg przepisy o prowadzeniu robét
glosnych i ucigzliwych dla przebywajagcych w budynku. Wszelkie tego typu prace muszg by¢ zgtoszone z 3 dniowym
wyprzedzeniem do kierownictwa budowy i za kazdym razem muszg uzyskac akceptacje.

Odbidr robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robét, ktére w dalszym
procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbiér robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogoélnego postepu robét. Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru
Budowlanego z ramienia Inwestora. Gotowos$¢ danej czesci robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy
i jednoczesnym powiadomieniem Inwestora. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pézniej jednak niz w ciggu 3 dni
od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inwestora.Jako$¢ i iloS¢ robot ulegajgcych
zakryciu ocenia Inwestor na podstawie dokumentéw zawierajgcych komplet wynikow badan w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowg i uprzednimi ustaleniami.

7.3. Odbioér czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robét. Odbioru czesciowego robét dokonuje sie wg zasad
jak przy odbiorze ostatecznym roboét. Odbioru robét dokonuje Inwestor.



7.4. Odbiér ostateczny robot

Odbidér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.
Catkowite zakonczenie robét oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do
dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na piSmie o tym fakcie Inwestora. Odbior ostateczny robét nastgpi w
terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Inwestora zakonczenia robét. Odbioru
ostatecznego robo6t dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Inwestora i Wykonawcy. Komisja
odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przediozonych dokumentow, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie
wizualnej oraz zgodnosci wykonania robo6t z dokumentacja projektowa.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robét zanikajgcych i
ulegajgcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robét uzupetniajgcych i robét poprawkowych. W przypadku stwierdzenia
przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robét w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej
dokumentacjg projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potrgcen, oceniajgc pomniejszong wartos¢ wykonywanych robdt w stosunku do
wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

7.5. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokdt odbioru ostatecznego robét sporzadzony wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujgce
dokumenty:

1.dokumentacje powykonawcza,

2.certyfikaty i karty katalogowe zastosowanych urzadzen,

3.instrukcje obstugi oraz skrécong instrukcje obstugi systemu

4.wyniki pomiaréw, zadymien i testéw,
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robét.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedg zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajgcego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robét uzupetniajacych wyznaczy komisja.

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

Ptatnos¢ za jednostke obmiarowg roboty nalezy przyjmowaé zgodnie z postanowieniami Umowy, obmiarem robét, oceng
jakosci uzytych materiatow i jakosci wykonania robot, na podstawie wynikdw pomiaréw i badan.

8.1. Cena wykonania robét obejmuje:

dostarczenie materiatow, sprzetu i urzadzen oraz ich sktadowanie,
wykonanie robot zasadniczych, wykonczeniowych; montazu osprzetu; montazu i rozruchu urzadzen,
wykonanie niezbednych przebi¢, przepustéw, wykucie bruzd i wnek oraz
wykonanie napraw i wyprawek tynkarskich,
montaz i demontaz rusztowan niezbednych do wykonania robét,
uporzadkowanie placu budowy po robotach,
e wykonanie badan i prob pomontazowych.
Oraz wszystkie inne roboty niewymienione, ktére sg niezbedne do kompletnego wykonania robdt objetych niniejsza ST
przewidzianych w Dokumentacji projektowe;.

9. DOKUMENTY ZWIAZANE

1.Ustawa z dnia 16 czerwca 2003r. w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektéw budowlanych i terendw
(Dz. U. Nr 121, pozycja 1138 z p6zniejszymi zmianami)

2.Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych z dnia 22 kwietnia 1998 r. w sprawie wyrobow stuzgcych do ochrony
przeciwpozarowej, ktére moga by¢ wprowadzane do obrotu i stosowane wytgcznie na podstawie certyfikatu zgodnosci (Dz.
U. 1998 Nr 55, poz. 362)

3.Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002r. w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny
odpowiadac¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. 2002 Nr 75, poz. 690)

4.Wstep do automatycznych systemoéw sygnalizaciji pozarowej, Jerzy Ciszewski CNBOP — Warszawa 1996

9.1. Normy

Norma gtéwna: PN-E-08350-14: 2002 — Systemy Sygnalizacji Pozarowej
Normy zwigzane:

. PN-EN 54-3:2002 (U) Systemy sygnalizacji pozarowej Czes¢ 3: Pozarowe sygnalizatory akustyczne

e  PN-EN 54-5:2002 (U) Systemy sygnalizacji pozarowej Czes$¢ 5: Punktowe czujniki ciepta

. PN-EN 54-7:2002 (U) Systemy sygnalizacji pozarowej Czes¢ 7: Czujniki punktowe dziatajgce z wykorzystaniem
Swiatta rozproszonego, Swiatta przechodzgcego lub jonizacji

PN-EN 54-11:2002 (U) Systemy sygnalizacji pozarowej Cze$¢ 11: Reczne ostrzegacze pozarowe

PN-EN 54-1:1998 Systemy sygnalizacji pozarowej — Wprowadzenie

PN-EN 54-2:2002 Systemy sygnalizacji pozarowej — Czg$c¢ 2: Centralne sygnalizacji pozarowej

PN-EN 54-4:2001 Systemy sygnalizacji pozarowej — Czes$¢ 4: Zasilacze

PN-EN 60651:2002 (U)Mierniki poziomu dzwigku



