03.00.00 ROBOTY KAFAROWE - zalacznik nr 1.

3- 1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB .

Przedmiotem niniejszej specyfikacji  technicznej (STWiORB) sa
wymagania ogolne dotyczace wykonania 1 odbioru robdt budowlanych
wchodzacych w zakres przedsigwzigcia: ,,Budowa pomostu na Jeziorze
Radachowskim .

1.2.  Zakres stosowania STWIORB .

Specyfikacja techniczna (STWIORB) stanowi Dokument przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza prowadzenia robot
hydrotechnicznych w  miejscu realizacji zadania inwestycyjnego
okreslonego w pkt. 1.1.

Roboty obejmuja:

- Wbicie pali pomostow
— wykonanie podbudowy pod ptyte nawierzchni nabrzeza;

- wykonanie deskowan ptyty nawierzchni nabrzeza ( slipu i przyczotkow );

- betonowanie plyty nawierzchni slipu 1 przyczétkow ;

- demontaz deskowan ptyty slipow 1 przyczotkow ;

- montaz konstrukcji pomostéw ( konstruukcja stalowa kratowa wykonana
z rur stalowych ocynkowanych oraz poszycia pomostow

- montaz wyposazenia nabrzeza ( drabinki, stojaki na sprzet ratowniczy);

- montaz elementow malej architektury (porecze,);

- wykonanie powlok malarskich ochronnych;

- Prace porzadkowe.

1.4. Okreslenia podstawowe:

Pal - element posadowienia posredniego budowli w formie shupa
zaglebionego w gruncie 1 osadzonego podstawg w gruncie nosnym .

Brus - element $cianki szczelnej z wyprofilowanym , bocznym zamkiem
taczacym .

Pozostate  okreslenia podstawowe sg zgodne z odpowiednimi,
obowigzujacymi polskimi normami.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow .

Ogoblne wymagania dotyczace materiatow podano w STWiORB 0-00.00.00
,Wymagania ogdlne

2.2. Materialy stosowane do wykonania robot .

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu robot bedacych przedmiotem
niniejszej Specyfikacji sa:

2.2.1 Pal stalowy



* element stalowy walcowany na gorgco stosowany do budowy rura stalowa
ocynkowana o §rednicy 125 mm .

2.2.2 Kratownice nosne i stezenia poprzeczne .

Elementy wykona¢ zgodnie z Dokumentacjag Projektowg ze stali
konstrukcyjnej weglowej, kleszcze ( prowadnice dla pali) z ceownikow
walcowanych na goraco, $ciagi z pretow.

2.4. Materialy i urzadzenia przewidywane do wbudowania .

Wszystkie materialy 1 urzadzenia przewidywane do wbudowania beda
zgodne z Dokumentacja Projektowa 1 poleceniami Inzyniera. W
oznaczonym terminie przed wbudowaniem Wykonawca przedstawi
Inzynierowi szczegotowe informacje dotyczace proponowanego zrddia
wytwarzania, zamowienia 1 wydobywania materiatow oraz odpowiednie
swiadectwa badan, atesty producentéw i probki do zatwierdzenia.

2.5. llos¢ i jakos¢ materialow

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilo§ciowych
i jakosciowych materiatdéw dostarczonych na plac budowy oraz za ich
wlasciwe sktadowanie, zgodnie z Programem Zachowania Jako$ci.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB 0-00.00.00
, Wymagania ogdlne".

3.2. Sprzet

Do wykonywania robot bedacych przedmiotem niniejszej Specyfikacii,
zgodnie z technologia przyjeta w Dokumentacji Projektowej proponuje si¢
zastosowaé nast¢pujacy sprawny technicznie 1 zaakceptowany przez
Inzyniera sprzet:

» dzwig plywajacy 5 -8t

 wibromtot do wbijania i wyciggania pali stalowych

* zuraw samojezdny kotowy 5 - 10t

* przyczepa dtuzycowa 10 t

» ciggnik kotowy 110 KM

 samochdd skrzyniowy 5 - 10 t

* holownik 150 KM

* 16dZ robocza (tratwa) 5 t

* baza nurkowa jednozatogowa

* spawarka elektryczna 300 A

Przed zasadniczymi pracami kafarowymi Wykonawca jest zobowigzany do
przeprowadzenia  probnego bicia pala. Ilo§¢ 1  czestotliwosé
przeprowadzenia pomiaréw uzalezniona od zmienno$ci warunkow
gruntowych i decyzji Nadzoru Autorskiego Projektu. Wykonawca jest
zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wpltywu na jakos¢ wykonywanych robot. Wykonawca
dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie



sprzetu do uzytkowania zgodnie z przeznaczeniem. Typy 1 iloSci sprzetu
uzywanego do realizacji robot winny by¢ zgodne z ustaleniami
Specyfikacji, programem Zachowania Jakosci oraz projektem organizacji
robot, ktory uzyskat akceptacje Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu (Ogolne wymagania
dotyczace transportu podano w STWiORB 0-00.00.00 ,,Wymagania
ogélne" punkt 4. 4.2. Srodki transportu

Do transportu materiatow, sprzetu budowlanego i urzadzen, zgodme z
technologia przyjeta w Dokumentacji PrOJektoweJ proponuje  si¢
zastosowaC nastepujace, sprawne technicznie i1 zaakceptowane przez
Inzyniera $rodki transportu:

* 16dZ robocza (tratwa) 5 Mg

 samochod samowyladowczy do 5 t

 samochod skrzyniowy 5 - 10 t

* holownik 150 KM

* samochdd skrzyniowy do 5 Mg

* ciggnik kotowy 110 KM

* przyczepa dtuzycowa 10 Mg

* zuraw samojezdny kotowy 5 - 10 Mg

4.3. Typ i ilos¢ Srodkow transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania wylgcznie takich Srodkoéw
transportu, ktore nie wptyng niekorzystnie na jakos$¢ robot 1 wlasciwosci
przewozonych towaréw. Typ 1 1lo§¢ srodkow transportu winny by¢ zgodne
z ustaleniami Specyfikacji Technicznych, Programem Zachowania Jako$ci
oraz projektem organizacji robodt, ktory uzyskat akceptacje Inzyniera.

4.4. Ruch publiczny

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy musza spetnia¢ wymagania
przepisow ruchu drogowego (kotowego, wodnego) tak pod wzgledem
formalnym jak i rzeczowym.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogoélne dotyczace wykonania robot.

Ogoblne wymagania dotyczagce wykonania robot podano w STWiORB O-
00.00.00 ,,Wymagania ogolne" punkt 5. Wykonawca jest odpowiedzialny
za prowadzenie robot zgodnie z wymaganiami: Specyfikacji Technicznych,
projektu organizacji robdot, Warunkami Technicznymi, Normami 1
poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego .

5.2. Zakres robot przygotowawczych .

W zakres robot przygotowawczych wchodza nw. roboty:

* prace geodezyjne zwigzane z wyznaczeniem zakresu robot 1 obiektu

» prace geotechniczne w zakresie kontroli zgodno$ci warunkoéw istniejgcych
Z projektem



» zabezpieczenie lub usuni¢cie istniejagcych urzadzen technicznych,
uzbrojenia terenu oraz roslinnosci, ewentualnych sktadowisk odpadow i
rumowisk pozostatych po robotach rozbiérkowych i wykopach roboczych

* wykonanie niezbednych drog tymczasowego =zasilania w energi¢
elektryczng

» oznakowanie robot prowadzonych w strefach komunikacyjnych (drogi
kotowe 1 wodne)

* dostarczenie na teren budowy niezbednych materiatéw 1 urzadzen oraz
sprzetu budowlanego

 wykonanie niezb¢dnych prac badawczych i projektowych

* przygotowanie frontu robot

* probne bicie pala.

5.3. Zakres robot zasadniczych

5.3.1. Wykonanie pali

* roboty nalezy realizowa¢ zgodnie z wytycznymi WTWO - H/Zarzadzenie
nr 42 Prezesa CUGW z dnia 15.12.1966r.

« w przypadkach technicznie uzasadnionych dopuszczalne jest
podptukiwanie pali wodg z wyjatkiem ostatniego metra

* przy doborze metody 1 rodzaju sprzetu nalezy uzyskac¢ opini¢ Nadzoru
Autorskiego oraz akceptacje Inzyniera

* na budowie powinien by¢ prowadzony dziennik wbijania pali zawierajacy:
1° numer pala

2° dhlugos¢ pala po jego zabiciu,

3° dane konstrukcyjne elementu

4° liczba uderzen miota

5° wped pala 6° data wykonania.

5.3.2. Wytycznymi Wykonania i Odbioru.

- pale powinny by¢ wbijane z zachowaniem osi , rozstawu i poziomow
okreslonych w Dokumentacji Projektowe;]

- pale nalezy wbija¢ w kleszczach prowadzacych

- Inspektor moze zdyskwalifikowaé kazdy pal , ktory jest wychylony z
lini1, ma niewtasciwe nachylenie, jest niewlasciwie zablokowany w zamku
lub nie dobity

 Wykonawca jest zobowigzany na polecenie Inspektora , wyrwaé
niezwlocznie kazdy zle wbity pal i wbi¢ go ponownie o ile taka droga
zostanie zaakceptowana, w przeciwnym razie Wykonawca powinien wbic
nowy pal

* Transport 1 ustawienie elementéw pod kafarem nalezy przeprowadzi¢ w
sposob nie dopuszczajacy przecigzenia elementu oraz uszkodzenia
elementow ,

* Podczas wbijania nalezy uzy¢ kapturéw ochronnych natozonych na
glowice

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT .



6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot .

Ogoblne wymagania dotyczace wykonania robot, dostawy materiatow,
sprzgtu 1 $rodkow transportu podano w STWIORB 0-00.00.00
,Wymagania Ogolne". Wykonawca jest odpowiedzialny za peilng kontrole
jakosci robdt 1 materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni system i
srodki techniczne do kontroli jakos$ci robot zgodnie z PZJ na terenie placu
budowy i poza nim. Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone
zgodnie z wymaganiami norm technicznych przez jednostki posiadajace
odpowiednie uprawnienia budowlane.

6.2. Kontrole i badania laboratoryjne .

Badania laboratoryjne musza obejmowac sprawdzenie podstawowych cech
materialow podanych w niniejszej Specyfikacji a czestotliwos¢ ich
wykonania powinna pozwoli¢ na uzyskanie wiarygodnych i
reprezentatywnych ~ wynikow  dla  calosci  wybudowanych  lub
zgromadzonych materialow. Wyniki badan Wykonawca przekaze
Inspektorowi  do akceptacji. Badania kontrolne obejmujg caly proces
budowy.

6.3. Badania jakoSci robot w czasie budowy.

6.3.1. Zakres badan jakosciowych

Kontrola jakosci elementow przeznaczonych do wbijania obejmuje
obrobke, uzbrojenie 1 laczenie pali 1 elementow stalowych , a takze
sktadowanie 1 transport.

6.3.2. Kontrola w toku wykonywania robot obejmuje:

— kontrole transportu pali 1 brusow pod wzgledem zabezpieczenia
elementow, ich czegsci lub powtoki antykorozyjnej,

— kontrol¢ warunkow sktadowania pali,

— kontrole rozmieszczenia 1 ustawienia pali pod wzgledem zgodnos$ci z
Dokumentacjg Projektowa,

— pomiary polozenia pali w czasie wbijania, rejestracje¢ niezgodnosci
ustawienia, rzgdnych i nachylen z Dokumentacja Projektows.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady i wymagania dotyczace obmiaru

Ogo6lne zasady 1 wymagania dotyczace obmiaru robot podano w STWiORB
0-00.00.00 ,,Wymagania og6olne".

7.2. Jednostka obmiarowa :

Jednostka obmiarowa dla wykonania robot objetych niniejsza specyfikacja
jest:

— szt. (sztuka) - dla whbijania pali wraz z ich wykonaniem i dostarczeniem
oraz robotami towarzyszacymi wynikajacymi z technologii robot okreslonej
w projekcie, — m (metr) - dla wbijania $cianek szczelnych (wraz z
materiatem) 1 robot towarzyszacych, wynikajacych z technologii wg
projektu,

— szt. - dla wyrywania pali, — m (metr)



- dla wyrywania $cianek szczelnych,

— kurs - dla robdt holowniczych.

7.3. Obmiary.

Obmiar robot okresla faktyczny zakres wykonanych robot zgodnie z
Dokumentacja Projektowa 1 Specyfikacjami w jednostkach miary
ustalonych w kosztorysie kontraktowym.

7.4. Dokonywanie obmiarow

[lo§¢ robdt oblicza si¢ wg sporzadzonych przez stuzby geodezyjne
pomiarow z natury udokumentowanych Dokumentacja Powykonawcza z
uwzglednieniem wymagan technicznych zawartych w STWIORB i
Dokumentacji Projektowej 1 uymuje w ksiedze obmiaru.

7.5. Urzadzenia pomiarowe

Wszystkie urzadzenia i1 sprzet stosowany do obmiaru podlegaja akceptacji
Inspektora i winny posiada¢ wazne certyfikaty legalizacji.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot Ogdlne zasady odbioru robot podano w
STWIORB 0-00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne" punkt 8. Celem odbioru jest
protokolarne dokonanie koncowej oceny wykonanych robét pod wzgledem
ich 1losci, jakosci 1 wartosci. Gotowos¢ do odbioru zglasza Wykonawca
wpisem do dziennika budowy przedkladajac Inspektorowi do oceny i
zatwierdzenia Dokumentacj¢ Powykonawczg robot. Odbior ma na celu
sprawdzenie zgodnosci wykonania robot z Dokumentacjg Projektowa,
Warunkami Technicznymi oraz obowigzujacymi normami. Roboty uznaje
si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacjag Projektowa, STWiORB i
wymaganiami Inzyniera, jesli wszystkie badania i pomiary, z zachowaniem
tolerancji wg punktu 6, daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI .

Podstawa ptatnosci zgodnie z warunkami og6lnymi STWiORB.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN EN 14199:2009 — Mikropale

10.2. Inne dokumenty

1. Warunki Techniczne Wykonania 1 Odbioru Robo6t Budowlanych
(WTWIORB) tom Ali A2
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