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ST.00 SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

DZIAL. OGOLNY



WYMAGANIA OGOLNE

Specyfikacja wymagania ogdlne odnosi si¢ do wymagan wspolnych dla poszczegdlnych wymagan technicznych dotyczacych
wykonania i odbioru robot, ktore zostang wykonane w ramach budowy obiektow matej architektury w ramach placu zabaw i
utwardzenia nawierzchni w jednostce ewidencyjnej 086101_1 Gorzoéw Wlkp. przy ul. Dunikowskiego na dziatce nr ewid. 1184
w obrgbie ewidencyjnym nr 086101_1.0004 Staszica.

ST.00.01 Zakres robot objetych ST:

Wymagania og6lne nalezy rozumiec i stosowa¢ w powiazaniu z nizej wymienionymi w ST:
ST.01. ROBOTY GEODEZYJNE

ST.02. ZDJECIE WARSTWY HUMUSU I/LUB DARNINY

ST.03. KORYTOWANIE PODLOZA

ST.04. NAWIERZCHNIA Z PIASKU

ST.05. URZADZENIA PLACU ZABAW I MALEJ ARCHITEKTURY

ST.06. NAWIERZCHNIA Z KOSTKI BETONOWEJ

ST.07. BALUSTRADY ZEWNETRZNE

ST.00.02 Ogolne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa, ST i
poleceniami inspektora nadzoru.
Dokumentacja projektowa wykonawcza zawiera¢ b¢dzie niezbedne rysunki, obliczenia i dokumenty.

ST.00.03 Zgodnos¢ robét z dokumentacja projektowa i ST

Podstawa wykonania i wyceny robdt jest dokumentacja projektowa, ST oraz przedmiary robdt, a wymagania wyszczegdlnione
w choéby jednym z nich sa obowigzujace dla wykonawcy tak, jakby zawarte byly w calej dokumentacji.

W przypadku rozbieznoéci wykonawca nie moze wykorzystywaé bledow lub opuszczen w dokumentacji, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadomi¢ inspektora nadzoru i projektanta ktory dokona odpowiednich zmian lub poprawek.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty winny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa i ST a takze z innymi
przepisami obowigzujacymi.

Dane okreslone w dokumentacji i w ST nalezy uwaza¢ za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach
okreslonego przedziatu tolerancji i za wiedza projektanta.

Cechy materiatow i elementéw budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywac bliska zgodnos$¢ z okreslonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku gdy materiaty lub roboty nie bedg w pelni zgodne z dokumentacja lub ST i wptynie to na niezadowalajaca jako$¢
elementéw budowli to takie materialy nalezy niezwlocznie zastgpi¢ innymi, a roboty rozebra¢ na koszt wykonawcy.

Wszystkie materiaty stosowane do budowy obiektu powinny posiada¢ certyfikat lub aprobat¢ techniczng a urzadzenia certyfikat
na znak bezpieczenstwa.

Przy wykonywaniu robot nalezy uwzglednia¢ instrukcje producenta materiatdw oraz przepisy zwigzane i obowigzujace, w tym
rowniez te, ktore ulegly zmianie lub aktualizacji. W przypadku istnienia norm, atestow, certyfikatow, instrukcji ITB, aprobat
technicznych, §wiadectw dopuszczenia nic wyszczegolnionych w niniejszej dokumentacji a obowigzujacych, wykonawca ma
réwniez obowigzek stosowania si¢ do ich tresci i postanowien.

ST.00.04 Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonaweca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do zakonczenia i
odbioru ostatecznego robdot. Wykonawca dostarczy, zainstaluje 1 bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace w
tym: ogrodzenia, porgcze, oswietlenia, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcow i wszelkie inne $rodki niezbgdne do ochrony
rob6t, wygody spolecznosci i innych. Ww. urzadzenia zabezpieczajace uniemozliwiaé beda wstep 0sob postronnych na teren
budowy oraz uniemozliwia¢ dostep na teren budowy 0sob korzystajacych z terenu szkoty.

Fakt przystapienia do robdt wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposéb uzgodniony z inspektorem oraz
przez umieszczenie w miejscach i ilosciach okre§lonych przez inspektora nadzoru tablic informacyjnych.

Tablice informacyjne beda utrzymywane przez wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

ST.00.05 Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robdot wszelkie przepisy dotyczace ochrony $rodowiska
naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykanczania robot wykonawca bedzie:

- utrzymywac teren budowy i wykopy bez wody stojace;j,

- podejmowaz wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczace ochrony
srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikac uszkodzen lub ucigzliwosci dla 0sob lub wiasnosci
spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu
dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie mial szczegélny wzglad na:

- lokalizacje magazynow, wykopow i drog dojazdowych

- $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

. zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami
. mozliwoscia powstania pozardw



ST.00.06 Ochrona przeciwpozarowa

Wykonaweca bedzie przestrzega¢ przepiséw ochrony p-poz.

Wykonaweca bgdzie utrzymywac sprawny sprzgt p-poz. wymagany przez odpowiednie przepisy w pomieszczeniach biurowych,
magazynach oraz maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostgpem osob
trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji
robot.

ST.00.07 Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne takie jak rurociagi, kable, itp.
oraz uzyska od odpowiednich wiadz bgdacych wilascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji.

Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniami tych instalacji i urzadzen w czasie trwania
budowy.

Wykonawca obowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego rodzaju robot, ktore maja by¢
wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ inspektora nadzoru i
wladze lokalne o zamiarze rozpocze¢cia robot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji wykonawca niezwlocznie powiadomi inspektora nadzoru i zainteresowane
wladze oraz bedzie z nimi wspolpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.

Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i
urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

ST.00.08 BHP

Podczas realizacji rob6t wykonawca bedzie przestrzegaé przepisoOw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy. W
szczegldlnosci wykonawca ma obowigzek zadba¢ aby personel nie wykonywal pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednia odziez dla
ochrony zycia i zdrowia 0sdb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

ST.00.09 Bezpieczenstwo i ochrona zdrowia

Realizacja zadania nie wymaga podjecia prac budowlanych, ktorych charakter, organizacja i miejsce prowadzenia moga
stwarza¢ ryzyko powstania zagrozenia bezpieczenstwa i zdrowia ludzi. Kierownik robot jest obowigzany sporzadzi¢ lub
zapewni¢ sporzadzenie, przed rozpoczeciem budowy, planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia, uwzgledniajac specyfike
obiektu budowlanego i warunki prowadzenia rob6t budowlanych oraz umieszczenie na terenie budowy w miejscu widocznym
tablicy z ogloszeniem zawierajagcym podstawowe dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia. Podczas realizacji
robot Kierownik robot winien koordynowacé realizacje zadan zapobiegajacych zagrozeniom bezpieczenstwa i ochrony zdrowia:
- przy opracowywaniu technicznych lub organizacyjnych zatozen planowanych robdt budowlanych lub ich poszczegdlnych
etapow, ktdre maja by¢ prowadzone jednoczesnie lub kolejno,
- przy planowaniu czasu wymaganego do zakonczenia robot budowlanych lub ich poszczegodlnych etapow,
Kierownik roboét jest zobowigzany do koordynowania dziatan zapewniajacych przestrzeganie podczas wykonywania robot
budowlanych zasad bezpieczenstwa i ochrony zdrowia zawartych w przepisach prawa budowlanego oraz w planie
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia, wprowadzanie niezbgednych zmian w informacji przygotowanej o wytycznych
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia przygotowanych przez Projektanta oraz w planie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,
wynikajacych z postgpu wykonywanych robot budowlanych, podejmowanie niezbednych dzialan uniemozliwiajacych wstep
na budowe osobom nieupowaznionym.

W celu zapewnienia wymaganych warunkow bezpieczenistwa i ochrony zdrowia zaleca si¢ wszelkie prace budowlane

prowadzi¢ w sposob zgodny z postanowieniami przepisow z zakresu Bezpieczenstwa i Higieny Pracy (Rozporzadzenie

Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26.09.1997 r. w sprawie ogdlnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy

DZ.U.Nr 129 poz. 844 z 1997 r.), a w szczegdlnosci:

- stanowiska pracy rozmiesci¢ uwzgledniajac odpowiedni do nich dostep,

- odpowiednio rozplanowac¢ przebieg drog wewnetrznych, stref pracy i przemieszczania si¢ maszyn,

- przestrzega¢ warunkow uzytkowania materiatdw budowlanych oraz dostepu do nich podczas wykonywania robot
budowlanych,

- utrzymywa¢ we wlasciwym stanie technicznym instalacje i elementy wyposazenia placu budowy,

- usuwane odpady i gruz przechowywa¢ w wyznaczonych do tego miejscach,

- utrzymywac teren budowy w nalezytym stanie czystosci i porzadku,

- przed rozpoczgciem robot budowlanych przygotowaé i uzgodni¢ z projektantem plan organizacji pracy na budowie,

- zapewni¢ $rodki do informowania pracownikow o podejmowanych dziataniach dotyczacych bezpieczenstwa i ochrony
zdrowia.

ST.00.10 Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne przepisy i
wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwiazane z robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw,
przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagan
prawnych odnosénie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob ciagly bedzie informowac inspektora
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nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty.

ST.00.11 Materialy

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez wykonawce wywiezione z terenu budowy badz zlozone w miejscu
wskazanym przez inspektora nadzoru.

Jesli inspektor nadzoru zezwoli wykonawcy na uzycie tych materialdw do innych robot, niz te dla ktorych zostaty zakupione, to
koszt tych materialow zostanie przewarto$ciowany przez inspektora nadzoru.

Kazdy rodzaj rob6t, w ktorym znajduja si¢ niezbadane i niezaakceptowane materiaty, wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko
liczac si¢ z jego nie przyjgciem i nie zaptaceniem.

ST.00.12. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy beda potrzebne do wykonania robot byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos¢ i wlasciwos¢ do robodt i byly dostepne do kontroli przez
inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z inspektorem
nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez wykonawce.

ST.00.13. Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nic spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢
wykonywanych robdt. Sprzet uzywany do robdt powinien by¢ zgodny z oferta wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod
wzgledem typdw i jakosci z projektem organizacji robot zaakceptowanym przez inspektora nadzoru.

Liczba 1 wydajnos¢ sprzetu powinna gwarantowaé przeprowadzenie robot zgodnie z zasadami okre§lonymi w dokumentacji
projektowej, ST i wskazaniach inspektora nadzoru w terminie przewidzianym Kontraktem.

ST.00.14. Transport

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen na o$ przy transporcie materialdw i sprzgtu na i z terenu robot.
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkow transportu, ktore nie wptyna niekorzystnie na jako$¢
wykonywanych robot i przewozonych materiatow.

Liczba srodkow transportu bedzie zapewniaé prowadzenie robot zgodnie z zasadami okre§lonymi w dokumentacji projektowej,
ST i wskazaniach inspektora nadzoru w terminie przewidzianym Kontraktem.

Srodki transportu nic odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obcigZzen na osie moga byé uzyte przez wykonawce pod
warunkiem przywrdcenia do stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkow drog publicznych na koszt wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco na wlasny koszt wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

ST.00.15. Wykonanie robét

WYKONAWCA JEST ODPOWIEDZIALNY ZA PROWADZENIE ROBOT ZGODNIE Z UMOWA ORAZ ZA JAKOSC
ZASTOSOWANYCH MATERIALOW I WYKONYWANYCH ROBOT, ZA ICH ZGODNOSC Z DOKUMENTACIA
PROJEKTOWA, WYMAGANIAMI ST ORAZ POLECENIAMI INSPEKTORA NADZORU.

POLECENIA INSPEKTORA NADZORU BEDA WYKONYWANE NIE POZNIEJ NIZ W CZASIE PRZEZ NIEGO
WYZNACZONYM, PO ICH OTRZYMANIU PRZEZ WYKONAWCE, POD GROZBA ZATRZYMANIA ROBOT.

SKUTKI FINANSOWE Z TEGO TYTULU PONOSI WYKONAWCA.

ST.00.16. Kontrola jakosci robot
ST.00.16.1 Zasady kontroli

WYKONAWCA JEST ODPOWIEDZIALNY ZA PELNA KONTROLE ROBOT I JAKOSCI MATERIALOW.
WYKONAWCA ZAPEWNI ODPOWIEDNI SYSTEM KONTROLI, WEACZAJAC PERSONEL, LABORATORIUM,
SPRZET, ZAOPATRZENIE I WSZYSTKIE URZADZENIA NIEZBEDNE DO POBIERANIA PROBEK I BADAN
MATERIALOW ORAZ ROBOT.

DLA CELOW KONTROLI JAKOSCI I ZATWIERDZENIA, INSPEKTOR NADZORU UPRAWNIONY JEST DO
DOKONYWANIA KONTROLI, POBIERANIA PROBEK 1 BADANIA MATERIALOW U ZRODLA ICH
WYTWARZANIA. ZAPEWNIONA MU BEDZIE WSZELKA POTRZEBNA DO TEGO POMOC ZE STRONY
WYKONAWCY I PRODUCENTA MATERIALOW.

ST.00.16.2 Certyfikaty i deklaracje

Kierownik moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

1.certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi okre§lonymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepiséw i dokumentdéw technicznych,

2. Deklaracje zgodno$ci lub certyfikat zgodnosci z: PN lub aprobata techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie
ustanowiono PN, jezeli nie sa objete certyfikacja okreslong w punkcie 11 ktore spetniaja wymogi ST W przypadku materiatow,
dla ktorych w/w dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do robot bedzie posiada¢ dokumenty, okreslajace
w sposob jednoznaczny jej cechy. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spelniajg tych wymagan beda odrzucone.

Wykonawca robo6t zobowiazany jest do uzyskania stosownego certyfikatu dopuszczajacego plac zabaw do uzytkowania na
okres 1 roku, o ktérym mowa w PN-EN 1176-1:2009 Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie.



Wykonawca robot jest zobowiazany dostarczy¢ i dokona¢ montazu urzadzen zabawowych wskazanych w niniejszej
dokumentacji z zastrzezeniem, iz przeglady techniczne i certyfikacyjne, o ktérych mowa wyzej dla tych urzadzen moga by¢
dokonywane i wydawane przez dowolne, uprawnione do tego jednostki wskazane przez zamawiajacego, a w pozniejszym
czasie — przez uzytkownika obiektu.

ST.00.16.3 Dokumenty budowy
(1) Dziennik robét

Dziennik rob6t jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce w okresie od
przekazania wykonawcy terenu budowy do zakonczenia budowy. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie Dziennika robot zgodnie z
obowiazujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku robot beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robot, stanu

bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku robot bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby ktora dokonata zapisu, z podaniem
imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane technika trwala, w porzadku
chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

(2) Rejestr obmiarow

Rejestr obmiaréow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu kazdego z elementéw robot. Obmiary
wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciggly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiarow.

(3) Pozostale dokumenty
a) plan bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno — prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno — prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoty z narad i ustalen,
f) korespondencja na budowie.

(4) Przechowywanie dokument6w budowy

Dokumenty beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym, zaginigcie ktoregokolwiek z
dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty
beda dostepne dla inspektora nadzoru i przedstawione do wgladu na zyczenie inwestora.

ST.0017. Obmiar robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja projektowa i ST w jednostkach
ustalonych w kosztorysie. Obmiaru rob6t dokonuje wykonawca po pisemnym powiadomieniu inspektora nadzoru o zakresie
obmierzanych robot i terminie odbioru, co najmniej 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaréw beda wpisywane do rejestru
obmiarow.

ST.00.18. Odbiér robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
- odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
- odbiorowi czgsciowemu,
- odbiorowi ostatecznemu
- odbiorowi pogwarancyjnemu.

ST.00.19. Podstawa platnoSci

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalona dla danej pozycji
kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa ptatnosci jest wartos¢ podana przez wykonawce w
danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania
sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w specyfikacji technicznej i w dokumentacji projektowe;.

ST.00.20. Przepisy zwiazane

Ustawa z dnia 07 lipca 1994 - Prawo budowlane (Dz.U. Nr 89 z 25.08.1994 r poz. 414 z p6zn. zm.)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.2002 r. w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadad
budynki i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 75 poz. 690).

Ustawa z dnia 17.05.1989-Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz.U. Nr 30 poz.163z p6zn. zm.)

Ustawa z dnia 10.06.1994 - Ustawa o zamdowieniach publicznych (Dz.U. Nr 76, p6zn. 344 i 130 poz.645 z p6zn. zm.).
Polska Norma PN-EN 1176-1:2009 Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie
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ST.01. ROBOTY GEODEZYJNE

1. Wstep

W zakres robdt geodezyjnych, zwigzanych z wytyczeniem elementow placu zabaw i utwardzenia nawierzchni wechodza:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysoko$ciowego punktow glownych i punktéw wysoko$ciowych w oparciu o
osnowe geodezyjng oraz siatke 1,0 m x1,0 m,

b) uzupetnienie punktéw gtownych dodatkowymi punktami,

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktoéw w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob ulatwiajacy
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

2. Materialy

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow podano w ST.00.

Do utrwalenia punktow nalezy stosowaé paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw
utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i dfugosci od 0,04 do 0,05 m. "Swiadki" powinny mie¢
dhugos¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostokatny. Siatke 1,0 m x 1,0 m nalezy wykona¢ w formie taw sznurkowych.

3. Sprzet

Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST.00.

Sprzet pomiarowy do wyznaczenia sytuacyjnego i punktow wysokosciowych:
- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- 1aty’

- tasmy stalowe, szpilki,

- paliki drewniane, sznury lub linki.

Sprzet stosowany do wyznaczenia sytuacyjnego i punktow wysokosciowych powinien zapewnia¢ uzyskanie wymagane;j
doktadnos$ci pomiaru.

4. Transport.
Ogolne wymagania dotyczace transportu w ST.00.
Sprzet i materiaty do robot geodezyjnych mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. Wykonanie robét

5.1. Ogoblne zasady wykonania robot
Ogo6lne zasady wykonania rob6t podano w ST.00.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK.

Przed przystagpieniem do rob6t Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajgcego dane zawierajace lokalizacje i

wspotrzedne punktow gldwnych oraz reperéw. W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca
powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robdt. Prace pomiarowe
powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac¢ Inzyniera o wszelkich btedach wykrytych w wytyczeniu

punktéw gtéwnych i (lub) reperéw roboczych. Bledy te powinny by¢ usunicte na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa zgodne z rzeczywistymi
rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie réznig si¢ od rzednych okre§lonych w
dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢
zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z réznic rzgdnych
terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostang wykonane na
koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obciaza
Wykonawcg. Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczgte przed zaakceptowaniem
wynikow pomiar6w przez Inzyniera. Punkty wierzchotkowe, punkty gléwne i punkty posrednie muszg by¢ zaopatrzone w
oznaczenia okreslajace w sposOb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych
oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera. Wykonawca jest odpowiedzialny za ochron¢ wszystkich punktow
pomiarowych i ich oznaczefn w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostana
zniszczone przez Wykonawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia
robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej
realizacji robot naleza do obowiazkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych i punktow wysokosciowych.

Punkty gltéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaty, przy uzyciu palikow drewnianych $rednicy od 0,05 do 0,08 m i
dtugoscei okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni przy uzyciu bolcow stalowych $rednicy 5 mm i
dhugosci od 0,04 do 0,05 m. "Swiadki" powinny mieé¢ dugos¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostokatny.

5.4. Wytyczenie obiektow budowlanych
Tyczenie nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje¢ projektowa oraz inne dane geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego,
przy wykorzystaniu osnowy geodezyjnej oraz osnowy w formie siatki 1,0 x 1,0 m, okre$lonej w dokumentacji projektowe;.
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Obiekty budowlane powinny by¢ wyznaczone w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w stopniu wystarczajacym do
jednoznacznego okreslenia ksztattu koryta oraz lokalizacji elementéw urzadzen zabawowych podlegajacych kotwieniu w
gruncie. Zakres tolerancji w wytyczaniu ksztaltu koryta oraz lokalizacji elementow urzadzen zabawowych powinien wynosi¢
nie wigcej niz 0,5 m z zastrzezeniem, iz strefy bezpieczenstwa (swobodnego upadku) urzadzen zabawowych oznaczone w
dokumentacji linig przerywang nie moga wychodzié, poza zakres nawierzchni piaskowej, ani by¢ do niej styczne. Dopuszcza
si¢ wykonanie osnowy o wigkszym podziale np. 2,0 x 2,0 m, 5,0 x 5,0 m jednakze z zachowaniem opisanej wyzej tolerancji
przy wytyczaniu obiektow.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie rz¢dnych krawedzi Koryta na powierzchni terenu (okreslenie
granicy roboét), zgodnie z dokumentacja projektowa oraz w miejscach wymagajacych uzupelnienia dla poprawnego
przeprowadzenia robot i w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi koryta nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki lub wiechy. Odlegto$¢ migdzy palikami lub
wiechami nalezy dostosowa¢ do uksztattowania terenu oraz geometrii elementow budowlanych.

6. Kontrola jakoS$ci robét

Ogoblne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST.00.

Kontrolg jako$ci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedlug
ogoblnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. Obmiar robot
Ogo6lne zasady obmiaru rob6t podano w ST.00.
Jednostka obmiarowg jest punkt geodezyjny w terenie.

8. Odbiodr robét

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w ST.00.
Odbidr robot zwigzanych z wytyczeniem geodezyjnym obiektow budowlanych nastepuje na podstawie szkicow i dziennikéw
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedktada Inzynierowi.

9. Podstaw a platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST.00.

Cena jednostki obmiarowej obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych i punktéw wysokosciowych,

- uzupehienie dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

- zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatwiajace odszukanie i
ewentualne odtworzenie.

10. Przepisy zwigzane

I. Instrukcja techniczna O-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
3. Instrukcja techniczna G-I. Geodezyjna oshowa pozioma, GUGIK 1978.

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysoko$ciowe, GUGIK 1979.

6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

7. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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ST.02. ZDJECIE WARSTWY HUMUSU I/LUB DARNINY
1. Wstep

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu i/lub
darniny, wykonywanych w ramach robdt przygotowawczych.

2. Materialy
Nie wystepuja.

3. Sprzet

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST.00.

Do wykonania robot zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu lub/i darniny nie nadajacej si¢ do powtornego

uzycia nalezy stosowac:

- rowniarki,

- spycharki,

- lopaty, szpadle i inny sprz¢t do recznego wykonywania robdt ziemnych - w miejscach, gdzie prawidlowe wykonanie robot
sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe,

- koparki i samochody samowytadowcze - w przypadku transportu na odlegto$¢ wymagajaca zastosowania takiego sprzgtu.

Do wykonania robot zwigzanych ze zdjeciem warstwy darniny nadajacej si¢ do powtdrnego uzycia, nalezy stosowac:

- noze do cigcia darniny,

- lopaty i szpadle.

4. Transport

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST.00.

Humus nalezy przemieszczaé z zastosowaniem réwniarek lub spycharek albo przewozi¢ transportem
samochodowym. Wybor $rodka transportu zalezy od odleglosci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.
Darning nalezy przewozié¢ transportem samochodowym. W przypadku darniny przeznaczonej do powtérnego
zastosowania, powinna ona by¢ transportowana w sposob nie powodujacy uszkodzen.

5. Wykonanie robot

Ogo6lne zasady wykonania rob6t podano w ST.00.

Teren pod budowe placu zabaw oraz w innych miejscach wskazanych w dokumentacji projektowej powinien by¢ oczyszczony
z humusu i/lub darniny.

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pdzniejszego uzycia np. przy umacnianiu skarp oraz do innych
czynnosci okreslonych w dokumentacji projektoweyj.

Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinno by¢ wykonane zgodnie z ustaleniami zawartymi w dokumentacji projektowej
lub wskazaniami Inzyniera.

Humus nalezy zdejmowa¢ mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spycharek. W wyjatkowych sytuacjach, gdy
zastosowanie maszyn nie jest wystarczajace dla prawidlowego wykonania roboét, wzglednie moze stanowi¢ zagrozenie dla
bezpieczenstwa robdt (zmienna grubos$é warstwy humusu, sasiedztwo budowli), nalezy dodatkowo stosowac reczne wykonanie
robot, jako uzupehienie prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdja¢ z powierzchni calego pasa robdt ziemnych oraz w innych miejscach okres§lonych w
dokumentacji projektowej lub wskazanych przez Inzyniera.

Grubo$¢ zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od gtgbokos$ci jego zalegania, wysokosci nasypu, potrzeb jego wykorzystania
na budowie itp.) powinna by¢ zgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, SST lub wskazana przez Inzyniera, wedlug
faktycznego stanu wystgpowania. Stan faktyczny bedzie stanowit podstawe do rozliczenia czynnos$ci zwigzanych ze zdjeciem
warstwy humusu.

Zdjety humus nalezy skladowa¢ w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu powinny by¢ przez Wykonawce tak
dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy. Nie nalezy zdejmowac
humusu w czasie intensywnych opadéw i bezposrednio po nich, aby unikna¢ zanieczyszczenia gling lub innym gruntem
nieorganicznym.

Jezeli zamierza si¢ wykorzysta¢ darn do wykonania pozniejszych uzupetnien, nalezy ja zdja¢ w sposob, ktory nie spowoduje
jej uszkodzen i przechowywaé¢ w odpowiednich warunkach do czasu wykorzystania. Wysokie trawy powinny by¢ skoszone
przed zdjeciem darniny. Darning nalezy cia¢ w regularne, prostokatne pasy o szeroko$ci okoto 0,30 metra lub w kwadraty o
dhugosci boku okoto 0,30 metra. Grubo$¢ darniny powinna wynosi¢ od 0,05 do 0, I m. Nalezy dazy¢ do jak najszybszego
uzycia pozyskanej darniny. Jezeli darnina przed powtérnym wykorzystaniem musi by¢ sktadowana, to zaleca si¢ jej roztozenie
na gruncie rodzimym. Jezeli brak miejsca na takie roztozenie darniny, to nalezy ja magazynowa¢ w regularnych pryzmach. W
porze rozwoju ro$lin darning nalezy sktadowa¢ w warstwach trawa do dolu. W pozostatym okresie darning nalezy sktadowaé
warstwami na przemian trawg do gory i trawa do dotu. Czas sktadowania darniny przed wbudowaniem nie powinien
przekraczac 4 tygodni.

Darning nie nadajaca si¢ do powtdérnego wykorzystania nalezy usunaé mechanicznie, z zastosowaniem réwniarek lub
spycharek i przewiez¢ na miejsce wskazane w SST lub przez Inzyniera.

6. Kontrola jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST.00.
Sprawdzenie jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci usunigcia humusu lub/i darniny.

7. Obmiar robot
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Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST.00.
Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) zdjetej warstwy humusu lub/i darniny.

8. Odbior robét
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST.00.

9. Podstawa platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST.00.

Cena 1 m? wykonania robét obejmuje:

- zdjgcie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy wzdhuz drogi lub odwiezieniem na odktad,

- zdjgcie darniny z ewentualnym odwiezieniem i skladowaniem jej w regularnych pryzmach.

10. Przepisy zwigzane
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ST.03. KORYTOWANIE PODLOZA

1. Wstep

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z
wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i zageszczaniem podioza gruntowego w ramach budowy placu zabaw i
utwardzenia nawierzchni.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem koryta
przeznaczonego do utozenia konstrukcji nawierzchni.

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w OST.

2. Materialy
Nie wystepuja.

3. Sprzet

Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST.

Wykonawca przystgpujacy do wykonania koryta i profilowania podtoza powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z

nastgpujacego sprzgtu:

— rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ukosnie ustawianym lemieszem; Inzynier moze dopusci¢ wykonanie koryta i
profilowanie podtoza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),

— walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowaé niekorzystnego wptywu na whasciwosci gruntu podtoza.

4. Transport
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w OST.

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczenia podloza bezposrednio przed
rozpoczeciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wezesniejsze przystapienie do wykonania koryta oraz
profilowania i zageszczania podtoza, jest mozliwe wylacznie za zgodg Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.
W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zaggszczonym podlozu nie moze odbywac si¢ ruch budowlany, niezwigzany
bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.2. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ za krawedzig (korong) koryta lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.
Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciagniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robot w odstepach
opisanych w ST.01.

Rodzaj sprzetu, a w szczegdlnosci jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu, w ktéorym prowadzone sg roboty i do
trudnosci jego odspojenia. Koryto mozna wykonywac r¢cznie, gdy jego szeroko$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przyktad na poszerzeniach lub w przypadku robdt o matym zakresie. Sposob wykonania musi by¢ zaakceptowany przez
Inzyniera. Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji
projektowej i ST, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odktad w miejsce wskazane przez Inzyniera. Profilowanie i
zaggeszczenie podloza nalezy wykonaé¢ zgodnie z zasadami okreslonymi w pkt 5.3.

5.3. Profilowanie i zaggszczanie podloza

Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podtoza nalezy sprawdzié, czy istniejace rzgdne terenu umozliwiaja uzyskanie po profilowaniu
zaprojektowanych rzednych podtoza. Zaleca sig, aby rzgdne terenu przed profilowaniem byty o co najmniej 5 cm wyzsze niz
projektowane rzedne podtoza. Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystepuja zanizenia poziomu w podtozu
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podtoze na glgbokos¢ zaakceptowang przez Inzyniera,
dowiez¢ dodatkowy grunt spelniajacy wymagania obowigzujace dla gornej strefy korpusu, w ilo$ci koniecznej do uzyskania
wymaganych rzednych wysokos$ciowych i zaggsci¢ warstwe do uzyskania wartosci wskaznika zaggszczenia, okreslonych w
tablicy 1.

Do profilowania podtoza nalezy stosowaé rowniarki. Sciety grunt powinien by¢ wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny
Sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania. Zageszczanie podtoza nalezy kontynuowaé do
osiagniecia wskaznika zaggszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1. Wskaznik zageszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z
BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne warto$ci wskaznika zaggszczenia podtoza (Is)

Strefa Innych drog
korpusu Ruch Ruch mniejszy
etezki od ciezkiego -
ibardze-ciezki zjazdy i
{jezdniai-zatoki (chodniki)
BUS)
Goérna warstwa o grubosci 20 cm 100 0,97
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Z uwagi na zwigkszone wymagania dotyczace udarnosci podtoza dopuszcza si¢ zastosowanie wskaznika zagegszczenia podloza
w strefie swobodnego upadku z urzadzen matej architektury 1s=0,95.

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat tworzacy podloze uniemozliwia przeprowadzenie badania zaggszczenia, kontrolg
zaggszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obciazen ptytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i wtorny modut odksztatcenia podtoza
wedlug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtornego i pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien przekraczac¢ 2,2.

Wilgotno$¢ gruntu podtoza podczas zageszezania powinna by¢ rowna wilgotno$ci optymalnej z tolerancja od -20% do +10%.
5.4. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podtoza

Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robot zwiazanych z profilowaniem i zageszczeniem podtoza nastapi przerwa w robotach i Wykonawca nie
przystapi natychmiast do ukladania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podloze przed nadmiernym
zawilgoceniem, na przyktad przez rozlozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera. Jezeli wyprofilowane i
zageszczone podioze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego
naturalnym osuszeniu. Po osuszeniu podloza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbgdnych napraw.
Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wlasny koszt.

6. Kontrola jako$ci robét

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST.

6.2. Badania w czasie robot

6.2.1. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow dotyczacych cech geometrycznych, zageszezenia koryta i wyprofilowanego
podloza podaje tablica 2.

Tablica 2. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiar6w wykonanego koryta
i wyprofilowanego podtoza
Lp. Wyszczegolnienie badan Minimalna czestotliwos$¢
i pomiar6w badan i pomiarow
1 | Szerokos¢ koryta 10razynal km
2 | Réwnos$¢ podhuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 | R6wnos¢ poprzeczna 10 razy nal km
4 | Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km
Rzgdne wysoko$ciowe co 100 m
6 Uksztattowanie osi w planie | co 100 m
7 Zageszczenie, wilgotno$é w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej niz
gruntu podtoza raz na 400 m?

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykona¢ w
punktach gtéwnych lukéw poziomych

6.2.2. Szerokos¢ koryta (profilowanego podtoza)

Szeroko$¢ koryta i profilowanego podtoza nie moze réznic si¢ od szerokosci projektowanej o wigeej niz +10 cm i -5 cm.
6.2.3. Rownos¢ koryta (profilowanego podtoza)

Nierownosci podtuzne koryta i profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4-metrowa tatg zgodnie z norma BN-68/8931-04 [4].
Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata. Nierownos$ci nie moga przekracza¢ 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne

z dokumentacjg projektowa z tolerancjg = 0,5%.

6.2.5. Rzgdne wysokosciowe

Roéznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podtoza

i rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm, -2 cm.

6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz

+3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub wigcej niz £5 cm dla pozostatych drog.

6.2.7. Zageszczenie koryta (profilowanego podtoza)

Wskaznik zaggszczenia koryta i wyprofilowanego podtoza okreslony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien by¢ mniejszy od
podanego w tablicy 1. Jesli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje si¢ porownanie wartosci modutéw odksztalcenia, to
warto$¢ stosunku wtornego do pierwotnego modutu odksztatcenia, okreslonych zgodnie z normg BN-64/8931-02 [3] nie
powinna by¢ wigksza od 2,2. Wilgotno$¢ w czasie zaggszczania nalezy bada¢ wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotnos$¢ gruntu
podtoza powinna by¢ rowna wilgotnoséci optymalnej z tolerancja od -20% do + 10%.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podtoza)

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w punkcie 6.2 powinny by¢
naprawione przez spulchnienie do glgbokosci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtorne zaggszczenie. Dodanie nowego
materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. Obmiar robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST.

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.
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8. Odbior robot

Ogoblne zasady odbioru robét podano w OST.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST.
Cena wykonania 1 m? koryta obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,

- zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie na odktad lub nasyp,

- profilowanie dna koryta lub podtoza,

- zaggszczenie,

- utrzymanie koryta lub podioza,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. Przepisy zwigzane
PN-B-04481
PN-/B-06714-17
BN-64/8931-02

BN-68/8931-04
BN-77/8931-12

Grunty budowlane. Badania probek gruntu

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni
podatnych i podloza przez obciazenie ptyta

Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tata
Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu
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ST.04. NAWIERZCHNIA Z PIASKU

1. Rodzaje robot
Wykonanie nawierzchni z piasku w obrebie placu zabaw.
Wykonanie nawierzchni z piasku stabilizowanego w obrebie potnocnego stoku wzniesienia.

2. Uzywane materialy i zakres prac

2.1. Uzywane materialy

— Piasek ptukany frakcji 0-2 mm dostarczony luzem bez zawartosci gliny, zgodny z PN-B-11113 z 1996 r.,/Kruszywa
naturalne do nawierzchni drogowych/ oraz Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 27.10.2005r. W sprawie rodzajow i
warunkow stosowania $rodkow jakie moga by¢ uzywane na drogach publicznych, ulicach oraz placach (Dz.U. z 2005r. Nr
230 p0z.1960) o gr. warstwy 30 cm,

— Piasek gruboziarnisty lub pospotka zgodne z PN-B-11113 z 1996 r.,/Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych/ oraz
Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 27.10.2005r. W sprawie rodzajow i warunkéw stosowania $rodkow jakie moga
by¢ uzywane na drogach publicznych, ulicach oraz placach (Dz.U. z 2005r. Nr 230 poz.1960) o gr. warstwy 15 cm,
stabilizowana cementem portlandzkim w stosunku 1:10,

— Woda powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-88/B-32250 ,,Materiaty budowlane. Woda do zapraw i betonow."

Kruszywo powinno by¢ jednorodne, bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny. Nie dopuszcza si¢ stosowania kruszywa
z odpadow.

2.2. Zakres prac obejmuje

— Sprawdzenie stopnia zaggszczenia gruntu rodzimego i ewentualne doggszczenie

— Ulozenie warstwy piaskowej gr. 30 cm bez dogeszczania w obrebie placu zabaw (stref swobodnego upadku),

— Ulozenie warstwy piaskowej stabilizowanej cementem w stosunku 1:10 gr. 15 cm i jej dogeszczenie do 1s=0,98 w obrebie
ponocnego stoku wzniesienia.

3. Sprzet

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST.00.

Sprzet do wykonania nawierzchni z piasku:

- Roéwniarka - do rozécielenia piasku w wykonywanej warstwie,

- Lopaty, szypy, taczki,

- Zageszczarki wibracyjne (plytowe).

Rodzaj stosowanego sprzetu z projektu organizacji robot lub uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

4. Transport
Uzyte srodki transportu powinny zabezpieczy¢ przewozony piasek przed wyschnigciem, atmosferycznymi i segregacja. Uzyte
srodki transportu musza uzyskac akceptacj¢ Inzyniera.

5. Zasady wykonywania robét

Piasek powinien by¢ rozkladany w warstwie jednakowej grubosci przy uzyciu rowniarki lub sprzetu recznego. Roztozona
warstwa powinna mie¢ grubo$¢: w obrebie placu zabaw 30 cm, w obrebie péinocnego stoku wzniesienia 15 cm. Warstwa
piasku powinna by¢ roztozona w jednym poziomie. Wilgotno$¢ zageszczonego piasku powinna byé rowna wilgotnosci
optymalnej zgodnie z PN-B-11113. Jezeli piasek zostal nadmiernie nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i
napowietrzanie. Jezeli wilgotno$¢ piasku jest nizsza od optymalnej, piasek powinien by¢ zwilzony woda i rownomiernie
wymieszany. Wilgotno$¢ piasku nie powinna rozni¢ sie od optymalnej o wiecej niz -20% + 10%. Warstwa piasku po
wykonaniu powinna by¢ utrzymana w dobrym stanie. Wykonawca zobowiazany jest do przeprowadzenia napraw warstwy
uszkodzonej w skutek oddziatywania czynnikow atmosferycznych.

6. Kontrola jakosci robot

W czasie budowy Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne badania kontrolne i dostarcza¢ ich wyniki Inzynierowi.
Pomiary i badania kontrolne Wykonawca powinien wykonywaé w zakresie i z czgstotliwos$cia gwarantujaca zachowanie
wymagan jakosci robot, lecz nie rzadziej niz wskazano w odpowiednich punktach niniejszej ST.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania robdt i
przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji materialtdow. Badania te powinny obejmowaé wszystkie
wlasciwosci okreslone w pkt 2.2 niniejszej ST.

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalne;.

Zageszczenie Koryta powinno odbywac si¢ az do osiagnigcia wymaganego wskaznika zageszczenia.

Kontrole zaggszczenia nalezy oprzeé na metodzie obciazen ptytowych, wg BN-64/8931-02 i nie rzadziej niz 2 raz na 1000 m?,
lub wedhug zalecen Inzyniera.

Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiarow dotyczacych cech geometrycznych podbudowy podano w tablicy 1.

Tablica 1. Czgstotliwos¢ oraz zakres pomiarow wykonanej warstwy piaskowej

Lp. Wyszczegblnienie badan i pomiarow Minimalna czgstotliwo$¢ pomiaro6w
1 Réwnosé podiuzna W sposob ciagly p}anografgm albo co 20 m tatg na
kazdym pasie ruchu
3 Roéwno$é poprzeczna 2razynal00m
4 Spadki poprzeczne® 2razynal00 m
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5 Rzg¢dne wysokosciowe co50m
6 Uksztaltowanie osi w planie® co 50 m
Podczas budowy: w 3 punktach na kazdej dzialce
roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na 400 m?
Przed odbiorem: w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz
raz na 1000 m*
*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach glownych tukow
poziomych.
Nieréwnosci nalezy mierzy¢ 4-metrows tata. Nierownosci podbudowy nie moga przekracza¢ 20 mm.
Spadki poprzeczne powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancja + 0,5 %.
Roéznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ 2 cm.
Grubos¢ podbudowy nie moze si¢ r6zni¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz 10%.

7 Grubos¢ warstwy

7. Obmiar robét
Wykonanie nawierzchni z piasku obmierza si¢ w m®.

7. Odbior robot
Odbioru prawidtowosci prowadzenia prac dokonuje si¢ po kazdym etapie ich realizacji przez osoby uprawnione, zgodnie z
dokumentacja techniczng i potwierdza si¢ wpisem do dziennika budowy.

8. Podstawa platnosci

Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST.00.

Platnosci beda dokonywane na podstawie odbioru robot po zakonczeniu i odbiorze elementu.

Cena wykonania 1 m* warstwy obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— sprawdzenie i ewentualng naprawg¢ podloza,

— przygotowanie kruszywa,

— dostarczenie kruszywa na miejsce wbudowania,

— rozlozenie kruszywa,

— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w Specyfikacji Techniczne;j,

— utrzymanie kruszywa w czasie robot, $rodki zaradcze chronigc warstwe przed pogorszeniem si¢ jako$ci i niekorzystnym
wplywem wody i sprzetu wykonawczego.

9. Przepisy zwiazane i obowigzujace
PN-B-11113 z 1996 r.,/Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych/

Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 27.10.2005r. W sprawie rodzajow i warunkow stosowania srodkow jakie
moga by¢ uzywane na drogach publicznych, ulicach oraz placach (Dz.U. z 2005r. Nr 230 poz.1960).
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ST.05. URZADZENIA PLACU ZABAW I MALEJ ARCHITEKTURY

1. Labirynt typu mrowisko
1.1. Rodzaj robét
Montaz urzadzen zabawowych

1.2. Uzywane materialy i wykonywane czynnos$ci

Uzywane materialy:

—  urzadzenie wspinaczkowo-zrecznosciowe w ksztalcie mrowiska przeznaczone na place zabaw dla grupy wiekowej 5+ lat,
do jednoczesnego uzytkowania przez 5 dzieci. Zabawka jest wykonana z potaczonych ze sobg azurowych elementow
tworzacych ksztatt mrowiska. Daje wiele mozliwosci zabawy - wspinaczka, przejscia, labirynty, chowanie, poscigi.
Wykonana z bardzo trwatego, kolorowego tworzywa. Kolory: bezowy, brazowy, (ewentualnie szary) — szt. 1:

Wymiary: 335x420 cm (100 cm)

Strefa bezpieczefistwa: 630x720 cm (£100 cm)

Wysoko$¢ catkowita: 210 cm (£50 cm)

Wysoko$¢ swobodnego upadku: 210 cm (x50 cm)

Specyfika materiatowa:

Konstrukcja: tworzywo (polietylen) o grubosci 5-6 mm wykonywane w procesie wtrysku rotacyjnego

Sruby: Wszelkie $ruby i mocowania wystawione na dziatanie warunkéw zewnetrznych nierdzewne, od strony
wewnegtrznej w plastikowych zaslepkach.

Kotwienie: Stalowe taczniki fundamentowe stuzace do kotwienia urzadzenia w fundamencie z betonu klasy min. C20/25
lub innym wg wytycznych dostawcy.

Wykonywane czynnos$ci

—  Wykonania fundamentoéw betonowych do osadzenia elementéw urzadzen zabawowych z betonu klasy min. C20/25 lub
innym wg wytycznych dostawcy,

—  Ustalenie usytuowania i poziomoéw montowanych elementow,

—  Kotwienie urzadzen w fundamencie - wg wytycznych dostawcy urzadzenia.

1.3. Sprzet
Sprzet powinien by¢ dobrej jakosci 1 zaakceptowany przez Inzyniera.
Rodzaj stosowanego sprzetu z projektu organizacji robot tub uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

1.4. Transport
Transport i przechowywanie wg wymagan ogolnych ST i instrukcji producenta .
Srodki transportu powinny zabezpiecza¢ zatadowane wyroby przed wplywami atmosferycznymi.

1.5. Zasady wykonywania robot
Montaz urzadzen zabawowych powinien odbywac si¢ po wykonaniu i odbiorze fundamentéw na podstawie wymagan
og6lnych ST oraz $cisle wg instrukcji producenta.

1.6. Metody i zakres kontroli

Zakres kontroli zgodnie z ST ,,Wymagania ogblne".

Po wykonaniu konstrukeji nalezy dokona¢ oceny za pomocg optymalnych metod kontrolnych niszczacych i nie
niszczacych. Nalezy zwroci¢ szczegdlng uwage na doktadnos¢ wykonania polaczen oraz jako$¢ zabezpieczenia
konstruke;ji przed korozja. Roboty montazowe powinny by¢ wykonywane pod $cistym nadzorem technicznym,
zgodnie ze sztukg budowlang oraz warunkami BHP.

1.7. Obmiar robot
Wykonanie elementow zabawowych obmierza si¢ jednostkowo w sztukach.

1.8. Odbiér robot
Odbioru prawidlowosci prowadzenia prac dokonuje si¢ po kazdym etapie ich realizacji przez osoby uprawnione, zgodnie z
dokumentacja techniczng i potwierdza si¢ wpisem do dziennika budowy.

1.9. Podstawa platnosci
Ogoélne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST.00.

1.10. Przepisy zwiazane i obowiazujace
Polska Norma PN-EN 1176-1:2009 Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie
Stosowac si¢ do wymagan zawartych w ST ,,Wymagania ogdlne".

2. Karuzela tréjramienna
2.1. Rodzaj robét
Montaz urzadzen matej architektury

2.2. Uzywane materialy i wykonywane czynnosci
Uzywane materialy:
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—  Karuzela trojramienna - karuzela ze stupkiem i trzema ramionami. Kazde a ramion wyposazone w ling z siedziskiem w
formie talerzyka. Kolory: odcienie szaro$ci, czarny, pomarancz — Szt. 1:
Wymiary: $rednica 319 cm (£30 cm)
Strefa bezpieczenstwa: $rednica 885 cm (30 cm)
Wysoko$¢ catkowita: 265 cm (£30 cm)
Wysoko$¢ swobodnego upadku: 70 cm (£20 cm)
Przedziat wiekowy: 3 - 12
Specyfika materiatowa:
Konstrukcja: Stal stalowa, ocynkowana, dwukrotnie malowana proszkowo.
Scianki: Plyta polietylenowa HDPE catkowicie odporna na dziatanie warunkow atmosferycznych.
Liny: stylonowe z rdzeniem metalowym
Siedziska: polietylenowe, odporna na dziatanie warunkéw atmosferycznych.
Sruby: Wszelkie $ruby i mocowania wystawione na dziatanie warunkéw zewnetrznych nierdzewne, od strony
wewnetrznej w plastikowych zaslepkach.
Kotwienie: osadzenie w fundamencie z betonu klasy min. C20/25 lub innym wg wytycznych dostawcy.

Wykonywane czynnos$ci

—  Wykonania fundamentéw betonowych do osadzenia elementoéw urzadzen z betonu klasy min. C 20/25 lub innym wg
wytycznych dostawcy,

—  Ustalenie usytuowania i pozioméw montowanych elementow,

—  Kotwienie urzadzen w fundamencie - wg wytycznych dostawcy urzadzenia.

2.3. Sprzet
Sprzet powinien by¢ dobrej jakosci 1 zaakceptowany przez Inzyniera.
Rodzaj stosowanego sprz¢tu z projektu organizacji robot tub uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

2.4. Transport
Transport i przechowywanie wg wymagan ogolnych ST i instrukcji producenta .
Srodki transportu powinny zabezpiecza¢ zatadowane wyroby przed wplywami atmosferycznymi.

2.5. Zasady wykonywania robot
Montaz urzadzen zabawowych powinien odbywac si¢ po wykonaniu i odbiorze fundamentéw na podstawie wymagan
ogo6lnych ST oraz $cisle wg instrukcji producenta.

2.6. Metody i zakres kontroli

Zakres kontroli zgodnie z ST ,,Wymagania ogdlne".

Po wykonaniu konstrukeji nalezy dokona¢ oceny za pomocg optymalnych metod kontrolnych niszczacych i nie
niszczacych. Nalezy zwroci¢ szczegdlng uwage na doktadnos¢ wykonania potaczen oraz jako$§é zabezpieczenia
konstrukeji przed korozja. Roboty montazowe powinny by¢ wykonywane pod $cistym nadzorem technicznym,
zgodnie ze sztuka budowlang oraz warunkami BHP.

2.7. Obmiar robét
Wykonanie elementéw matej architektury obmierza si¢ jednostkowo w sztukach.

2.8. Odbiér robot
Odbioru prawidlowosci prowadzenia prac dokonuje si¢ po kazdym etapie ich realizacji przez osoby uprawnione, zgodnie z
dokumentacja techniczng i potwierdza si¢ wpisem do dziennika budowy.

2.9. Podstawa platnosci
Ogodlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST.00.

2.10. Przepisy zwiazane i obowiazujace
Polska Norma PN-EN 1176-1:2009 Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie
Stosowac si¢ do wymagan zawartych w ST ,,Wymagania ogdlne".

3. Linarium ze zjezdzalnig
3.1. Rodzaj robot
Montaz urzadzen malej architektury

3.2. Uzywane materialy i wykonywane czynno$ci

Uzywane materialy:

- Linarium ze zjezdzalnig - przestrzenna konstrukcja wspinaczkowa w ksztatcie piramidy z dwoma podestami linowymi i
zjezdzalnig w formie tunelu z czg§ciowo zabudowanej rury; kolory konstrukcji: odcienie zieleni, kolory lin: odcienie
zieleni i szarosci, kolor $lizgu: stalowy — szt. 1.

Wymiary: 945x619 cm (+100 cm)

Strefa bezpieczefistwa: 1328x987 cm (100 cm)
Wysoko$¢ catkowita: 409 cm (£50 cm)
Wysokos¢ swobodnego upadku: 200 cm (50 cm)
Przedziat wiekowy: 3 - 12
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Specyfika materialowa:

Konstrukcja: Stal stalowa, ocynkowana, dwukrotnie malowana proszkowo

Liny: stylonowe z rdzeniem metalowym

Slizg zjezdzalni: stal nierdzewna

Sruby: Wszelkie §ruby i mocowania wystawione na dzialanie warunkéw zewnetrznych nierdzewne, od strony
wewnetrznej w plastikowych zaslepkach.

Kotwienie: osadzenie w fundamencie z betonu klasy min. C20/25 lub innym wg wytycznych dostawcy.

Wykonywane czynnosci

—  Wykonania fundamentéw betonowych do osadzenia elementoéw urzadzen z betonu klasy min. C 20/25 lub innym wg
wytycznych dostawcy, w przypadku kotwienia w gruncie przygotowanie podtoza,

—  Ustalenie usytuowania i pozioméw montowanych elementow,

—  Kotwienie urzadzen w fundamencie lub w gruncie - wg wytycznych dostawcy urzadzenia.

3.3. Sprzet
Sprzet powinien by¢ dobrej jakosci i zaakceptowany przez Inzyniera.
Rodzaj stosowanego sprz¢tu z projektu organizacji rob6t tub uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

3.4. Transport
Transport i przechowywanie wg wymagan ogolnych ST i instrukcji producenta .
Srodki transportu powinny zabezpiecza¢ zatadowane wyroby przed wplywami atmosferycznymi.

3.5. Zasady wykonywania robot
Montaz urzadzen zabawowych powinien odbywac si¢ po wykonaniu i odbiorze fundamentéw na podstawie wymagan
ogo6lnych ST oraz $cisle wg instrukcji producenta.

3.6. Metody i zakres kontroli

Zakres kontroli zgodnie z ST ,,Wymagania ogolne".

Po wykonaniu konstrukeji nalezy dokona¢ oceny za pomoca optymalnych metod kontrolnych niszczacych i nie
niszczacych. Nalezy zwroci¢ szczegdlng uwage na doktadnos¢ wykonania potaczen oraz jako$§¢ zabezpieczenia
konstrukcji przed korozja. Roboty montazowe powinny by¢ wykonywane pod $cistym nadzorem technicznym,
zgodnie ze sztukg budowlang oraz warunkami BHP.

3.7. Obmiar robét
Wykonanie elementéw matej architektury obmierza si¢ jednostkowo w sztukach.

3.8. Odbiér robot
Odbioru prawidlowosci prowadzenia prac dokonuje si¢ po kazdym etapie ich realizacji przez osoby uprawnione, zgodnie z
dokumentacja techniczng i potwierdza si¢ wpisem do dziennika budowy.

3.9. Podstawa platnosci
Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST.00.

3.10. Przepisy zwiazane i obowiazujace
Polska Norma PN-EN 1176-1:2009 Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie
Stosowac si¢ do wymagan zawartych w ST ,,Wymagania og6lne".

4. Zestaw szeSciokatny hustawek
4.1. Rodzaj robot
Montaz urzadzen malej architektury

4.2. Uzywane materialy i wykonywane czynnoSci
Uzywane materialy:
—  Zestaw szeSciokatny hustawek - zestaw szeéciu hustawek na konstrukeji stalowej w formie szesciokata; kolory
konstrukcji: szary, czerwony, zotty, niebieski, pomaranczowy, fiolet, kolory lin i siedzisk: odcienie szaro$ci i czarny — Szt.
1.
Wymiary: 537x615 cm (£50 cm)
Strefa bezpieczefistwa: 1106x1176 cm (50 cm)
Wysoko$¢ catkowita: 267 cm (£30 cm)
Wysokos¢ swobodnego upadku: 129 cm (30 cm)
Przedziat wiekowy: 1 - 12
Specyfika materiatowa:
Konstrukcja: Stal stalowa, ocynkowana, dwukrotnie malowana proszkowo
Liny: stylonowe z rdzeniem metalowym
Siedziska: polietylenowe, odporna na dziatanie warunkéw atmosferycznych.
Sruby: Wszelkie $ruby i mocowania wystawione na dziatanie warunkéw zewnetrznych nierdzewne, od strony
wewnetrznej w plastikowych zaslepkach.
Kotwienie: osadzenie w fundamencie z betonu klasy min. C20/25 lub innym wg wytycznych dostawcy.
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Wykonywane czynnos$ci

—  Wykonania fundamentow betonowych do osadzenia elementoéw urzadzen zabawowych z betonu klasy min. C 20/25 lub
innym wg wytycznych dostawcy, w przypadku kotwienia w gruncie przygotowanie podfoza,

—  Ustalenie usytuowania i pozioméw montowanych elementow,

—  Kotwienie urzadzen w fundamencie lub w gruncie - wg wytycznych dostawcy urzadzenia.

4.3. Sprzet
Sprzgt powinien by¢ dobrej jakosci i zaakceptowany przez Inzyniera.
Rodzaj stosowanego sprze¢tu z projektu organizacji robot tub uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

4.4. Transport
Transport i przechowywanie wg wymagan ogolnych ST i instrukcji producenta .
Srodki transportu powinny zabezpiecza¢ zaladowane wyroby przed wplywami atmosferycznymi.

4.5. Zasady wykonywania robét
Montaz urzadzen powinien odbywac si¢ po wykonaniu i odbiorze fundamentéw na podstawie wymagan ogélnych ST oraz
$cisle wg instrukcji producenta. Gteboko$é¢ zakotwienia 30 cm.

4.6. Metody i zakres kontroli

Zakres kontroli zgodnie z ST ,,Wymagania ogblne".

Po wykonaniu konstrukeji nalezy dokona¢ oceny za pomoca optymalnych metod kontrolnych niszczacych i nie
niszczacych. Nalezy zwroci¢ szczegdlng uwage na doktadno$¢é wykonania potaczen oraz jako$¢ zabezpieczenia
konstruke;ji przed korozja. Roboty montazowe powinny by¢ wykonywane pod $cistym nadzorem technicznym,
zgodnie ze sztukg budowlang oraz warunkami BHP.

4.7. Obmiar robot
Wykonanie elementow matej architektury obmierza si¢ jednostkowo w sztukach.

4.8. Odbior robot
Odbioru prawidlowosci prowadzenia prac dokonuje si¢ po kazdym etapie ich realizacji przez osoby uprawnione, zgodnie z
dokumentacja techniczng i potwierdza si¢ wpisem do dziennika budowy.

4.9. Podstawa platnosci
Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST.00.

4.10. Przepisy zwiazane i obowigzujace
Polska Norma PN-EN 1176-1:2009 Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie
Stosowac si¢ do wymagan zawartych w ST ,,Wymagania ogo6lne".

5. Zjazd linowy
5.1. Rodzaj robot
Montaz urzadzen matej architektury

5.2. Uzywane materialy i wykonywane czynnosci
Uzywane materialy:
—  Zjazd linowy - siedzisko w formie talerza, przyczotki o konstrukcji stalowej; kolory konstrukcji: szary, pomaranczowy,
fiolet, kolory lin i siedzisk: odcienie szarosci, czarny — szt. 1.
Wymiary: 400x2343 cm (+100 cm)
Strefa bezpieczenstwa: 400x2350 cm (100 cm)
Wysokos¢ catkowita: 376 cm (£50 cm)
Wysoko$¢ swobodnego upadku: 99 cm (50 cm)
Wysoko$¢ podestu: 80 cm (£50 cm)
Przedziat wiekowy: 5-14
Specyfika materiatowa:
Konstrukcja: Stal ocynkowana, dwukrotnie malowane proszkowo
Lina: cynkowana min. @ 12 mm, elementy naciggu liny nierdzewne
Podest: Plyta polietylenowa HDPE catkowicie odporna na dziatanie warunkow atmosferycznych lub stalowa
ocynkowana, dwukrotnie malowane proszkowo lub stal nierdzewna
Kotwienie: osadzenie w fundamencie z betonu klasy min. C20/25 lub innym wg wytycznych dostawcy.

Wykonywane czynnoSci

—  Wykonania fundamentéw betonowych do osadzenia elementow urzadzen zabawowych z betonu klasy min. C 20/25 lub
innym wg wytycznych dostawcy, w przypadku kotwienia w gruncie przygotowanie podtoza,

—  Ustalenie usytuowania i pozioméw montowanych elementow,

—  Kotwienie urzadzen w fundamencie lub w gruncie - wg wytycznych dostawcy urzadzenia.

5.3. Sprzet
Sprzet powinien by¢ dobrej jakosci i zaakceptowany przez Inzyniera.
Rodzaj stosowanego sprzetu z projektu organizacji robot tub uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.
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5.4. Transport
Transport i przechowywanie wg wymagan ogoélnych ST i instrukcji producenta .
Srodki transportu powinny zabezpiecza¢ zaladowane wyroby przed wplywami atmosferycznymi.

5.5. Zasady wykonywania robot
Montaz urzadzen powinien odbywac si¢ po wykonaniu i odbiorze fundamentéw na podstawie wymagan ogdlnych ST oraz
Scisle wg instrukcji producenta. Glebokosé zakotwienia 30 cm.

5.6. Metody i zakres kontroli

Zakres kontroli zgodnie z ST ,,Wymagania ogo6lne".

Po wykonaniu konstrukeji nalezy dokona¢ oceny za pomoca optymalnych metod kontrolnych niszczacych i nie
niszczacych. Nalezy zwrdci¢ szczegdlna uwage na doktadnos¢ wykonania polaczen oraz jakos¢ zabezpieczenia
konstrukcji przed korozja. Roboty montazowe powinny by¢ wykonywane pod $cistym nadzorem technicznym,
zgodnie ze sztukg budowlang oraz warunkami BHP.

5.7. Obmiar robot
Wykonanie elementdéw malej architektury obmierza si¢ jednostkowo w sztukach.

5.8. Odbior robot
Odbioru prawidlowosci prowadzenia prac dokonuje si¢ po kazdym etapie ich realizacji przez osoby uprawnione, zgodnie z
dokumentacja techniczng i potwierdza si¢ wpisem do dziennika budowy.

5.9. Podstawa platnosci
Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST.00.

5.10. Przepisy zwigzane i obowigzujace
Polska Norma PN-EN 1176-1:2009 Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie
Stosowac si¢ do wymagan zawartych w ST ,,Wymagania ogdlne".

6. Lawka
6.1. Rodzaj robot
Montaz urzadzen matej architektury

6.2. Uzywane materialy i wykonywane czynnosci
UzZywane materialy:

Lawka — lawka parkowa o konstrukcji stalowej z kolorowym siedziskiem i oparciem z ptyty HDPE; kolory konstrukcji:

grafitowy lub czarny lub stalowy, kolory siedziska i oparcia: zolty, pomarahczowy, czerwony, bragzowy, fioletowy,
niebieski, zielony — 4 szt.,

Wymiary: 160x44x80 ¢cm (£10 cm)

Specyfika materiatlowa:

Konstrukcja: Stal cynkowana, malowana proszkowo

Poszycie: Ptyta polietylenowa HDPE catkowicie odporna na dziatanie warunkow atmosferycznych lub deski
impregnowane gr. min. 25 mm

Kotwienie: osadzenie w fundamencie z betonu klasy min. C16/20 lub innym wg wytycznych dostawcy

Wykonywane czynno$ci

—  Wykonania fundamentéw betonowych do osadzenia elementéw urzadzen z betonu klasy min. C 16/ 20 lub innym wg
wytycznych dostawcy, w przypadku kotwienia w gruncie przygotowanie podloza,

—  Ustalenie usytuowania i pozioméw montowanych elementow,

—  Kotwienie urzadzen w fundamencie lub w gruncie - wg wytycznych dostawcy urzadzenia.

6.3. Sprzet
Sprzet powinien by¢ dobrej jakosci i zaakceptowany przez Inzyniera.
Rodzaj stosowanego sprzgtu z projektu organizacji robot tub uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

6.4. Transport
Transport i przechowywanie wg wymagan ogélnych ST i instrukcji producenta .
Srodki transportu powinny zabezpiecza¢ zaladowane wyroby przed wplywami atmosferycznymi.

6.5. Zasady wykonywania robot
Montaz urzadzen powinien odbywac si¢ po wykonaniu i odbiorze fundamentéw na podstawie wymagan ogdlnych ST oraz
Scisle wg instrukcji producenta. Glebokos¢ zakotwienia 30 cm.

6.6. Metody i zakres kontroli

Zakres kontroli zgodnie z ST ,,Wymagania ogo6lne".

Po wykonaniu konstrukcji nalezy dokonac¢ oceny za pomoca optymalnych metod kontrolnych niszczacych i nie
niszczacych. Nalezy zwroci¢ szczegdlna uwage na doktadno$¢ wykonania polaczen oraz jako$¢ zabezpieczenia
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konstrukcji przed korozja. Roboty montazowe powinny by¢ wykonywane pod $cistym nadzorem technicznym,
zgodnie ze sztukg budowlang oraz warunkami BHP.

6.7. Obmiar robot
Wykonanie elementow malej architektury obmierza si¢ jednostkowo w sztukach.

6.8. Odbiér robot
Odbioru prawidtowosci prowadzenia prac dokonuje si¢ po kazdym etapie ich realizacji przez osoby uprawnione, zgodnie z
dokumentacja techniczna i potwierdza si¢ wpisem do dziennika budowy.

6.9. Podstawa platnosci
Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST.00.

6.10. Przepisy zwiazane i obowiazujace
Polska Norma PN-EN 1176-1:2009 Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie
Stosowac si¢ do wymagan zawartych w ST ,,Wymagania ogdlne".

7. Kosz na $mieci
7.1. Rodzaj robot
Montaz urzadzen matej architektury

7.2. Uzywane materialy i wykonywane czynnosci

Uzywane materialy:

- Kosz na $mieci - umozliwiajacy uchylenie pojemnika w celu oproéznienia, wyposazony w daszek; kolory: czerwony,
czarny — 2 szt.,
Pojemno$¢: 35 L (£ 51L)
Specyfika materialowa:
Konstrukcja: Stal cynkowana, malowana proszkowo
Kotwienie: zabetonowane 50 cm w gruncie lub osadzenie w fundamencie z betonu klasy min. C16/20 lub innym wg
wytycznych dostawcy

Wykonywane czynno$ci

—  Wykonania fundamentéw betonowych do osadzenia elementoéw urzadzen z betonu klasy min. C 16/20 lub innym wg
wytycznych dostawcy, w przypadku kotwienia w gruncie przygotowanie podtoza,

—  Ustalenie usytuowania i pozioméw montowanych elementow,

—  Kotwienie urzadzen w fundamencie lub w gruncie - wg wytycznych dostawcy urzadzenia.

7.3. Sprzet
Sprzet powinien by¢ dobrej jakosci i zaakceptowany przez Inzyniera.
Rodzaj stosowanego sprzetu z projektu organizacji rob6t tub uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

7.4. Transport
Transport i przechowywanie wg wymagan ogolnych ST i instrukeji producenta .
Srodki transportu powinny zabezpiecza¢ zatadowane wyroby przed wptywami atmosferycznymi.

7.5. Zasady wykonywania robot
Montaz urzadzen powinien odbywac si¢ po wykonaniu i odbiorze fundamentow na podstawie wymagan ogdlnych ST oraz
Scisle wg instrukcji producenta. Glgbokos¢ zakotwienia 30 cm.

7.6. Metody i zakres kontroli

Zakres kontroli zgodnie z ST ,,Wymagania ogolne".

Po wykonaniu konstrukcji nalezy dokona¢ oceny za pomocg optymalnych metod kontrolnych niszczacych i nie
niszczacych. Nalezy zwrocié¢ szczegdlng uwage na doktadnos¢ wykonania potaczen oraz jako$é zabezpieczenia
konstrukeji przed korozja. Roboty montazowe powinny by¢ wykonywane pod §cistym nadzorem technicznym,
zgodnie ze sztuka budowlang oraz warunkami BHP.

7.7. Obmiar robét
Wykonanie elementdéw malej architektury obmierza si¢ jednostkowo w sztukach.

7.8. Odbiér robot
Odbioru prawidlowosci prowadzenia prac dokonuje si¢ po kazdym etapie ich realizacji przez osoby uprawnione, zgodnie z
dokumentacja techniczng i potwierdza si¢ wpisem do dziennika budowy.

7.9. Podstawa platnosci
Ogodlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST.00.

7.10. Przepisy zwiazane i obowiazujace
Polska Norma PN-EN 1176-1:2009 Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie
Stosowac si¢ do wymagan zawartych w ST ,,Wymagania ogdlne".

23



8. Tablica z regulaminem placu zabaw
8.1. Rodzaj robot
Montaz urzadzen matej architektury

8.2. Uzywane materialy i wykonywane czynnosci
Uzywane materialy:
—  Tablica z regulaminem placu zabaw - kolory tablicy: popielaty, biaty, stalowy — 1 szt.,
Wymiary tablicy: 50 x 100 cm (+20 cm)
Wysoko$¢ catkowita: 200 cm (£20 cm)
Specyfika materiatowa:
Konstrukcja: Stal cynkowana, dwukrotnie malowana proszkowo
Sruby i mocowania: Nierdzewne
Tablica: blacha cynkowana
Kotwienie: Zabetonowane 60 cm w gruncie lub osadzenie w fundamencie z betonu klasy min. C16/20 lub innym wg
wytycznych dostawcy

Wykonywane czynnosci

—  Wykonania fundamentéw betonowych do osadzenia elementéw urzadzen z betonu klasy min. C 16/20 lub innym wg
wytycznych dostawcy, w przypadku kotwienia w gruncie przygotowanie podtoza,

—  Ustalenie usytuowania i pozioméw montowanych elementow,

—  Kotwienie urzadzen w fundamencie lub w gruncie - wg wytycznych dostawcy urzadzenia.

8.3. Sprzet
Sprzet powinien by¢ dobrej jakosci i zaakceptowany przez Inzyniera.
Rodzaj stosowanego sprzetu z projektu organizacji robdt tub uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

8.4. Transport
Transport i przechowywanie wg wymagan og6lnych ST i instrukcji producenta .
Srodki transportu powinny zabezpiecza¢ zaladowane wyroby przed wplywami atmosferycznymi.

8.5. Zasady wykonywania robot
Montaz urzadzen powinien odbywac si¢ po wykonaniu i odbiorze fundamentéw na podstawie wymagan ogélnych ST oraz
Scisle wg instrukcji producenta. Glgbokos¢ zakotwienia 30 cm.

8.6. Metody i zakres kontroli

Zakres kontroli zgodnie z ST ,,Wymagania og6lne".

Po wykonaniu konstrukcji nalezy dokona¢ oceny za pomoca optymalnych metod kontrolnych niszczacych i nie
niszczacych. Nalezy zwrocié szczegdlng uwage na doktadnos¢ wykonania potaczen oraz jako$é zabezpieczenia
konstrukcji przed korozjg. Roboty montazowe powinny by¢ wykonywane pod $cistym nadzorem technicznym,
zgodnie ze sztukg budowlang oraz warunkami BHP.

8.7. Obmiar robét
Wykonanie elementéw matej architektury obmierza si¢ jednostkowo w sztukach.

8.8. Odbiér robét
Odbioru prawidlowosci prowadzenia prac dokonuje sie po kazdym etapie ich realizacji przez osoby uprawnione, zgodnie z
dokumentacja techniczng i potwierdza si¢ wpisem do dziennika budowy.

8.9. Podstawa platnosci
Ogoélne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST.00.

8.10. Przepisy zwiazane i obowiazujace
Polska Norma PN-EN 1176-1:2009 Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie
Stosowac si¢ do wymagan zawartych w ST ,,Wymagania ogdlne".
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ST.06. NAWIERZCHNIE Z KOSTKI BETONOWEJ

1. Wstep
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z
wykonywaniem nawierzchni z kostki brukowej betonowej.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robot
wymienionych w podpunkcie 1.1.
1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni z
kostki brukowej betonowej gr. 8 cm (typu cegta 10x20 cm) na podsypce cementowo-piaskowej grubosei 15 cm.
2. Materialy
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatdow
Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STO
Do produkcji betonowych kostek brukowych powinny by¢ stosowane tylko takie materiaty, ktorych przydatno$¢ do stosowania
zostata ustalona pod wzgledem ich wlasciwosci zgodnie z PN-EN 1338:2005 [6]. Nie dopuszcza si¢ stosowania azbestu ani
materiatdw zawierajacych azbest.
2.2. Betonowa kostka brukowa - klasyfikacja
2.2.1. Wymagania techniczne stawiane betonowym kostkom brukowym
Betonowa kostka brukowa powinna posiada¢ cechy wyrobu zgodne z PN-EN 1338:2005 lub z aprobata techniczng, wydana
przez uprawniong jednostke (Instytut Badawczy Drog i Mostow). Betonowa kostka brukowa powinna mie¢ nastgpujace cechy
charakterystyczne:
1. kostka jednowarstwowa (z jednego rodzaju betonu),
2. krawedzie kostki fazowane o wymiarze fazy nie wigkszym niz 5 mm,
3. wzor (ksztatt) kostki: — cegta 10x20 cm ,
4. kolor — szary
4. wymiary:
a) dhugosé: 200 mm,
b) szeroko$¢: 100 mm,
) grubosé: - 80 mm

Pozadane jest, aby wymiary kostek byty dostosowane do sposobu uktadania i siatki spoin oraz umozliwialy wykonanie warstwy
o szerokosci 1,0 m lub 1,5 m bez konieczno$ci przecinania elementéw w trakcie ich wbudowywania w nawierzchnie.
Dopuszczalne odchytki wymiaréw nominalnych deklarowanych przez producenta podano w tablicy 1.

Tablica 1 -Dopuszczalne odchyiki

Grubos¢ kostki Dlugos¢ Szerokos¢ Grubosc
mm mm mm mm
<100 +/-2 +/-2 +/-3
=100 +-3 +-3 +-4

Roéznica pomigdzy dwoma pomiarami grubosci tej samej kostki powinna by¢ mniejsza lub rowna 3
mm.

W przypadku kostek brukowych o ksztatcie nieprostokatnym, odchytki stosowane dla innych wymiaréw powinny by¢
deklarowane przez producenta.

5. odporno$¢ na warunki atmosferyczne:
a) nasigkliwo$¢ - klasa 2 wg PN-EN 1338:2005 [6],
b) odpornos¢ na zamrazanie/rozmrazanie z udziatem soli odladzajacych - klasa 3 wg PN-EN 1338:2005 [6],

6. wytrzymato$¢ charakterystyczna na rozcigganie przy roztupywaniu T badana zgodnie z norma PN-EN 1338:2005 [6] nie
powinna by¢ mniejsza niz 3,6 MPa; zaden pojedynczy wynik nie powinien by¢ mniejszy niz 2,9 MPa i nie powinien
wykazywac obciazenia niszczacego mniejszego niz 250 N/mm dhugosci roztupania,

7. odporno$¢ na $cieranie badana zgodnie z norma PN-EN 1338:2005 [6]:

a) klasa 4 dla kostki o grubosci 100 mm (nawierzchnia zjazdu),
b) klasa 3 dla kostki o grubosci 80 mm (nawierzchnia chodnikow),

8. odporno$¢ na poslizg/poslizgniecie - gérna powierzchnia kostek nie powinna by¢ szlifowana ani polerowana,

9. wyglad:

a) gorna powierzchnia betonowych kostek brukowych oceniana zgodnie z zatacznikiem J normy PN-EN 1338:2005 [6] nie
powinna wykazywa¢ wad, takich jak rysy lub odpryski,

b) ewentualne wykwity (naloty wapienne) powstaja w wyniku naturalnych proceséw fizykochemicznych wystepujacych w
betonie podczas jego wigzania i twardnienia i nie majg szkodliwego wptywu na wlasciwosci uzytkowe kostek brukowych
oraz nie sg uwazane za istotne; naloty te powoli znikaja w okresie do 2 lat,

c) barwa — kostka czerwona, z betonu barwionego - réznice w jednolito$ci zabarwienia kostek brukowych, ktore moga by¢
spowodowane nieuniknionymi zmianami wlasciwosci surowcoéw lub przez zmiang warunkoéw twardnienia nie sg uwazane
za istotne.

2.2.2. Sktadowanie kostek
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Kostke zaleca si¢ pakowac na paletach. Palety z kostka moga by¢ sktadowane na otwartej przestrzeni, przy czym podtoze
powinno by¢ wyréwnane i odwodnione.

2.3. Materialy na podsypke i do wypetienia spoin oraz szczelin w nawierzchni

a) Nalezy stosowac nastgpujace materiaty:

na podsypke cementowo-piaskowa pod nawierzchni¢: mieszanke cementu i piasku naturalnego spelniajacego wymagania dla
gatunku 1 wg PN-B-11113:1996 [2], cementu powszechnego uzytku spelniajacego wymagania PN-B-19701:1997 [4] i wody
odmiany 1 odpowiadajacej wymaganiom PN-B-32250:1988 (PN-88/B-32250) [5],

b) do wypehiania spoin w nawierzchni: piasek o uziarnieniu max. 0-3 mm,

Sktadowanie kruszywa, nie przeznaczonego do bezposredniego wbudowania po dostarczeniu na budowg, powinno odbywac si¢
na podlozu rownym, utwardzonym i dobrze odwodnionym, przy zabezpieczeniu kruszywa przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z innymi materiatami kamiennymi.
Przechowywanie cementu powinno by¢ zgodne z BN-88/6731-08 [7].
2.4. Obrzeza betonowe
Do obramowania nawierzchni z kostek nalezy stosowac:
a) obrzeza betonowe z betonu wibroprasowanego 8x30 cm .
2.5. Materialy do podbudowy ulozonej pod nawierzchnig z betonowej kostki brukowej
Podsypka piaskowo — cementowa 1:4 gr. 15 cm,
2.5.1.Uziarnienie kruszywa
Krzywa uziarnienia kruszywa, okre$lona wedlug PN-B-06714-15 powinna leze¢ migdzy krzywymi granicznymi p6ol dobrego
uziarnienia podanymi na rysunku 1.
Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy
wykonywane metoda stabilizacji mechanicznej
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1-2 kruszywo na podbudowg zasadnicza (pod jezdnig) i w. wzmacniajace (pod chodniki, zjazdy, miejsca postojowe i opaski)
1-3 kruszywo na podbudowe pomocniczg (warstwa wzmacniajaca pod jezdnig)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciagla i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej granicznej uziarnienia do gorne;j
krzywej granicznej uziarnienia na sasiednich sitach. Wymiar najwigkszego ziarna kruszywa nie moze przekraczac¢ 2/3 grubosci
warstwy ukladanej jednorazowo.

W przypadku innego rodzaju kruszywa nalezy potwierdzi¢ jego przydatnos$¢ uzyskujac pozytywne wyniki badan na odcinku
doswiadczalnym.

2.5.2. Wiasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spetnia¢ wymagania okre§lone w tablicy 1.

—  Tablica 1.
Wymagania
Kruszywa tamane
Lp. Wyszczegblnienie Badania
wiasciwosci Podbudowa wedhug
zasadnicza pomocnicza
1 | Zawarto$¢ ziarn mniejszych niz 0,075 od 2 do 10 od2 do12 PN-B-06714-15
mm, % (m/m)
2 | Zawarto$¢ nadziarna, % 5 10 PN-B-06714-15
(m/m), nie wigcej niz
3 | Zawartos¢ ziarn nieforemnych 35 40 PN-B-06714-16
%(m/m), nie wigcej niz

26



4 | Zawarto$¢ zanieczyszczen PN-B-04481
organicznych, %(m/m), nie wigcej niz 1 1

5 | Wskaznik piaskowy po piecio-krotnym od 30 do 70 od 30 do 70 BN-64/8931-01
zageszczeniu metoda I lub II wg PN-B-
04481, %

3. Sprzet

3.1. Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STO.

3.2. Sprze¢t do wykonania nawierzchni

Uktadanie betonowej kostki brukowej moze odbywac sie:

a) recznie, zwlaszcza na matych powierzchniach,

b) mechanicznie przy zastosowaniu urzadzen uktadajacych (uktadarek), sktadajacych si¢ z wozka i chwytaka sterowanego
hydraulicznie, stuzacego do przenoszenia z palety warstwy kostek na miejsce ich utozenia; urzadzenie to, po skoficzonym
uktadaniu kostek, mozna wykorzysta¢ do wmiatania piasku w szczeliny, zamocowanymi do chwytaka szczotkami.

Do przycinania kostek mozna stosowac specjalne narzedzia tnace (np. przycinarki, szlifierki z tarcza).

Do zageszczania nawierzchni z kostki nalezy stosowa¢ zageszczarki wibracyjne (ptytowe) z wyktadzing elastomerowa,
chronigce kostki przed $cieraniem i wykruszaniem narozy.

Sprzet do wykonania koryta, podbudowy i podsypki powinien odpowiada¢ wymaganiom wtasciwych ST.

Do wytwarzania podsypki cementowo-piaskowej i zapraw nalezy stosowac¢ betoniarki.

Do zaggszczenia podbudowy stosowaé walec drogowy lub inny sprz¢t do zageszcezania zapewniajacy uzyskanie wymaganego
wspotczynnika zageszczenia.

Do wypehiania szczelin dylatacyjnych nalezy stosowa¢ w miar¢ potrzeb nastgpujacy sprzet:

- do nacinania i poszerzania szczelin nalezy stosowa¢ przecinarki i frezarki wyposazone w diamentowe tarcze tnace,
zapewniajace wykonanie szczelin o stalej, dostosowanej do potrzeb glebokoscei i szerokosci, o pionowych $ciankach bocznych;
przecinarki do betonu powinny by¢ napg¢dzane silnikami o mocy co najmniej 10 kW,

- do czyszczenia szezelin nalezy stosowaé szczotki mechaniczne z silnikami o mocy co najmniej 2 kW, wyposazone w tarcze ze
splatanych drutéw stalowych; tarcze powinny mie¢ §rednice min. 180 mm i grubo$¢ dostosowana do szeroko$ci szczelin.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STO.

4.2. Transport materiatéw do wykonania nawierzchni

Betonowe kostki brukowe moga by¢ przewozone na paletach - dowolnymi srodkami transportowymi po osiagnigciu przez
beton wytrzymatos$ci na $ciskanie co najmniej 15 MPa. Kostki w trakcie transportu powinny by¢ zabezpieczone przed
przemieszczaniem si¢ i uszkodzeniem. Jako srodki transportu wewnatrzzaktadowego kostek na $rodki transportu zewnetrznego
moga stuzy¢ wozki widtowe, ktorymi mozna dokonaé zatadunku palet. Do zatadunku palet na $rodki transportu mozna
wykorzystywac¢ rowniez dzwigi samochodowe. Palety transportowe powinny by¢ spinane tasmami stalowymi lub
plastikowymi, zabezpieczajacymi kostki przed uszkodzeniem w czasie transportu. Na jednej palecie zaleca si¢ uktada¢ do 10
warstw kostek (zaleznie od grubosci i ksztaltu), tak aby masa palety z kostkami wynosita od 1200 kg do 1700 kg. Pozadane
jest, aby palety z kostkami byly wysytane do odbiorcy $rodkiem transportu samochodowego wyposazonym w dzwig do za- i
roztadunku.

Krawezniki i obrzeza moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportowymi. Krawezniki betonowe nalezy uktada¢ w
pozycji pionowej z nachyleniem w kierunku jazdy. Krawezniki kamienne nalezy uktada¢ na podktadkach drewnianych,
dlugoscig w kierunku jazdy. Krawezniki i obrzeza powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniem si¢ i uszkodzeniem w
czasie transportu. Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami. Podczas transportu kruszywa powinny by¢ zabezpieczone przed
wysypaniem, a kruszywo drobne - przed rozpyleniem. Cement powinien by¢ przewozony w warunkach zgodnych z BN-
88/6731-08 [7].

Materiaty do podbudowy powinny by¢ przewozone w sposéb odpowiadajacy wymaganiom wilasciwej ST.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w STO.

5.2. Podloze

Podloze pod nawierzchnig¢ z kostki betonowej powinno by¢ wykonane zgodnie z projektowanymi spadkami.

5.3. Konstrukcja nawierzchni

Konstrukcja nawierzchni powinna by¢ zgodna z dokumentacja projektowa.

Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu nawierzchni, z wystgpowaniem podsypki cementowo-piaskowej lub podbudowy i
wypelnieniem spoin zaprawg cementowo-piaskowa, obejmuja:

1. wykonanie obramowania nawierzchni (z obrzezy),

2. przygotowanie i roz$cielenie podsypki cementowo-piaskowej,

3. ulozenie kostek z ubiciem,

4. przygotowanie zaprawy cementowo-piaskowej i wypetnienie nig szczelin,

5.4. Obramowanie nawierzchni

Rodzaj obramowania nawierzchni powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektowa.

Obrzeza nalezy ustawiac przed przystapieniem do uktadania nawierzchni z kostki. Przed ich ustawieniem, pozadane jest
ulozenie pojedynczego rzgdu kostek w celu ustalenia szerokosci nawierzchni i prawidtowej lokalizacji kraweznikoéw lub
obrzezy.
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5.5. Podsypka

Rodzaj podsypki i jej grubos¢ powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa.

Grubos¢ podsypki powinna wynosi¢ po zaggszczeniu 15 cm, a wymagania dla materiatdéw na podsypke powinny by¢ zgodne z
punktem 2.3. Dopuszczalne odchytki od zaprojektowanej grubosci podsypki nie powinny przekraczac¢ 1 cm.

Podsypke cementowo-piaskowa przygotowuje si¢ w betoniarkach, a nastepnie rozsciela si¢ na uprzednio zwilzonej
podbudowie, przy zachowaniu:

- wspolczynnika wodnocementowego od 0,25 do 0,35,

W praktyce, wilgotno$¢ uktadanej podsypki powinna by¢ taka, aby po $ci$nieciu podsypki w dioni podsypka nie rozsypywata
si¢ 1 nie bylo na dtoni §ladéw wody, a po nacisnigciu palcami podsypka rozsypywata si¢. Rozscielenie podsypki cementowo-
piaskowej powinno wyprzedza¢ uktadanie nawierzchni z kostek od 3 do 4 m. Rozscielona podsypka powinna by¢
wyprofilowana i zaggszczona w stanie wilgotnym, lekkimi walcami (np. r¢cznymi) lub zaggszczarkami wibracyjnymi.

Jesli podsypka jest wykonana z suchej zaprawy cementowo-piaskowej to po zawatowaniu nawierzchni nalezy ja pola¢ woda w
takiej ilosci, aby woda zwilzyla cala grubos¢ podsypki. Rozscielenie podsypki z suchej zaprawy moze wyprzedzac¢ ukltadanie
nawierzchni z kostek o okoto 20 m. Catkowite ubicie nawierzchni i wypelnienie spoin zaprawa musi by¢ zakonczone przed
rozpoczgciem wigzania cementu w podsypce.

5.6. Uktadanie nawierzchni z betonowych kostek brukowych

5.6.1. Ustalenie ksztattu, wymiaru i koloru kostek oraz desenia ich uktadania

Ksztalt, wymiary, barwa i inne cechy charakterystyczne kostek powinny by¢ zgodne z pkt 2.2.1. Desen uktadania w rzedy
proste z przesunigciem poszczegolnych rzedéw o potowe dhugosci kostki. Przed ostatecznym zaakceptowaniem ksztattu,
koloru, sposobu ukfadania i wytworni kostek, Inzynier moze polecié Wykonawcy utozenie po 1 m® wstepnie wybranych kostek,
wylgcznie na podsypce piaskowej.

5.6.2. Warunki atmosferyczne

Utozenie nawierzchni z kostki na podsypce cementowo-piaskowej zaleca si¢ wykonywac przy temperaturze otoczenia nie
nizszej niz +5°C. Dopuszcza si¢ wykonanie nawierzchni jesli w ciggu dnia temperatura utrzymuje si¢ w granicach od 0°C do
+5°C, przy czym jesli w nocy spodziewane sg przymrozki kostke nalezy zabezpieczy¢ materiatami o ztym przewodnictwie
ciepta (np. matami ze stomy, papa itp.).

5.6.3. Ulozenie nawierzchni z kostek

Warstwa nawierzchni z kostki powinna by¢ wykonana z elementéw o jednakowej grubosci. Na wigkszym fragmencie robot
zaleca si¢ stosowac kostki dostarczone w tej samej partii materiatu, w ktorej niedopuszczalne sg ré6zne odcienie wybranego
koloru kostki. Uktadanie kostki mozna wykonywac¢ recznie lub mechanicznie. Uktadanie reczne zaleca si¢ wykonywaé na
mniejszych powierzchniach, zwlaszcza skomplikowanych pod wzgledem ksztattu. Uktadanie kostek powinni wykonywac
przyuczeni brukarze. Uktadanie mechaniczne zaleca si¢ wykonywac na duzych powierzchniach o prostym ksztalcie, tak aby
uktadarka mogta przenosi¢ z palety warstwe ksztattek na miejsce ich utozenia z wymagana doktadno$cia. Kostka do uktadania
mechanicznego nie moze mie¢ duzych odchylek wymiarowych i musi by¢ odpowiednio przygotowana przez producenta, tj.
utozona na palecie w odpowiedni wzor, bez dotozenia potéwek i dziewiatek, przy czym kazda warstwa na palecie musi by¢
dobrze przesypana bardzo drobnym piaskiem, by kostki nie przywieraty do siebie. Uktadanie mechaniczne zawsze musi by¢
wsparte pracg brukarzy, ktoérzy uzupehiajg przerwy, wyrabiaja tuki.

Kostke uktada si¢ okoto 1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety, poniewaz po procesie ubijania podsypka zageszcza sig.

Do uzupetnienia przestrzeni przy kraweznikach, obrzezach mozna uzywac elementy kostkowe wykonczeniowe w postaci tzw.
potowek i dziewiatek, majacych wszystkie krawedzie rowne i odpowiednio fazowane. W przypadku potrzeby ksztattek o
nietypowych wymiarach, wolna przestrzen uzupetnia si¢ kostka cieta, przycinang na budowie specjalnymi narzg¢dziami tngcymi
(przycinarkami, szlifierkami z tarcza itp.).

Dzienna dziatke robocza nawierzchni na podsypce cementowo-piaskowej zaleca si¢ zakonczy¢ prowizorycznie okoto
péimetrowym pasem nawierzchni na podsypce piaskowej w celu wytworzenia oporu dla ubicia kostki utozonej na state. Przed
dalszym wznowieniem robot, prowizorycznie utozong nawierzchnie na podsypce piaskowej nalezy rozebrac i usunaé wraz z
podsypka.

5.6.4. Ubicie nawierzchni z kostek

Ubicie nawierzchni nalezy przeprowadzi¢ za pomocg zageszczarki wibracyjnej (ptytowej) z ostong z tworzywa sztucznego. Do
ubicia nawierzchni nie wolno uzywacé walca.

Ubijanie nawierzchni nalezy prowadzi¢ od krawedzi powierzchni w kierunku jej $rodka i jednoczesnie w kierunku
poprzecznym ksztattek. Ewentualne nierdwno$ci powierzchniowe mogg by¢ zlikwidowane przez ubijanie w kierunku
wzdtuznym kostki. Po ubiciu nawierzchni wszystkie kostki uszkodzone (np. peknigte) nalezy wymienic na kostki cate.

5.6.5. Spoiny i szczeliny dylatacyjne

5.6.5.1. Spoiny

Szeroko$¢ spoin pomigdzy betonowymi kostkami brukowymi powinna wynosi¢ max. do 5 mm (nie dotyczy odcinkow
wykonywanych na tukach poziomych). Po utozeniu kostek, spoiny nalezy wypeti¢ piaskiem. Przy wypetnianiu spoin zaprawa
cementowo-piaskowa nalezy zabezpieczy¢ przed zalaniem nig szczeliny dylatacyjne, wktadajac zwinigte paski papy, zwitki z
workdw po cemencie itp. Po wypelnianiu spoin zaprawa cementowo-piaskowa nawierzchni¢ nalezy starannie oczyscic;
szczeg6lnie dotyczy to nawierzchni z kostek kolorowych i z roznymi deseniami uktadania.

6. Kontrola jakoS$ci robot

6.1. Kontrola wykonania podbudowy

W czasie budowy Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne badania kontrolne i dostarcza¢ ich wyniki Inzynierowi.
Pomiary i badania kontrolne Wykonawca powinien wykonywa¢ w zakresie i z czestotliwo$cig gwarantujacg zachowanie
wymagan jakosci robodt, lecz nie rzadziej niz wskazano w odpowiednich punktach niniejszej ST.

6.1.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania robot i
przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji materialow. Badania te powinny obejmowaé wszystkie
wlasciwosci okre§lone w pkt 2.2 niniejszej ST.
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6.1.3. Badania w czasie robot
6.1.3.1. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan podano w tablicy 2.
Tablica 2. Czestotliwos$¢ ora zakres badan przy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

Czestotliwo$¢ badan

- . Maksymalna
o , Mlnlmalqa liczba powierzchnia
Lp. Wyszczegolnienie badan badan na podbudowy
dziennej dziatce : .
b . przypadajaca na jedno
roboczej badanie (m?)
1 | Uziarnienie mieszanki
2 600
2 | Wilgotno$¢ mieszanki
3 | Zaggszczenie warstwy 2 prébki  na 1000 m?

dla kazdej partii kruszywa i przy kazdej

4 | Badanie wlasciwos$ci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 zmianie kruszywa

6.1.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w punkcie 2.2. Probki nalezy pobiera¢ w sposob
losowy, z roztozonej warstwy, przed jej zaggszczeniem. Wyniki badan powinny by¢ na biezaco przekazywane Inzynierowi.
6.1.3.3. Wilgotno$¢ mieszanki

Wilgotno$¢ mieszanki powinna odpowiadaé wilgotnosci optymalne;.

6.1.3.4. Zageszczenie podbudowy

Zaggszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uzna¢ za prawidtowe, gdy modut dynamiczny E>40 Mpa .

6.1.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy
6.1.4.1. Czgstotliwo$¢ oraz zakres pomiar6w
Czgstotliwo$¢ oraz zakres pomiarow dotyczacych cech geometrycznych podbudowy podano w tablicy 3.
Tablica 3. Czgstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegolnienie badan i pomiaréw Minimalna czestotliwos$¢ pomiarow
1 Szeroko$¢ podbudowy 2 razy na 100 m
w sposob ciagly planografem albo co 20 m tata na

2 Rownosé podiuzna kazdym pasie ruchu
3 Rownos$¢ poprzeczna 2razyna 100 m
4 Spadki poprzeczne® 2razyna 100 m
- pomiar geodezyjny w punktach charakterystycznych
5 Rzgdne wysokosciowe i nasiatce o wymiarach 10x10 m
6 Uksztattowanie osi w planie® co50m

Podczas budowy: w 3 punktach na kazdej dziatce
roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na 400 m?

! Grubosé podbudowy Przed odbiorem: w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz
raz na 1000 m?
8 Nosénos¢ podbudowy:
- modut dynamiczny €0 najmniej 4 pomiary na boisku
*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach gtownych tukow
poziomych.

6.1.4.2. Szeroko$¢ podbudowy

Szeroko$¢ podbudowy nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm, -5 cm.

6.1.4.3. Rownos¢ podbudowy

-+ 5 mm dla gérnej podbudowy pod 3 m prostej krawedzi

-+ 10 mm dla dolnej podbudowy pod 3 m prostej krawedzi

6.1.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i lukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancja + 0,5 %.
6.1.4.5. Rzgdne wysoko$ciowe podbudowy

Roéznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny przekraczaé¢ +0,5 cm, -1,0
cm.

6.1.4.6. Grubos¢ podbudowy

Grubos¢ podbudowy nie moze si¢ rdézni¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz:

- dla podbudowy zasadniczej + 10%,

- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.1.4.7. No$no$¢ podbudowy

Zgodnie zwymaganiami okreslonymi w pkt. 6 lub Dokumentacji projektowe;j

6.1.5. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
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6.1.5.1. Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazuja wigksze odchylenia od okreslonych w punkcie 6.4 powinny by¢
naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glgbokosci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtornie zageszczone. Dodanie
nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szerokos¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wiecej niz 5 cm i nie zapewnia podparcia warstwom
wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszerzy¢ podbudowe przez spulchnienie warstwy na pelng grubosé
do potowy szerokosci pasa ruchu, dotozenie materiatu i powtdrne zageszczenie.

6.1.5.2. Niewtasciwa grubos¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawe podbudowy. Powierzchnie
powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednia glebokos¢, zgodnie z decyzja Inzyniera,
uzupetnione nowym materiatlem o odpowiednich wtasciwosciach, wyrownane i ponownie zageszczone. Roboty te Wykonawca
wykona na wilasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastapi ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy, wedtug wyzej podanych
zasad, na koszt Wykonawcy.

6.1.5.3. Niewlasciwa no$nos¢ podbudowy

Jezeli no$nos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty niezb¢dne do zapewnienia
wymaganej nosnosci, zalecone przez Inzyniera. Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy,
gdy zanizenie nosnosci podbudowy wynikto z niewtasciwego wykonania robot przez Wykonawce podbudowy.

6.2. Kontrola jako$ci wykonania nawierzchni z kostki betonowej

Ogo6lne zasady kontroli jako$ci robot podano w STO.

6.2.1. Badania przed przystagpieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien uzyskac:

a) w zakresie betonowej kostki brukowej

- certyfikat zgodnosci lub deklaracj¢ zgodnosci dostawcy oraz ewentualne wyniki badan cech charakterystycznych kostek, w
przypadku zadania ich przez Inzyniera,

- wyniki sprawdzenia przez Wykonawce cech zewnetrznych kostek wg pkt. 2.2.1),

b) w zakresie innych materiatow

- sprawdzenie przez Wykonawce cech zewngtrznych materiatow prefabrykowanych (kraweznikow, obrzezy),

- ew. badania wlasciwosci kruszyw, piasku, cementu, wody itp. okre§lone w normach, ktore budza watpliwosci Inzyniera.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.

6.2.2. Badania w czasie robot

Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiar6w w czasie robdt nawierzchniowych z kostki podaje tablica 2.

Tablica 2. Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiardw w czasie robot

Wartos$ci
dopuszczalne

Wyszczegolnienie

Lp. badan i pomiarow

Czgstotliwo$¢ badan

1 Sprawdzenie podtoza i koryta
2 Sprawdzenie obramowania nawierzchni
3 Sprawdzenie podsypki (przymiarem

Wg ST 01.03
W(g pkt 5.4
Biezaca kontrola w 10 punktach

liniowym lub metoda niwelacji) dziennej dziatki roboczej: grubosci, W pktg 56;
o : odchytki od
spadkéw i cech konstrukcyjnych w . .
projektowanej

poréwnaniu z dokumentacja

projektowa i specyfikacja grubosci 1 cm

4 Badania wykonywania nawierzchni z
kostki:

a) zgodnos¢ z dokumentacja projektowa

Sukcesywnie na kazdej dzialce
roboczej

b) potozenie osi w planie (sprawdzone
geodezyjnie)

Co 100 m i we wszystkich punktach
charakterystycznych

Przesuni¢cie od
osi projektowanej
do2cm

¢) rzgdne wysokosciowe (pomierzone

Co 25 m w osi i przy krawedziach

instrumentem pomiarowym) oraz we wszystkich punktach ?f i::’_l?g'g'm
charakterystycznych '
d) rowno$¢ w profilu podtuznym (wg Iw Nierownosci do
BN-68/8931-04 [10] fatg czterometrowa) ' 8 mm
e) réwnos$¢ w przekroju poprzecznym Przeswity miedz
(sprawdzona tatg profilowa z poziomnica lata a y miedzy
i pomiarze przeswitu klinem Jw. osvierzchni do 8
cechowanym oraz przymiarem liniowym %m 4
wzglednie metoda niwelacji)
f) spadki poprzeczne (sprawdzone me- Odchytki od
toda niwelacji) Iw dokumentacji
' projektowej do

0,3%
g) szeroko$¢ nawierzchni (sprawdzona Odchytki od
przymiarem liniowym) Jw. szerokosci

projektowanej do
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[15 cm

h) szerokos¢ i gleboko$é wypehienia

dlug. 10 cm)

spoin i szczelin (oglgdziny i pomiar W 20 punktach charakterystycznych
przymiarem liniowym po wykruszeniu dziennej dzialki roboczej

W(g pktu 5.7.5

i) sprawdzenie koloru kostek i desenia

W(g dokumentacji

ich utozenia Kontrola biezgca projektowej lub

decyzji Inzyniera

6.2.3. Badania wykonanych robot

Zakres badan i pomiaréw wykonanej nawierzchni z betonowej kostki brukowej podano w tablicy 4.

Tablica 3. Badania i pomiary po ukonczeniu budowy nawierzchni

Lp. | Wyszczegdlnienie badan i pomiaréw

Sposdb sprawdzenia

1 Sprawdzenie wygladu zewnetrznego
nawierzchni, kraweznikow, obrzezy, $ciekow

Wizualne sprawdzenie jednorodnosci wygladu,
prawidlowosci desenia, kolorow kostek, spekan,
plam, deformacji, wykruszen, spoin i szczelin

poprzeczna, spadki poprzeczne i szerokos¢

2 Badanie potozenia osi nawierzchni w planie Geodezyjne sprawdzenie polozenia osi co 25 m i
w punktach charakterystycznych (dopuszczalne
przesunigcia wg tab. 2, Ip. 5b)

3 Rzedne wysokos$ciowe, rownos¢ podtuzna i Co 25 m i we wszystkich punktach

charakterystycznych (wg metod i dopuszczalnych
wartosci podanych w tab. 2, Ip. od 5c do 5g)

4 Rozmieszczenie i szeroko$¢ spoin i szczelin w
nawierzchni, pomig¢dzy kraweznikami,
obrzezami, $ciekami oraz wypelnienie spoin i
szczelin

Wg pkt. 5.515.7.5

7. Obmiar robét

7.1. Ogoblne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w STO.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonowej kostki brukowej.

Jednostka obmiarowa jest m> (metr sze$cienny) wykonanej podbudowy pod nawierzchnie z betonowej kostki brukowe;.

8. Odbior robét
8.1. Ogodlne zasady odbioru robot
Ogo6lne zasady odbioru robét podano w STO.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

- przygotowanie podtoza,

- wykonanie podbudowy,

- wykonanie faw (podsypek) pod krawezniki, obrzeza,

- wykonanie podsypki pod nawierzchnig,

- wypetnienie dolnej czgsci szczelin dylatacyjnych.

9. Podstawa platnosci

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STO.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? nawierzchni z betonowej kostki brukowej obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

przygotowanie podtoza,

dostarczenie materialow i sprzetu,

wykonanie podbudowy,

wykonanie podsypki,

ustalenie ksztaltu, koloru i desenia kostek,

ulozenie i ubicie kostek,

- wypetnienie spoin i szczelin dylatacyjnych w nawierzchni,
pielegnacje nawierzchni,

- odwiezienie sprzgtu.
10. Przepisy zwiazane

przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,

PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa famane do nawierzchni drogowych
PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych; piasek
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PN-B-11213:1997

PN-B-19701:1997
PN-B-32250:1988
PN-EN 1338:2005
BN-88/6731-08

BN-80/6775-03/04

BN-64/8931-01
BN-68/8931-04

Materiaty kamienne. Elementy kamienne; krawezniki uliczne, mostowe i
drogowe

Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci
Materiaty budowlane. Woda do betonéw i zapraw

Betonowe kostki brukowe. Wymagania i metody badan

Cement. Transport i przechowywanie

Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic,
parking6éw i torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza

Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i lata.
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ST.07. BALUSTRADY ZEWNETRZNE

1. Rodzaj robét
Wykonanie i osadzenie balustrad stalowych zewnetrznych.

2. Uzywane materialy i wykonywane czynnosci

Uzywane materialy

Balustrady wykonane z profili stalowych ze stali St3S ocynkowanych @50 mm.
Wykonywane czynnos$ci

- sprawdzenie miejsc mocowania balustrady

- sprawdzenie wymiar6w na budowie

- prefabrykacja i wykonanie probnego montazu balustrady w wytworni

- zabezpieczenie elem. budynku przed uszkodzeniami i zabrudzeniami przy montazu
- wykonanie montazu na placu budowy i zaznaczenie miejsc kotwienia

- wykonanie otworow kotwigcych

- montaz i kotwienie balustrady

- naprawa drobnych uszkodzen powtoki

- usuni¢cie zabezpieczen i resztek z montazu

3. Zasady wykonywania robét

Konstrukcje balustrady nalezy wykona¢ w wyspecjalizowanej wytworni dysponujacej wykwalifikowanymi pracownikami i
odpowiednim oprzyrzadowaniem. Przy pracach spawalniczych pracownicy musza posiada¢ wymagane przepisami
uprawnienia. Konstrukcja balustrady powinna by¢ ocynkowana w wytworni. Gotowe elementy powinny by¢ rowne i gladkie,
bez nalotu, zendry i innych elem. stanowigcych wad¢ gotowej powierzchni.

W przypadku powazniejszych uszkodzen elem. konstrukcji nalezy naprawi¢ w wytworni. Montaz konstrukcji nalezy
przeprowadzaé w sposob zapewniajacy statecznos$¢ poszczegolnych elementow i catosci w kazdej fazie.

Przy montazu nalezy zwroci¢ uwage na kolejno$¢ montazu zapewniajaca nie uszkadzanie elementow sktadowych.

Wszystkie roboty montazowe powinny by¢ przeprowadzane przez wykwalifikowanych pracownikéw. Stupki balustrady nalezy
zamocowaé do podtoza w fundamencie z betonu C16/20 @20 cm glgbokosci 80 cm. Elementy kotwigce balustrade nie moga
powodowaé powstawania mostkow termicznych i zagrozenia powstawania przeciekow i zaciekdéw z wody deszczowe;.
Kotwienie podstawy slupka w podlozu nie moze spowodowaé uszkodzenia warstw izolacji termicznej, przeciwwodnej,
przeciwwilgociowej i paroizolacji.

Sruby kotwigce nie moga by¢ widoczne na zewn. elem.- i nie moga byé dostepne do odkrecenia dla oséb postronnych.
Mocowanie wypelnienia balustrady i pochwytu powinny spetnia¢ wymogi jak dla mocowania stupkéw balustrady.

4. Metody i zakres kontroli

Stosowac zasady kontroli wg ST ,,Wymagania ogdlne".

Dla dokonania oceny jakos$ci balustrad nalezy sprawdzac:

- zgodno$¢ wymiarow

- jako$¢ materialow, z ktorych balustrada zostata wykonana

- prawidtowo$¢ wykonania z uwzglednieniem szczeg6tow konstrukcyjnych
- prawidtowos$¢ i trwato$¢ zakotwienia

- jako$¢ gotowej powierzchni antykorozyjnej i wykonczeniowej

6. Obmiar robot
Wykonanie balustrad obmierza si¢ w metrach.

7. Odbior robét
Odbioru prawidtowosci prowadzenia prac dokonuje si¢ po kazdym etapie ich realizacji przez osoby uprawnione, zgodnie z
dokumentacja techniczng i potwierdza si¢ wpisem do dziennika budowy.

8. Podstawa platnosci
Ogodlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST.00.
Platno$ci beda dokonywane na podstawie odbioru robot po zakonczeniu i odbiorze elementu.

9. Przepisy zwiazane i obowiazujace
Stosowac si¢ do wymagan zawartych w ST ,,Wymagania ogdlne".

10. Przepisy zwiazane i obowiazujace

Wymagania nie uregulowane powyzszym opisem obowiazuja wg:

PN-90/B-03200 Konstrukcje stalowe. Obliczenie statyczne i projektowanie

PN-77/B-06200 Konstrukcje stalowe budowlane. Wymagania i badania techniczne przy odbiorze
PN-78/M-69011 Spawalnictwo. Ztacza spawane w konstrukcjach stalowych. Podziat i wymagania
PN-70/H-97050 Ochrona przed korozja. Przygotowanie powierzchni

BN-75/1076-02 Ochrona przed korozja. Powtoki metalizacyjne cynkowe i aluminiowe na konstrukcjach stalowych i zeliwnych.
Wymagania i badania

PN-71/H-97005 Elektrolityczne powtoki cynkowe

PN-93/E-04500 Powtoki ochronne cynkowe zanurzeniowe

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano - montazowych - Arkady 1989.

33



Stosowac si¢ do wymagan zawartych w ST ,,Wymagania ogdlne".

6. Inne wymagania

Transport i przechowywanie wg ST ,,Wymagania ogélne" i instrukeji producenta.

Srodki transportu powinny zabezpieczaé zatadowane wyroby przed wptywami atmosferycznymi.

Podczas transportu konstrukcja powinna by¢ zabezpieczona przed zniszczeniem i uszkodzeniem powloki antykorozyjnej.
Zabronione jest przecigganie niezabezpieczonych elementoéw po podiozu.

Konstrukcje nalezy uktada¢ w pozycji poziomej na podktadach z desek lub bali. Pierwszy element powinien leze¢ na
podktadach na wyréwnanym podtozu w odl. min. 30 cm od gruntu.

Przechowywanie w magazynach poétotwartych lub zamknigtych, suchych i przewiewnych zabezpieczonych przed opadami
atmosferycznymi.

Opracowat
mgr inz. arch. Krzysztof Grzegorzewski
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