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Lp. N;e cyfikacji Nazwa specyfikacii Strona nr
1 D-00.00.00  WYMAGANIA OGOLNE 2

2 D-01.01.01  ODTWORZENIE TRASY [ PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH 14

3 D-01.02.02  [USUNIECIE HUMUSU 18

4 D-01.0204 |ROBOTY ROZBIORKOWE 21

4 D - 04.01.01 gggg% WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAGESZCZANIEM 24

5 D-04.0201  [WARSTWA ODSACZAJACA 29

5 D-10.03.018 |[NAWIERZCHNIA Z PLYT ZELBETOWYCH 35
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D - 00.00.00

WYMAGANIA OGOLNE




3
SPIS TRESCI

1. WSTEP

2. MATERIALY

3. SPRZET

4. TRANSPORT )

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT i

9. PODSTAWA PLATNOSCE

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. WSTEP

1.1, Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowe] specyfikacii technicznej (SST) sg wymagania ogdine dotyczace wykonania i odbioru
robot drogowych zwigzanych z- wykonaniem drogi montazowej przy ul. Malyszynskiej {teren zakladu utylizacji odpaddow) w

ramach realizacji zadania pn. budowa systemu odprowadzania wad opadowych z rejonu zachodniej czeéci miasta Gorzowa
Wikp.

1.2. Zakres stosowania 88T

Specyfikacja techniczna stanowi czesé dokumentow przetargowych | kontraktowych przy zlecaniu i realizacji robdt
opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogoine, wspdine dia robbt objetych nizej wymienionymi
Specyfikacjami Technicznymi:
— D - 00.00.00 wymagania ogoine,

- D-01.01.01 odtworzenie frasy i punktéw wysokosciowych,

~ D -01.02.02 usunigcie humusu,

- D -01.02.04 roboty rozbiérkowe,

- D -04.01.01 koryto wraz z profilowaniem | zageszczaniem podioza,
- D-04.02.01 warstwa odsgczajgca,

~ D -10.03.01h nawierzchnia piyt Zeibetowych,

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione ponizej ckreélenia nalezy rozumiec w kazdym przypadku nastepujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy caloéé techniczno-uzytkowq (droge)
alho jego czesé stanowigca odrebny element konstrukeyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny,
wezel). :

1.4.2. Zadanie budowlane - czesé przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebng calosé konstrukeying iub
technologiczng, zdoing do samodzielnego speinienia przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie
moze polegaé na wykonywaniu robot zwigzanych z budows, modernizacia, utrzymaniem oraz ochrong budowli
drogowej ub jej elementu.

1.4.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazddw oraz ruchu pieszych wraz
z wszelkimi urzgdzeniami technicznymi zwiazanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.44. Droga tymczasowa {montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do rtuchu pojazdow
obstugujgcych zadanie budowlane na ¢zas jego wykonania, przewidziana do usunigcia po jego zakonczeniu,

1.4.5. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obowigzujacymi pizepisami, stanowigcy urzedowy dokument
przebiegu robét budowlanych oraz  zdarzety | okolicznoéci zachodzgcych w toku wykonywania robot.

1.4.6. Inzynier - osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajacego, o kforej wyznaczeniu
poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie roboét | administrowanie kontraktem.

1.4.7. Jezdnia - czes¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw,

1.48. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontrakiu.

1.4.9. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju { pasami dzielgcymi
jezdnie.
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1.4.10. Konstrukcia nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polgczenia.

1.4.11. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajgcego, niezbedne do
przeprowadzenia wszelkich badarn i préb zwigzanych  Z ocena jako$ci materiatdw oraz robét,

1.4.12. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodne z dokumentacia projektows i specyfikaciami
technicznymi, zaakceptowane przez inzyniera,

1.4.13. Objazd tymczasowy - droga specgjainie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

1.4.14. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnosé wykonywanych robét z dopuszezonymi tolerancjami, a jesli przedziat
tolerancji nie zostat okresiony - z przecietnymi {olerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dia danego rodzaju robét
budowianych.

1.4.15. Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajgcymi pas ferenu przeznaczony do umieszezania w nim drogi oraz
drzew | krzewdw. Pas drogowy mozZe réwnieZz obejmowaé teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy
urzgdzen chronigcych ludzi i srodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.16. Pobocze - czesc korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania sig pojazdow, umieszczenia urzadzen
bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pleszych, sluzaca jednoczednie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

1.417.  Podioze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glebokoéci przemarzania.

1.4.18. Polecenie Inzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w formie pisemnej, dotyczace
sposobu realizacji robét lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.19. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem dokumentaci projektowej.

1.4.20. Przeszkoda naturalna - element $rodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przykiad dolina, bagno, rzeka ifp.

1.4.21. Przetargowa dokumentacja projektowa - cze$é dokumentacji projektowsj, ktéra wskazuje lokalizacie,
charakterystyke i wymiary obiekfu bedgcego przedmiotem robdot.

1.4.22. Rekultywacja - roboty majgce na celu uporzadkowanie | przywrdcenie plerwoltnych funkcii terenom naruszonymw
czasie realizacji zadania budowlanego.

1.5. Ogdine wymagania dotyczace rohét

Wykonawea jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych roblt, bezpieczefstwo wszelkich czynnosci na terenie budowy,
metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowg SST i poleceniami Inzyniera.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontrakiowych przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi | administracyjnymi, dziennik budowy oraz egzemplarz dokumentacji
projektowej | komplet SST,

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone przekazanych mu punkidéw pomiarowych do chwili odbioru
cstatecznego robbt. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odiworzy i utrwali na wiasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projekfowa bedzie zawieraé rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w szczegdlowych
warunkach umowy, uwzgledniajgcym podziat na dokumentacig projektows:
- Zamawisjacego, wykaz pozycji,  kiére stanowig przetargowg dokumentacje projekiowa oraz projekiowg
dokumentacje wykonawczg (techniczng) | zostang przekazane Wykonawcey,
- Wykonawcy, wykaz zawierajgcy spis dokumentacii projektowej, kidrg Wykonawca opracuje w ramach ceny
koniraktowej.

1.5.3. Zgodnosé robdt z dokumentacja projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez Inzyniera stanowig czes¢
umowy, a wymagania okreslone w chotby jednym z nich sg obowiazujace dia Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej
dokumentacii.

W orzypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegéinych dokumeniow obowiazuje kolejnosd ich waznosci wymieniona w
~Kontraktowych warunkach ogoinych” (,Ogélnych warunkach umowy™).

Wykonawca. nie moze wykorzystywad bleddw lub opuszczent w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien
natychmiast powiadomié¢ Inzyniera/Kierownika projektu, kiory podejmie decyzje o wprowadzeniu odpowiednich zmian i
poprawek.

W przypadkus rozbieznosci, wymiary podane na piémie sg wazniejsze od wymiaréw okreslonych na podstawie odczytu ze
skali rysunku,

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy bedg zgodne z dokumentacia projektowg | SST.

Dane okreslone w dokumentacii projekiowej | w SST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktérych dopuszczaine sg
odchylenia w ramach okreslonego przedzialu toleranci. Cechy materialdw i elementow budowii muszg wykazywal
zgodnost z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczac dopuszczainego przedzialu tolerancji.
W przypadku, gdy materialy lub roboty nie bedg w pelni zgodne z dokumentacja projekfowa lub SST i wplynie fo na
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niezadowalajaca jakosc elementy budowti, to takie matersialy zostang zastgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.,

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe {,pod ruchem")

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejgcych obiekidw (jezdnie, Sciezki
rowerowe, ciggi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie
frwania realizacji kontrakiu, az do zakoriczenia i odbioru osfatecznego robdt.

Przed przystapieniem do robdt Wykonawcea przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zarzgdem
drogi | organem zarzadzajgeym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robdt w okresie trwania budowy. W
zaleznogci od potrzeb i postepu robot projekt organizacii ruchu powinien by¢ na bieZzaco aktualizowany przez Wykonawce.
Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projekiu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia
projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje | bedzie obstugiwat wszystkie tymezasowe urzgdzenia
zabezpieczajgce iakie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaly, ifp., zapewniajac w ten sposch bezpieczenstwo
pojazddéw i pieszych.

Wykonawcea zapewni stale warunki widocznosel w dzient | w nocy tych zapdr i znakdw, dia kibrych jest to nieodzowne ze
wzgledow bezpieczensiwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzgdzenia zahezpieczaijgce beda akceptowane przez Inzyniera.

Fakt przystapienia do robét Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposdb uzgodniony  z Inzynierem
oraz przez umieszczenie, w miejscach i iloéciach okreSlonych przez Inzyniera tablic informacyinych, kidrych tresc bedzie
zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres
realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podiega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, Ze jest wlgczony w cene kontrakiowa,

b) Roboty o charakierze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacii kontrakiu az do zakoriczenia i
odbioru ostatecznego robot.

Whykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywal tymezasowe urzadzenia zabezpieczajgee, w tym: ogrodzenia,
porecze, o$wietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony robot, wygody
spolecznoéci | innych.

W miejscach przylegajacych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawea ogrodzi lub wyraZnie oznakuje teren budowy,
sposoh uzgodmony z inzynierem/Kierownikiem projektu.

Wiazdy | wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazddéw | maszyn pracujgeych przy realizacji robdt, Wykonawca
odpowiednic oznakuje w spostb uzgodniony z inZynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przystgpienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposéb uzgodniony z
Inzynierem oraz przez umieszczenie, w migjscach i Hosciach okredlonych przez Inzyniera  tablic informacyjnych, ktérych
tre$é bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice informacyine bedg utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie
przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podiega odrebnej zaplacie i przyimuje sie, ze jest wigczony w cene kontraktows.

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowigzek znad i stosowac w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony $rodowiska

naturalnego.

W okresie frwania budowy | wykanczania robét Wykonawca bedzie:

a) ulrzymywad teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojgee),

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sie do przepiséw i norm dotyczgeych ochrony
$rodowiska na terenie | wokdt terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub uciazliwosci dia 0séb lub dobr
publicznych i innych, a wynikajgeych z nadmiermego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstalych
w nastepstwie jego sposobu dzialania.

Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegblny wzglad na:

1) lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, skiadowisk, ukcpdw i drog-dojazdowych,

2y s$rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a} zanieczyszezeniem zbiorikow i ciekdw wodnych pytami fub substanciami toksycznymi,
b} zanieczyszczeniem powietrza pytami | gazami,
c} mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.6.  Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegad przepisy ochrony przeciwpozarowe.

Wykonawca bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw sprawny sprzet przeciwpozarowy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.
Materialy {atwopalne beda skdadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami | zabezpieczone przed dostepem osob
trzecich.

Wykonawca bedzie cdpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacii robét atbo
przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia
Materialy, ktdre w sposob trwaly sg szkodliwe dia otoczenia, nie beda dopuszezone do wzycia.

1.5.8. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi | za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi, kable itp.
oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu
przez Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacii. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
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uszkodzeniem tych instalacii i urzgdzen w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowigzany jest umiescié w swoim harmonogramie rezerwe crasowg dia wszelkiego rodzaju robét, ktére
majq by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy | powiadomic Inzyniera i
wiadze lokalne o zamiarze rozpoczecia robdt. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca
bezzwlocznie powiadomi inzyniera i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspdlpracowat dostarczajgc wszelkiej
pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadad za wszelkie spowodowane przez jego
dzialania uszkodzenia instalacii na powierzchni ziemi | urzadzen podziernnych wykazanych w dokumentach dostarczonych
mu przez Zamawiajacego.
Jezeli teren budowy przylega do terendw z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowaé roboty w sposob
powodujgcy minimaine niedogednosci dla mieszkancow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy
mieszkaniowej w sgsiedziwie budowy, spowodowane jego dziatalnoscia.
Inzynier bedzie na biezgco informowany o wszystkich umowach zawartych pomiedzy Wykonawcg a wiascicielami
nieruchomosci § dotyczacych korzystania z wiasnosci | drog wewnetrznych. JednakZe, ani Inkynier ani Zamawiajacy nie
bedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nie bedg one sprzeczne z postanowieniami zawartymi  w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowadé sig do ustawowych ograniczen naciskéw osi na drogach publicznych przy transporcie
materialow | wyposazenia na i z terenu robdt. Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia | uzgodnienia od
wiasciwych wladz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkdw (ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie
bedzie powiadamiatl Inzyniera . Inzynier moze poleci¢, aby pojazdy nie spelniajgce tych warunkéw zostaly usuniete z
terenu budowy. Pojazdy powodujgce nadmierne obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment
budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadal za naprawe wszelkich robét w ten sposob
uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera/Kierownika projekiu.

1.5.10. Bezpieczefistwo i higiena pracy

Podczas realizacji robdt Wykonawca bedzie przestrzegaéd przepisow dotyczgeych bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szezegdinodel Wykonawcea ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni | bedzie utrzymywat wszelkie urzgdzenia zabezpieczajgce, socjaine oraz sprzet | edpowiednia odziez
dia ochrony zycia | zdrowia cséb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczefisiwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszly zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaia odrebnej zaplacie §
sg uwzglednione w cenie kontrakiowej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie rohét

Wykonawca bedzie odpowiadal za ochrone robét i za wszelkie materaly i urzadzenia uzywane do robdt od daty rozpoczecia
do daty wydania potwierdzenia zakoficzenia robot przez Inzyniera.

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznege. Utrzymanie powinno byé prowadzone w taki
sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy bylty w zadowalajgcym stanie przez caly czas, do momentu odbioru
osiatecznego.

Jesi Wykonawca w Jaklmkoiw:ek czasie zaniedba ufrzymanie, fo na polecenie Inyniera powinien rozpoczgt roboty
utrzymaniowe nie pdZniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie sig do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze centralne i migjscowe oraz inne przepisy,
regulaminy i wylyczne, kidre sg w jakikolwiek sposéb zwigzane z wykonywanymi robotami i bedzie w peini odpowiedzialiny
za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robdt.

Wykonawca bedzie przestrzegaé praw. patentowych | bedzie w pelni odpomedz:ainy za wypshnienie wszelkich wymagan
prawnych odnosnie znakdw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzetu, materiatéw lub
urzadzen uzylych lub zwigzanych z wykonywaniem robot | w sposéb ciagly bedzie informowad inzyniera/Kierownika
projektu o swoich dzialaniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty. Wszelkie siraly, koszty
postepowania, obciazenia i wydatki wynikle z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje
Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projekiu lub specyfikacji dostarczonej
przez Inzyniera/Kierownika projekiu.

1.5.13. Rownowazno$é norm | zbioréw przepisow prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach koniraktowych powolane sg konkretne normy | przepisy, kidre speinia¢ majg materialy, sprzet
i inne towary oraz wykonane i zbadane roboly, bedg obowiazywaé postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego
wydania powotanych norm i przepisdw o ile w warunkach kontrakiu nie postanowiono inaczej. W-przypadku gdy powolane
normy i przepisy sa panstwowe lub odnosza sig do konkretnego kraju lub regionu, moga byé réwniez stosowane inne
odpowiednie normy zapewniajace rowny lub wyzszy poziom wykonania niz powolane normy lub przepisy, pod warunkiem
ich sprawdzenia | pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera. Roznice pomiedzy powolanymi normami a ich proponowanymi
zamiennikami musza by¢ dokiadnie opisane przez Wykonawce i przediozone InZynierowt  do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monetly, przedmioty wartoSciowe, budowle oraz inne pozostalosci o znaczeniu geologicznym lub
archeologicznym odkryte na terenie budowy beda uwazane za wilasno$é Zamawiajacego. Wykonawca zobowigzany jest
powiadomi¢ Inzyniera i postepowad zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecen Wykonawca poniesie koszty
iflub wystapia opdznienia w robotach, inzynier po uzgodnieniu z Zamawiajgcym i Wykonawea ustali wydluzenie czasu
wykonania robot iflub wysoko$¢ kwoty, o kidrg nalezy zwigkszy¢ cene kontraktowa.

2. MATERIALY /
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2.4. Zrodla uzyskania materiaiéw

Co najmniei na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow przeznaczonych do robot,
Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia, szczegoOlowe informacje dotyczgce proponowanego Zrédia
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialow jak rowniez odpowiednie $wiadeciwa badan laboratoryjnych
oraz probki materiatow,

Zatwierdzenie partii materialéw z danego zrédia nie oznacza automatycznie, 2e wszelkie materialy z danego zrodia
uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w ceiu wykazania, Ze materialy uzyskane z dopuszczonego zrédia w
sposéb ciagly speiniajg wymagania SST w czasie realizacji robét.

2.2, Pozyskiwanie materiatéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnosnych wiadz na pozyskanie materialow ze Zrédet
miejscowych wigczajac w to Zrédia  wskazane przez Zamawiajgcego i jest zobowigzany dostarczyé
inzynierowifi(ierownikowi projektu wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacii Zrodia.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia dokumentacje zawierajgcg raporly z badan terenowych |
laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji, uwzgledniajge aktualne decyzji o eksploatacii,
organow administracji panistwowej i samorzadowej.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnosc za spelnienie wymagar llodciowych | jakosciowych materiatéw pochodzacych ze
Zrodet migjscowyeh.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytulu wydobycia materialéw, dzierzawy i inne jakie okaza sie potrzebne w zwigzku
z dostarczeniem materiatéw do robét.

HMumus i nadkiad czasowo zdjete z terenu wykopow, dokopdw i miejsc pozyskania materiatow miejscowych beda
formowane w hatdy | wykorzystane przy zasypce i rekultywacii terenu po ukoniczeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopdéw na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w
dokumentach umowy beda wykorzystane do robét lub odwiezione na odkiad odpowiednio do wymagar umowy lub wskazan
Inzyniera.

Wykonawca nie bedzie prowadzié zadnych wykopow w obrebie terenu budowy poza tymi, ktore zostaly wyszczegblnione w
dokumentach umowy, chyba, Ze uzyska na to pisemng zgode Inzyniera.

Eksploatacja zrodet materialoéw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujgcymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy i zlozone w miejscu
uzgodnionymz Inzynierem. Jesli Inzynier zezwoli Wykonawcey na uzycie tych materiatow do innych robdt, niz te dla ktorych
zostaly zakupione, to koszi tych materialdéw zostanie cdpowiednio przewartosciowany (skorygowany) przez Inzyniera.
Kazdy rodzaj robdt, w ktorym znajdujg sie nie zbadane | nie zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje na wiasne
ryzyko, liczac sie z jego nieprzyjeciem, usunieciem i niezaplaceniem.

2.4, Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materialu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi inzyniera o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego
materialu, albo w okresie diuzszym, jeéli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badart wymaganych przez inzyniera.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze byé pdzniej zmieniany bez zgody InZyniera.

2.5. Przechowywanie i skfadowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skiadowane materialy, do czasu gdy bedg one uzyte do robdt, byly zabezpieczone
przed zanieczyszezeniami, zachowaly swojg jakos$é | wiasciwosct | byly dostepne do kontroli przez Inzyniera/Kierownika
projeklu. .

Miejsca czasowego skiadowania materialdéw bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z
Inzynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce | zaakceptowanych przez Inzyniera.

2.6. Inspekcja wytwérni materialow

Wytwornie materialéw mogg by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu sprawdzenia zgodnosci stosowanych
metod produkeii z wymaganiami. Probki materiatdw moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wlasciwosct. Wyniki tych
kontroli bedg stanowié podstawe do akceptacii okreslone} partii materialow pod wzgledem jakosci.
W przypadku, gdy Inzynier bedzie przeprowadzal inspekcje wytworni, muszg byé speinione nastepujgce warunki;
a) Inzynier bedzie miat zapewniona wspélprace | pomoc Wykonawcy oraz producenta materialdw w czasie
przeprowadzania inspekcii, :
b) inzynier bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytworni, gdzie odbywa sig produkcja
materialdw przeznaczonych do realizacji robét,
¢} jezeli produkcia odbywa sie w miejscu nie nalezacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla Inzyniera
zezwolenie dia przeprowadzenia inspekgji | badart w tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, kidry nie spowoduje niekorzystnego wplywu na jakosc
wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod
wzgledem typow i Hlosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym. przez
inzyniera; w przypadku braku ustalen w wymienionych wyZej dokumentach, sprzet powinien byC uzgodniony i
zaakceptowany przez InZzyniera.

Liczba i wydajnoséé sprzetu powinny gwarantowad przeprowadzenie robdt, zgodnié z zasadami okredlonymi w dokumentacii
projektowej, SST i wskazaniach inzyniera.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie | gotowosci
do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczgcymi jego uzytkowania.
Whykonawca dostarczy Inzynierowi  kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania i/ bagjay
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okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Wykonawca bedzie konserwowacé sprzet jak rowniez naprawia¢ lub wymieniac sprzet niesprawny.
Jezeli dokumentacja projekiowsa lub SST przewidujg mozliwos< wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru | uzyska jego akceptacie przed ulyciem sprzetu. Wybrany
sprzet, po akceptacii Inzyniera, nie moze by¢ péZniej zmieniany bez jego zgody.
Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia | narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkdw umowy, zostang przez
Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane | nie dopuszczone do robot,

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktdre nie wplyna niekorzystnie na jakos¢
wykonywanych robot | wiasciwosci przewoZzonych materialow.

Liczba §rodkéw transportu powinna zapewniaé prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacii
projektowej, SST i wskazantach' Inzyniera, w terminie przewidzianym umows.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelniaé wymagania dotyczgce przepisdéw ruchu drogowege w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na o6 | innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie spelniajace tych
warunkdw mogg byC dopuszczone przez Inzyniera, pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych
odcinkéw drog na koszt Wykonawcey.

Whykonawca bedzie usuwad na biezgco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszezenia, uszkodzenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami umowy craz za jakoé¢ zastosowanych
materialéw | wykonywanych robdt, za ich zgodno§é z dokumentacig projekiowa wymaganiami SST, PZJ, projekiem
organizacji robét opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami InZyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywama robét.

Wykonawca ;est odpow;edzaainy za dokiadne wytyczenie w planie | wyznaczenie wysokosci wszystklch elementow robot
zgednie z wymiarami | rzednymi okredlonymi w dokumentacii projektowej lub przekazanymi na piSmie przez Inzyniera.
Bledy popeinione przez Wykonawce w wytyczeniu | wyznaczaniu robot zostana usuniete przez Wykonawce na wiasny
koszt, z wyjatkiem, kiedy dany blad ckaze sie skutkiem bledu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcey na pismie
przez Inzyniera.

Sprawdzenie wylyczenia robédt lub wyznaczenia wysokosci przez !nzymera nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosc
za ich dokladnosd.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacii lub odrzucenia materiatow | elementéw robdt bedg oparte na wymaganiach
okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacii projektowej i w SST, a takze w normach | wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzii Inzynier uwzgledni wyniki badar materialow i robdt, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcii i
przy badaniach materialdéw, dodwiadczenia 2z przesziosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajgce na
rozwazang kwestie. :
Polecenia Inzyniera powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym przez Inzyniera, pod grozba
zatrzymania robdt. Skutki finansowe z tego tytulu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCH Roaér

8.1. Program zapewnienia igkosci
Wykonawca jest zobowigzany opracowad i przedstawic do akceptacit InZyniera program zapewmenaa jakosci. W programie
zapewnienia jakoéci Wykonawca. powinien okredli¢, zamierzony sposéb wykonywania robdt, mozliwosci techniczne,
kadrowe i plan organizacji robdt gwarantujgcy wykonanie robét zgodnie z dokumentacjg projektowg SST oraz ustaleniami.
Program zapewnienia jakoéci powinien zawieraé:
a) czesc ogdlna opisujaca;

organizacie wykonania robot w tym terminy i sposob prowadzenia robdt, orgamzaq@,

ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robdt, sposdb zapewnienia bhp.,

- wykaz zespoldw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie prakiyczne,

- wykaz 0s0b odpowiedzialnych za jakoéé | terminowose wykonania poszezegéinych elementdw robét,

— system (sposéb i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jako$cig wykonywanych robdt, wyposaZzenie w
sprzet | urzadzenia do pomiardw | kontroli {opis lahoratorium wiasnego Iub faboratorium, kidremu Wykonawca
zamierza zleciC prowadzenie badan),

— sposéb oraz forme gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiardw, nastaw mechanizméw
sterujgcych, a takze wyciagganych wnioskdw | zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany
sposéb i forme przekazywania tych informacii InzynierowifKierownikowi projekiu;

b} czesdc szczegblowa opisujaca dia kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposaZzeniem
w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne, ‘

- rodzaje i flos¢ Srodkow transporiu oraz urzadzer do magazynowania i zatadunku materiatdw, spoiw, lepiszczy,
kruszyw itp.,

- sposéb zabezpieczenia | ochrony ladunkdw przed utratg ich wiadciwoéci w czasie fransportu,

- sposob i procedurg pomiardw | badan {rodzaj [ czestotliwose, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie
urzadzen, Hp.) prowadzonych podczas dostaw materialéw, wylwarzania mieszanek i wykonywania
poszezegbinych elementéw robot,

- sposob postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.

.
' ‘ {

i




6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnac zatoZzona jakos¢ robdt.
Wykonawea jest odpowiedzialny za peing kontrole robét | jakodci materialdw. Wykonawca zapewni odpowiedni system
kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie | wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i
badan materiatoéw oraz robdt.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli InZynier moZe zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu
zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadzac pomiary i badania materialéw oraz robdt 2 czestotliwoscig zapewniajaca stwierdzenie,
ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badat i ich czestotliwos¢ sa okreslone w 88T, normach i wytycznych. W przypadkuy,
gdy nie zostaly one tam okreslone, InZzynier ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robét zgodnie
Z umowa.

Wykonawca dostarczy inzynierowi Swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzgdzenia | sprzet badawczy posiadajg wazng
legalizacie, zostaly prawidiowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreéiajgeych procedury badan.

inzynier bedzie mieé nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

inzynier bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociggnigciach dotyczacych urzadzen
taborataryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagniecia te beda
tak powazne, ze moga wplyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inzynier natychmiast wstrzyma uzycie do robét badanych
materiatéw i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociggniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigfe
stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materialdow.,

Weszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem bada#t materiatéw ponosi Wykonawca,

6.3. Pobieranie prébek

Probki bedg pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na zasadzie, ze
wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobieristwem wylypowane do badan.
Inzynier bedzie mied zapewniong mozliwos¢ udzialu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania prébek bedg dostarczone przez Wykonawce | zatwierdzone przez inZynigra, Probki dostarczone
przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposib
zaakceptowany przez Inzyniera projekiu.

Na zlecenie inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadzaé dodatkowe badania tych materiatow, ktore budzg watpliwosci co
do jakogdi, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawce usuniete lub uiepszone z wlasnej woli. Koszty tych
dodatkowych badan pokrywa Wykonawea tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszly te
pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badanta i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie obejmujg
jakiegokolwiek badania wymaganego w 88T, stosowaé mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane
przez nzyniera.

Przed przystapieniem do pomiardw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub
badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacii Inzyniera.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywad InzynierowifKierownikowi projektu kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej, nie
; pozniej jednak niz w terminie okredlonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) bedag przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedlug dostarczonego przez

niego wzord lub innych, przez niego zaaprobowanych.

£.6. Badania prowadzone przez Inzyniera

Inzynier projekiu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materiaidw w- miejscu ich
wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materialéw powinien udzielic mu niezbednej pomocy.

inzynier, dokonujac weryfikacji systemu kontroli robdt prowadzonego przez Wykonawce, poprzez miedzy innymi swoje
badania, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materialdw i robdt z wymaganiami SST na podstawie wynikéw wiasnych badan
kontrolnych jak | wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inzynier moze pobieraé probki materialdw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych
badan wykaza ze raporty Wykonawcy sg niewlarygodne, to Inzynier oprze sie wylacznie na wiasnych badantach przy ocenie
zgodnosci materialow i robdt z dokumentacig projektowg { SST. Moze réwniez zleci¢, sam lub poprzez Wykonawce,
przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych badan niezaleznemu faboratorium. W takim przypadku catkowite koszty
powtarnych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje
inzynier moze dopuscié do uzycia tylko te materialy, kiére posiadaja:
1. ceryfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnost z kryteriami technicznymi okreslonymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlaéciwych przepiséw | dokumentéw technicznych,
2. dekiaracje wiasciwosci uzytkowych fub certyfikat zgodnosci z PoEskq Normag lub aprobats techniczng w przypadku
wyrobow, dia kitdrych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objete certyfikacjg okreslong w pkt 1 ik ore

W"?
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spetniajg wymogi SST.
W przypadku materiatow, dia kiérych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda partia dostarczona do robét bedzie
posiadad te dokumenty, okreslajgce w.spostb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe muszg posiadal ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikarmni
badan wykonanych przez niego. Kopie wynikdw tych badarn beda dostarczone przez Wykenawce Inzynierowi.
Jakiekolwiek materiaty, ktdre nie spehniajg tych wymagan beda odrzucone.
6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy
Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym cbowigzujgcym Zamawiajacego | Wykonawce w okresie od
przekazania Wykonawcy terenu budowy do korica okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$é za prowadzenie dziennika
budowy zgodnie z obowigzujgcymi przepisami spoczywa na Wykanawcy.
Zapisy w dzienniku budowy bedg dokonywane na biezgco | bedg dotyczyé przebiegu robdt, stanu bezpieczenstwa fudzi i
mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, kidra dokonata zapisu, z
podaniem jej imienia | nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwala technika w
porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zatgezone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zalgcznika i opatrzone
datg | podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.
Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegdinoéei:
- date przekazania Wykonawcy terenu budowy,
-  date przekazania pizez Zamawiajgcego dokumentaci
projekiowej,
- date uzgodnienia przez InzynierafKierownika projektu programu zapewnienia jakosci i harmonograméw robot,
terminy - rozpoczecia i zakoficzenia poszczegdinych elementow robdt,
- przebieg robot, trudnosci | przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,
— uwagi i polecenia InZynierafKierownika projektu,
- daty zarzadzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,
- zgloszenia i daty odbiorow robét zanikajgcych | ulegajgcych zakryciu, czeséciowych i ostatecznych odbiorow robét,
- wyjasnienia, uwagi i propozycie Wykonawcy,
— stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robét podiega;acych ograniczeniom lub wymaganiom
- szczegoinym w zwigzku z warunkami klimatyczoymi,
~  zgodnosé rzeczywistych warunkdw geotechnicznych z ich optsem w dokumentacji projektowej,
- dane dotyczgce czynnoéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robét,
- dane dolyczgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robodt,
—~  dane dotyczace jakoséci materiatoéw, poblerania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kio je
przeprowadzal,
-  wyniki préb poszczegdinych elementéw budowli 2 podaniem, kio je przeprowadzal, inne istotne informacje o
przebiegu robdt.
Propozycie, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bedg przediozone Inspektorowi Nadzoru do
ustosunkowania sig.
Decyzje Inspekiora Nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub
zajeciem stanowiska.
Whis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania sie. Projekiant nie Jest jednak strong umowy i
nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot,

{2} Ksigzka obmiarow

Ksigzka obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementéw robdét.
Obmiary wykonanych robot przeprowadza sie w sposcb ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysze i wpisuje do ksigzki
obmiardw.

{3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki iaboratoryjne, deklaracie zgodnosm ub certyfikaty zgodnosci materialow, orzeczenia o Jakoém materiatow,
receply robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnione] w programie zapewnienia
jakosci. Dokumenty te stanowia zatgczniki do odbioru robét. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie inzyniera.

(4) Pozostale dokumenty budowy

Bo dokumentow budowy zalicza sig, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujgce dokumenty:
a} pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

b) protokoly przekazania terenu budowy,

¢} umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

d) protokoly odbioru robot,

e} protokoly z narad i ustalen,

f} korespondencie na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentoéw budowy

Dokumenty budowy beds przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym. Zaginiecie
ktéregokohwiek z dokumentdw budowy spowoduje jego natychmiastowe odiworzenie w formie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawiane do wgladu na Zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT
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7.1, Ogdine zasady obmiaru robé6t
Obmiar robdt bedzie okre$lad faklyczny zakres wykonywanych robét zgodnie 2 dokumentacjg projektowg | SST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.
Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu InZyniera o zakresie obmierzanych robdt i terminie
abmiary, ¢o najimniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksigzki obmiardw.
Jakikolwiek blgd lub przeoczenie (opuszezenie) w ilodciach podanych w Slepym kosztorysie lub.gdzie indziej] w SST nie
zwainia Wykonawcy od obowigzku ukoficzenia wszystkich robdt. Bledne dane zostang poprawione wg instrukcii Inzyniera
na pismie.
Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czestoscia wymagana do celu miesiecznej platnosai na rzecz Wykonawcy
lub w innym czasie okredlonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera.

7.2. Zasady okres$lania ifosci robét | materiatow

Dlugoéct | odlegiosci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo wzdhuz linii osiowej.
Jesli SST wilasciwe dla danych robot nie wymagaija tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m® jako dlugosc pommnoczona
przez Sredni przekrdj.

llogci, ktére majg byé obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzgdzenia [ sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt beds zaakceptowane przez Inzyniera.
Urzgdzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. - Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan
atestujgoych to Wykonawca bedzie posiadac wazne $wiadectwa legalizacji.

Weszystkie urzadzenia pomiarowe beds przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajgce odnos$nym wymaganiom SST Bedzie utrzymywad
to wyposazenie zapewniajac w sposdb ciagly zachowanie dokiadnosci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beds przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkdw robdt, a takze w przypadku
wystepowania dluzsze] przerwy w robotach.

Obmiar robdt zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podiegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem,

Roboty pomiarowe do obmiatu oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposéb zrozumiaty i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni fub objetosci beda uzupelnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie
ksigzki obmiardw. W razie braku miejsca szkice moga byé dofgczone w formie oddzielnego zatgcznika do ksigzki obmiardw,
ktbrego wzdr zostanie uzgodniony z Inzynierem.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw roboét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaig nastepujgcym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajgeych i ulegajacych zakryciu,
b} odbiorowi czesciowemu,
¢} odbiorowi ostatecznemuy,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

QOdbidr robot zanikajacych i ulegajagcych zakryciu polega na finalnej. ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robot, kidre w
dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr robét zanikajgeych i ulegajgeych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek bez hamowania ogdinego postepu robét.

Odbioru robét dokonuje Inzynier.

Gotowosé dane] czesci robdt do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inzyniera. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdZniej jednak niz w ciggu 3 dni od dafy
zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcle Inzyniera/Kierownika projektu.

Jakosé i ilosé robot ulegajgcych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentow zawierajgcych komplet wynikéw badan
laboratoryjnych | w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektows, SST i uprzednimi
ustaleniami.

8.3. OQdbidr czeSciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czedci robét. Odbioru czesciowego robdt dokonuje sie wg
zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Cdbioru robdt dokonuje inzynier/Kierownik projektu,

8.4. Odbidr ostateczny robét

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finainej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich iloéai, jakosci | wartosci.
Catkowite zakonczenie robot oraz gotowosé do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do
dziennika budowy z bezzwiocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera.
Odbior ostateczny robdt nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczgce od dnia polwierdzenia przez Inzyniera
zakoriczenia robdt | przyjecia dokumentdw, o ktdrych mowa w punkcie 8.4.2, .
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Cdbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnoéct Inzyniera | Wykonawcey.
Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przediczonych dokumentow, wynikdw badar |
pomiardw, ocenie wizualne] oraz zgodnosci wykonania robét z dokumentacia projekiowg § SST.
W ioku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna sie z realizacia ustalen przyjgtych w trakcie odbiordw robdt
zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robdt uzupeiniajacych i robét poprawkowych.
W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robét uzupelniajacych, komisja przerwie swoje
czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.
W przypadku stwierdzenia przez komisje, 2e jakosé wykonywanych robét w poszczegdinych asoriymentach nieznacznie
odbiega od wymaganej dokumentacjq projektows i S8T z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wplywu na cechy
eksploatacyjne ohiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracert, oceniajac pomniejszong wartosé wykonywanych
robot w stosunku do wymagan przyietych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest protokdt odbioru ostatecznego robot
sporzgdzony wg wzord ustalonego przez Zamawigjgcego.
Do cdbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace dokumenty:

1. dokumentacie projektowg podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostala sporzadzona w
trakcie realizacji umowy,
szczegblowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy | ew. uzupelniajace lub zamienne),
receply i ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i ksigzki obmiarow (oryginaly),
wyniki pormniardw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,
deklaracie zgodnosci iub cerlyfikaty zgodnosci wbudowanych materialéw zgodnie z 83T i ew. PZJ,
opinig technologiczng sporzgdzong na podstawie wszystkich wynikdéw badaft | pomiarow zalgczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z S8T i PZJ,

8. rysunki {dokumeniacje) na wykonanie robdt towarzyszgcych (np. na przelozenie inii telefonicznej, energetycznej,

gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazania tych robét wiascicielom urzadzen,

9. geodezyjng inwentaryzacjg powykonawcza robdt i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopia mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyinej inwentaryzaciji powykonawcze;
W przypadky, gdy wg komisji, roboly pod wzgladem przygotowania dokumentacyjinego nie beds gotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robét.
Wszystkie zarzadzone przez komisjg roboty poprawkowe lub uzupeinigjgce bedg zestawione wg wzory ustalonego przez
Zamawiajacego.
Termin wykonania robdt poprawkowych i robdt uzupelniajgcych wyznaczy komisja.

NG oA W

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunieciern wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym i zaistniatych w ckresie gwarancyjnym.

Odhidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opssanych w
punkcie 8.4 Odbibr ostateczny robdt”.

9. PODSTAWA PLATNOSG!

9.1. Ustalenia ogélne

Podstawg platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawceg za jednostkg obmiarowg ustalong dla danej
pozycji kosztorysu.

Dla pozycjt kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawq platnosci jest wartoéé (kwota) podana przez Wykonawce w
danej pozycii kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniad wszystkie czynnosci, wymagania i
badania skiadajgce sig na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacii projektowsj.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczalfowe robét bedg obejmowad:

- robocizne bezposrednia wraz z fowarzyszgcymi kosztami,

«  warto§é zuzytych materialéw wraz z koszfami zakupu, magazynowania, ewentuainych ubytkdw i fransportu na
teren budowy, wartosé pracy sprzetu wraz z towarzyszgeymi kosztami, koszty poérednie, zysk katkulacyiny i
ryzyko, podatki obliczone zgodnie z cbowigzujgcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wiiczac podatku VAT,

9.2, Warunki umowy i wymagania ogdine D-00.00.00

Koszt dostosowania sig do wymagan warunkéw umowy | wymagan ogélnych zawarlych w D-M-00.00.00 obejmuje
wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdinione w kosziorysie,

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Keoszt wybudowania objazdow/przejazdow i organizacii ruchu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem projekiu i odpowlednimi instyluciami projekiu organizacii
ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem
dalszych zmian i uzgodnien wynikajgcych z postepu robét,

{b) ustawienie tymczasowego oznakowania i oSwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchuy,

{c) oplaty/dzierzawy terenu,

{d) przygotowanie terenu,

{e} konstrukcig tymczasowe] nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikOw, barier, oznakowan i drenazu,

() tymczasowg przebudows urzgdzen obeych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdow i organizacii ruchu obejmuje:
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(8} oczyszezanie, przestawienie, przykrycie i usuniecie tymezasowych oznakowan pionowych, poziomych, barier i Swiatel,
(b) utrzymanie plynnoéci mchu publicznego.

Koszt likwidacji objazddw/przejazdow | organizacit ruchu obejmuije:
{a) usunigcie whudowanych materiatdéw i oznakowania,
(b} doprowadzenie terenu do stanu pierwoinego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane ([Dz. U. Nr 89, poz. 414 z péZniejszymi zmianami).
2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbidrki

oraz tablicy informacyjnef (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).
3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pdZniejszymi zmianami).
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'ODTWORZENIE TRASY
| PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegOlowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczgce wykonania | odbioru robot
zwigzanych z odiworzeniem trasy drogowej i jej punkidw wysokoSciowych w ramach realizacji zadania pn. budowa systemu
odprowadzania wod opadowych z rejonu zachodniej czesdci miasta Gorzowa Wikp.
1.2. Zakres stosowania SST

Szezegblowa specyfikacia techniczna stanowi obowxazu;ch podstawe przy zleceniu i realizacjl robét budowlanych na
budowe drogt technologicznej,

1.3. Zakres robdt objetych 8ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z wszystkimi czynnosciami
umozliwiajgcymi | majgeymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy drogowe.

1.3.1. Odiworzenie trasy | punkiow wysckosciowych

W zakres robdt pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy | punkidw wysokosciowych wchodzag:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw gidwnych osi frasy | punktdw wysokoSciowych,
b) - uzupeinienie osi trasy dodatkowymi punkdami (wyznaczenie osi),

¢} wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych {reperdw roboczych),

dy wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposcb utatwiajgcy
. odszukanie i ewentuaine odtworzenie. .

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gldwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt trasy.
1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania cgdine" pkt 1.4.

1.5. Cgdine wymagania dotyczgce robét

Ogodine wymagania dotyczace robdt podanc w 8T D-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dofyczgce materiatow

Cgéine wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST D-00.00.00 Wymagania cgdine”
pkt 2,

2.2. Rodzaje materialow

Do ufrwalenia punktéw gtéwnych trasy nalezy stosowad pale drewmane z gwoZzdziem lub pretem stalowym, stupki betonowe
albo rury metalowe o diugosci okolo 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granicg robdt ziemnych, w sasiedztwie punkidow zalamania trasy, powinny miec srednice
od0,15do 0,20 midlugoséod 1,5do 1,7 m.

Do stabifizacji pozostalych punktéw nalezy stosowad paliki drewniane srednicy od 0,05 do 0,08 m i diugo$ciokolo 8,30 m, a
dia punkiow utzwatanych w 1stnaejqcej nawierzchni bolce stalowe srednicy 5 mm i diugosci od 0,04 do 0,05 m. ,,SWiadkt
powinny miec diugosé okolo 0,50 m i przekrdj prostokatny.

3. SPRZET
3.1, Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Qgdine wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST D-00.00.00 ,\Wymagania ogéine” pkt 3.

3.2. Sprzet pomiarowy

Do cdtworzenia sytuacyjnego frasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowacé nastepujacy sprzet:

teodolity lub tachimetry, niwelatory, dalmierze, tyczki, taty, tasmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do codiworzenia frasy drogowej i jej punktdw wysckosSciowych powinien gwarantowad uzyskame
wymaganej dokladnosci pomiaru,

4. TRANSPORT

4.1. Ogdine wymagania dotyczace transportu

Ogdine wymagania dotyczgcee transportu podano w ST D-00.60.00 ,Wymagania ogéine” pki 4.
4.2. Transport sprzetu i materialéw

Sprzet | materialy do odiworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi Srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogoine zasady wykonania robot podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).
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Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien przejgé od Zamawiajgcego dane zawierajgce lokalizacje i
wspdlirzedne punkidw gidwnych trasy oraz reperow.
W oparciu ¢ materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzié cbliczenia | pomiary
geodezyjne niezbedne do szczegolowego wytyczenia robot. _
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacie | uprawnienia. Wykonawca
powinien natychmiast poinformowac Inzyniera o wszelkich bledach wykrytych w wytyczeniu punktow glownych trasy i (fub)
reperow roboczych. Bledy te powinny by¢ usuniete na koszt Zamawiajgcego.
Wykonawcea powinien sprawdzié czy rzedne terenu okresione w dokumentacji projektowej sg zgodne z rzeczywistymi
rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, Ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie roznig sie od rzednych okreslonych w
dokumentaciji projektowei, to powinien powiadomi€ o tym inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno byé
zmieniane przed podjeciem cdpowiednie} decyzii przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z réznic
rzgdnych terenu podanych w dokumentacii projekiowe} i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez inzyniera, zostang
wykonane na koszt Zamawiajgcego. Zaniechanie powiadomienia InZyniera oznacza, Ze roboty dodatkowe w takim
przypadku obcigzg Wykonawce.
Wszystkie roboty, ktdre bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikéw
pomiaréw przez Inzyniera.
Punkty wierzchotkowe, punkly glowne irasy i punkly posrednie osi frasy muszg by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajgce
w sposob wyraZny i jednoznaczny charakterystyke i polozenie tych punkidw. Forma i wzdr tych oznaczen powinny byé
zaakceptowane przez Inzyniera.
Whykonawca jest cdpowiedzialny za ochrong wszystkich punkidw pomiarowych i ich oznaczert w czasie trwania rob6f. Jezeli
znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawce $wiadomie lub wskutek
zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robdt, fo zostang one odiworzone na koszt
Wykonawcy.
Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robot nalezg do obowigzkow Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktdw gtdéwnych osi frasy | punkiow
wysokosciowych

Punkty wierzcholkowe trasy i inne punkly gldwne powinny byé zastabiiizowane w sposob frwaly, przy uzyciu pali
drewnianych lub stupkdw betonowych, a takze dowigzane do punkidw pomocniczych, poloZzonych poza granicy robét
ziemnych. Maksymalna odleglo$¢ pomiedzy punktami gidéwnymi na odcinkach prostych nie moze przekraczaé 500 m.
Zamawiajacy powinien zalozyé robocze punkty wysokosciowe ({repery robocze) wzdluz osi trasy drogowej, a takze przy
kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odlegloéé miedzy reperami roboczymi wzdiuZ trasy drogowe] w terenie plaskim powinna wynosi¢ 500 metréw,
natomiast w terenie falistym | gérskim powinna by¢ odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracii.

Repery robocze nalezy zatozyé poza granicami robét zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i obiekiow towarzyszacych.
Jako repery robocze mozna wykorzystad punkly state na stabilnych, istniejgcych budowlach wzdtuz frasy drogowej. O ile
brak takich punktow, repery robocze nalezy zalozye w postaci stupkdw betonowych lub grubych ksztattownikow stalowych,
osadzonych w gruncie w sposdb wykluczajgey osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzedne reperow roboczych nalezy okreslac z take; dok%adnosmq aby $redni blgd niwelacji po wyréwnamu byt mniejszy od 4
mm/km, stosujge niwelacie podwdjng w nawigzaniu do reperow panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wyrazne i jednoznaczne okredlenie
nazwy reperu i jego rzednei.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi frasy nalezy wykonaé w oparciu ¢ dokumentacie projekfowg oraz inne dane geodezyine przekazane przez
Zamawiajacego, przy wykorzystaniu - sieci poligonizacii pafistwowej albo innej osnowy geodezyjnej, ckredlonej w
dokumentagji projektowsj.

O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach giéwnych | w punktach posrednich w odleglosci zaleznej od charakterystyki
terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyine wylyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacii projekiowej nie moze by¢ wieksze
niz 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 cm dla pozostatych drég. Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy
wyznaczyc€ z dokiadnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okredlonych w dokumentacii projektowei.

Do utrwalenia osi trasy w terenie naley uzyé materiatow wymienionych w pkt 2.2.

Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tytko wowczas, gdy Wykonawca robét zastapi je odpowiednimi palami po obu
stronach osi, urnieszczonych poza granica robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznyeh

Wyznaczenie przekrojdw poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow | wykopdw na powierzchni terenu
(okreslenie granicy robdt), zgodnie z dokumeniacig projektowg oraz w miejscach wymagajacych uzupelnienia dla
poprawnego przeprowadzenia robét | w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera,

Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowac dobrze widoczne paliki fub wiechy. Wiechy nalezy stosowacd
w przypadku nasypow o wysokosci przekraczajace] 1 metr oraz wykopbw giebszych niz 1 metr. Odlegios¢ miedzy patikami
tub wiechami nalezy dostosowa¢ do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowe]. Odleglosé ta co najmniej powinna
odpowiadaé odstepowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwiad wykonanie nasypdw i wykopodw o ksztaicie zgodnym z
dokumentacjg projekiows.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
8.1. QOgdine zasady kontroli jakosci robot
Ogdine zasady kontroli jakosci robdt podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 6.

6.2, K(_)r'atrola jakos$ci prac pomiarowych
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Kontrole jakoséci prac pomiarowych zwigzanych z odiworzeniem trasy i punktow wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wediug
ogoinych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt
54.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Qgdine zasady cbmiaru robét

Qgolne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.00.00 ~Nymagania ogéine" pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest km (kitometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdine zasady odbioru robot
Ogdine zasady odbioru robdt podano w ST D-00.00.00 ,\Wymagania cgdlne” pkt 8.

8.2. Sposdb odhioru robét
Odbiér rob6t zwigzanych z odiworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow i dziennikdw pomiarow
geodezyjnych lub profokolu z kontroli geodezyinej, ktére Wykonawca przedkiada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCH

9.1. Ogdine ustalenia dofyczace podstawy platnosei

Ogdine ustalenia dotyczgce podsiawy platnosci podano w ST D-00.00.00 Wymagania ogolne” pki 8.
9.2, Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robot obejmuje: )

— wyznaczenie punkibw glownych ost trasy i punkidw wysokosciowych,

~ uzupeinienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punkiow wysokosciowych, wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym
wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

~ zastabilizowanie punktdw w sposdb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem | oznakowanie atwiajgce odszukanie |
ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

instrukcja techniczna 0-1. Ogdine zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obsluga inwestycji, Gidwny Urzad Geodezji | Kartografii, Warszawa 1978,
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1678.

instrukeja techniczna G-2. Wysokoéciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne | wysokoSciowe, GUGIK 1979,

+ Whytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1883.

© Wytyezne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.

SO O Lo
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D-01.02.02

ZDJECIE WARSTWY HUMUSU
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1. WSTEP
1.4. Przedmiot 88T

Przedmiotem ninigjszej specyfikacii technicznej (SST) sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot zwigzanych ze
zdjeciem warstwy humusu w ramach realizacji zadania pn. budowa systemu odprowadzania wod opadowych z rejonu
zachodniej czesci miasta Gorzowa Wikp.

1.2. Zakres stosowania 88T

Szczegdlowa specyfikacia techniczna stanowi obowigzujgcy podstawg przy zleceniu i realizacji robot budowlanych na
budowe drogi technologicznei.

4.3. Zakres robé6t objetych 8ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacii dotyczg zasad prowadzenia robét rwigzanych z:

- zdjeciem warstwy humusu wraz zatadunkiern humusu na srodki transportowe i odwiezieniem na odikdad tymezasowy,
- zasypanie koryta po rozbidrce nawierzchni z piyt zelbetowych humusem dowiezionym z odkiadu tymezasowego.

1.4. Ckresienia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz  z definicjami
podanymi w ST D-00.00.00 \Wymagania ogoine” pkt 1.4.

1.5. (Cgdine wymagania dotyczace robodt

Ogoline wymagania dotyczace robdt podane w 8T D-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 1.5.
2. MATERIALY

Nie wystepujg.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu
Ogélne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogéine"” pkt 3.

3.2. Sprzet do zdjecia humusu iflub darniny

Do wykonania robdt zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu lub/i darniny nie nadajgeej sig do powttrnego uzycia nalezy

stosowad:

~  rowniarki,

- spycharki, _

- iopaty, szpadie | inny sprzet do recznego wykonywania robot ziemnych - w migjscach, gdzie prawidlowe wykonanie

robdt sprzetem zmechanizowanym nie jest moziiwe,

-~ koparki i samochody samowyladowcze - w przypadku fransporiu na odleglodé wymagajacy zastosowania takiego

sprzetu.

Do wykonania robot zwigzanych ze zdjeciem warstwy darniny nadajacej sie do powtérnego uzycia, nalezy stosowac:
. = noze do cigcia daminy wedhug zasad okreslonych w p. 5.3,
—~ {opaty i szpadle,

4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotyczgce transportu
Ogdine wymagania dotyczace fransportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 4.

4.2. Transport humusu
Humus nalezy przemieszczad z zastosowaniem réwniarek iub spycharek albo przewozi¢ transportem samochodowym.
Wybor srodka transportu zalezy od odiegiosci, warunkdw lokalnych i przeznaczenia humusu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodine zasady wykonania rob6t

Qgéine zasady wykonania robét podano w ST D-00.00.00 ,\Wymagania ogdine” pkt 5.

Teren pod - budowe drogi w pasie rob6t ziemnych, w miejscach dokopéw i w innych miejscach wskazanych
w dokumentacii projektowej powinien by¢ oczyszczony z humusu.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Woarstwa humusu powinna byé zdjeta z przeznaczeniem do pdzniejszego uzycia przy umacnianiu skarp, zakiadaniu
trawnikow, sadzeniu drzew 1 krzewdw oraz do innych czynnosci okreSlonych w dokumentacji projektowei.
Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinno by¢ wykonane zgodnie z ustaleniami SST lub wskazaniami Inzyniera.

I
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Humus nalezy zdejmowad mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spycharek. W wyjatkowych sytuaciach, gdy
zastosowanie maszyn nie jest wystarczajgce dia prawidlowego wykonania robot, wzglednie moze stanowi€ zagrozenie dla
bezpieczenstwa robdt (zmienna grubosé warstwy humusu, sasiedziwo budowdl), naledy dodatkowo stosowac reczne
wykonanie robdt, jako uzupelnienie prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwg humusu nalezy zdja¢ z powierzchni calego pasa robot ziemnych oraz w innych miejscach okreslonych w
dokumentacji projektowej lub wskazanych przez Inzyniera.

Grubos¢ zdejmowanej warstwy humusu {zalezna od glebokosci jego zalegania, wysokosci nasypu, potrzeb jego
wykorzystania na budowie itp.) powinna byé zgodna z ustaleniami dokumentacii projektowej, SST lub wskazana przez
Inzyniera, wedlug fakiycznego stanu wystepowania. Stan faktyczny bedzie stanowit podstawe do rozliczenia czynnosci
zwigzanych ze zdjeciemn warstwy humusu.

Zdjety humus nalezy skladowaé w regulamych pryzmach. Miejsca skladowania humusu powinny byé przez Wykonawce
tak dobrane, aby humus byl zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a takZe najezdzaniem przez pojazdy. Nie nalezy
zdejmowad humusu w czasie intensywnych opaddw i bezpos$rednio po nich, aby uniknaé zanieczyszczenia gling lub
innym gruntem nieorganicznym.

5.3 Zasypanie koryta humusem

Koryto powstale po rozbidrce nawierzchni z pivt Zelbetowych nalezy uzupeinié humusem dowiezionym z odkfadu
tymczasowego. Humus naleZy rozplantowad w korycie do wysokosai przyleglego terenu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

- 6.1. Ogélne zasady kontroli jako$ci robét

Ogbine zasady kontroli jakoéci robot podano w ST D-00.00.00 , Wymagania ogéine” pkt 6,

6.2. Kontrola usuniecia humusu

Sprawdzenie jakodci robdt polega na wizualnej ocenie kompleinosci usuniecia humusu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. QOgdine zasady obmiaru robét _

Ogéine zasady obmiaru robdt pedano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa |

Jednostkg obmiarowa jest:

m® (metr szescienny) zdjetej warstwy humusu

m® {metr szeécienny) uzupelnionego koryta.

§. ODBIOR ROBOT

Ogoine zasady odbioru robét pedano w ST D-00.00.00 ,\Wymagania ogdine” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogdine ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 8.
9.2. Cena jednostki obmiarowej ‘ ‘

Cena 1 m® wykonania robdt obejmuje:
—  wyznaczenie miejsca prowadzonych robot, _
— zdjecie humusu wraz z haldowaniem w pryzmy wzdluz drogi ,
- zatadunek humusu na Srodki transportowe z odwiezieniem na odklad tymczasowy oraz roziadunek i
spryzmowanie humusuy,
— zaladunek humusu z odkiadu na $rodki transportowe z przewiezieniem w konyto | roztadunek,
- rozplantowanie humusu w korycie,
- uporzgdkowanie terenu po robotach.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.
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 D-01.02.04 ’
ROZBIORKA ELEMENTOW DROG




22
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru rozbidrki
elementéw drog, kidre zostana wykonane w ramach realizacji zadania pn. budowa systemu odprowadzania wod
opadowych z rejonu zachodniej czesct miasta Gorzowa Wikp..
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z rozbiorkg
nawierzchni z drogowych plyt betonowych gr. 15¢m.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okre$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definiciami podanymi w ST D-00.00.00 ,\Wymagania ogdine” pkt 1.4.

1.5. Ogdine wymagania dotyczace robot

Ogobine wymagania dotyczace robot podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoéine” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1, Ogdine wymagania dotyczace materiatow

Ogéine wymagania dotyczace materialdw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w ST D-00.00.00 Wymagania
ogbine” pkt 2.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogéine wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 3.
3.2. Sprzet do rozbiorki

Do wykonania robdt zwigzanych z rozbiorka eiementéw drég moze by¢ wykorzystany sprzet podany ponizej, fub
inny zaakceptowany przez Inzyniera: i :
- ladowarki,

zurawie samochodowe,

samochody ciezarowe,

koparki.

]

4. TRANSPORT
4.1. Ogdine wymagania dotyczyce transportu
Ogoine wymagania dotyczgce transportu podano w ST D-00.00.06 ,Wymagania ogéine” pkt 4.
4.2. Transport materialow z rozbiérki
Materiat z rozbidrki mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Oydine zasady wykonania roboét
Ogdlne zasady wykonania robdt podano w ST D-00.00.00 Wymagania ogdine” pki 5.
5.2. Wykonanie robdét rozbidrkowych

Roboty rozbidrkowe elementéw drdg obejmuja usuniecie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienionych w
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pkt 1.3, zgodnie z dokumentacia projektows, ST ub wskazanych przez Inzyniera,

Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i rozbidrkowej, Inzynier moze
" polecic Wykonawcy sporzadzenie takie] dokumentacii, w kidrej zostanie okreslony przewidziany odzysk materialow.

Roboty rozhidrkowe mozna wykonywac mechanicznie lub recznie w sposéb okreslony w ST lub przez Inzyniera.
Materiat z rozbiorki staje sie wiasnoscig Wykonawcy.

Elementy i materialy, ktdre zgodnie z ST siajg sle wlasnoscig Wykonawcy, powinny by¢ usuniete z terenu budowy
i odwiezione na skladowisko Wykonawcy.

Doly w miejscach po rozbiérce, gdzie nie przewiduje sie wykonania wykopow drogowych nalezy wypelnic,
humusem 2 odkladu wyplantowanym do poziomu ofaczajgcego ferenu.

6. KONTROLA JAKOSC! ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST D-00.00.00 Wymagania ogdine” pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci robét rozbiérkowych
Kontrola jakosci robét potega na wizuainej ocenie kompletnosci wykonanych robot rozbidrkowych.
Wyréwnanie gruniu wypelniajgcego doly po usunietych elementach nawierzchni powinno spetnia¢ odpowiednie
wymagania okreslone w ST D-04.01.01 _Koryto wraz z profilowaniem podioza” w zakresie rownosci.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdine zasady obmiaru robo6t
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 7.

7.2. Jednostka cbmiarowa

Jednostkg obmiarowa robdt zwiazanych z rozbidrkg elementow drog jest:
— dia nawierzchni z plyt betonowych - m? (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT

Ogobine zasady odbioru robdt podano w ST B-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pki 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdéine ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogéine ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST $-00.00.00 \Wymagania cgéine” pkt 9. Podstawg
platnosct sg wykonane i odebrane roboty w lloSci zgodne]  z dokumentacia projekiowg, ST lub wskazaniami Inzyniera.

9.2. Cena jednostki obmiarowej zgodnej z dokumentacig projektowa

Cena wykonania robot obejmuje:
a) dia rozbiorki nawierzchni z plyt betonowych:
— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbidrki,
— oznakowanie i zabezpieczenie terenu robot,
— rozbibrka nawierzchni,
- zatadunek materiatow z rozbidrki na srodki transporiowe,
—  wywdz i roziadunek materialéw z rozbidrki na skiadowisku,
- uporzgdkowanie terenu rozbibrki.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-D-85017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczne iglaste.

2. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogélnego przeznaczenia

3 PN-D-98002 Tarcica lisciasta ogbinego przeznaczenia

4, PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na goraco

ogoéinego stosowania
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- 1. WSTEP
‘1.1, Przedmiot SST

Przedmiotem ninieiszej szczegdlowej specyfikacii technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robédt
zwigzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i zageszczaniem podioza gruntowego w ramach realizacji
zadania pn. budowa systemu odprowadzania wod opadowych z rejonu zachodniej czesci miasta Gorzowa Wikp.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna stanowi ohowigzujgeg podstawe przy zleceniu i realizacji robdt budowtanych né
budowe drogi technologicznei.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte 'w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem koryta
przeznaczonego do ulozenia konstrukcji nawierzchni drogi montazowei.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w ST
D-00.00.00 Wymagania ogbine” pkt 1.4,

1.5. Ogéine wymagania dotyczace robdét

Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w ST D-00.00.00 ,\Wymagania ogolne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Oagdlne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogéine wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pki 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét
Wykonawea przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podloza powinien wykazaé sig mozliwoscig korzystania z
nastepujacego sprzetu;

- rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ukoénie ustawianym lemieszem; Inzynier moze dopuscic wykonanie
koryt i profilowanie podioza z zastosowaniem spycharki z jemieszem ustawionym prostopadie do kierunku pracy
maszyny,

—~  koparek z czerpakami profitowymi-(przy wykonywaniu waskich koryt),

- walcow statycznych, wibracyjnych lub plyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowaé niekorzystnego wplywu na wiasciwosci gruntu podioza.

4. TRANSPORT
4.1. Ogodine wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-00.00.00 Wymagania ogdine” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogéine zasady wykonania robét
Qgdine zasady wykonania robdt podano w ST £2-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 5.

5.2. Warunki przystapienia do robét

Wykonawca powinien przystgpié do wykonania koryta oraz profilowania | zageszczenia podioza bezpoérednio przed
rozpoczeciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzehni. Wezesniejsze przystapienie do wykonania koryta oraz
profifowania i zageszczania podioza, jest mozZliwe wylgcznie za zgoda InZyniera, w Xorzystnych warunkach
atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zageszczonym podiozu nie moze odbywaé sie ruch budowlany,
niezwiazany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpitki do prawidlowego uksziattowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wezesniej przygotowane. Paliki fub
szpitki nalezy ustawiaé w osi drogi | w rzedach réwnoleglych do osi drogi lub winny sposob zaakceptowany przez inzyniera.
Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umoziiwiad naciggniecie sznurkdw lub linek do wytyczenia robét w odstepach
nie wiekszych niz co 10 metrow.

Rodzaj sprzetu, a w szezegdlnosci jego mac nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu, w kiorym prowadzone sg roboty i do
trudnosci lego odspojenia.

Koryto mozna wykonywaé recznie, gdy jego szeroko$é nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przykiad na
poszerzeniach iub w przypadku robét o malym zakresie. Sposéb wykonania musi byé zaakceptowany przez Inzyniera.




Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji projektowej
i §5T, §j. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odkiad w miejsce wskazane przez inzyniera.
Profilowanie i zageszczenie podloza nalezy wykonaé zgodnie z zasadami okre$lonymi w pkt 5.4

5.4. Profilowanie i zageszczanie podioza

Przed przysigpieniem do profilowania podioze powinno byé oczyszczone ze wszelkich zanieczyszezen.

Po oczyszczeniu powierzchni podioza nalezy sprawdzi€, czy istniejgce rzedne terenu umozliwiajg uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych rzednych podioza. Zaleca sie, aby rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5
om wyzsze niz projeklowane rzedne podioZa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony | wystepujg zanizenia poziomu w podlozu przewidzianym do profilowania,
Wykonawca powinien spuichni¢ podioze na gleboko$¢ zaakceptowang przez inzyniera, dowiezé dodatkowy grunt
speiniajgcy wymagania obowigzujace dla gornej strefy korpusu, w Hlosci koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych
wysokosciowych | zagescié warstwe do uzyskania wartoéci wskaznika zageszczenia, okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania podioza nalezy stosowad réwniarki. Sciety grunt powinien by¢ wykorzystany w robotach ziemnych lub w
inny sposdob zaakceptowany przez inzyniera.

Bezposrednic po profilowaniu podioZza nalezy przystapic do jego zageszczania. Zageszczanie podioza nalezy kontynuowaé
do osiagniecia wskaznika zaggszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1. WskaZnik zageszczenia nalezy okreslac
zgodnie z BN-77/8931-12 [5],

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaZznika zageszczenia podioza (Is)

Minimaina wartosé i dia:
Strefa innych drég )
korpusu Ruch ciezki i bardzo ciezki | Ruch mniejszy od
cigzkiego
Gorna warstwa 0 grubosci 20 cm 1,00 1,00
Na giebokosci od 20 do 50 cm od
powierzchni podioza 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat tworzgey podioze uniemozliwia przeprowadzenie badania zageszcezenia, kontrole
zageszczenia nalezy oprzed na metodzie obcigzen plytowych. Nalezy okreslic pierwotny | wiérny moduf odksztalcenia
podioza wedlug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtdrnego i pierwotnego modulu odksztalcenia nie powinien przekraczaé 2,2.
Wilgotnosc gruntu podioza podczas zageszczania powinna byé réwna wilgotnoscl optymalnej z tolerancig od - 20%
do+10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podioza

Podioze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszezeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu rob6t zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podioza nastapi przerwa w robotach | Wykonawca
nie przystapi natychmiast do ukladania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podioze przed nadmiernym
zawilgoceniem, na przykiad przez roztoZzenie folii lub w inny sposdh zaakceptowany przez Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane | zageszczone podioze uleglo nadmiermemu zawilgoceniu, to do ukladania kolejnej warstwy mozna
przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu,

Po osuszeniu podioZa Inzynier oceni jego stan | ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenie
nastapilo wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. ©Ogoéine zasady kontroli jakos$ci robot

Ogéine zasady kontroli jakosci robst podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagama ogéme” pkt 6.
6.2. Badania w czasie rohoét

6.2.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badar i pomiardw
Czestotliwosé oraz zakres badan | pomiardw dotyczgcych cech geometrycznych | zageszczenia koryta | wyprofilowanego
podioza podaje tablica 2.

Tablica 2. Czestotliwos¢ oraz zakres badan | pomiaréw wykonanego koryia i wyprofitowanego podioza

Lp. Wyszczegdinienie badan i
pomiaréw Minimalna czestotliwoéC badan i pomiardw
1 1Szerokosc koryta 10 razy na 1 km
2 Réwnosé podiuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 Réwnosé poprzeczna 10 razy na 1 km
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4 |Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km
5 |Rzedne wysckosciowe co 100 m
6 [|Uksztaltowanie osi w planie co100m

Zageszozenie, wilgotnodc gruntu w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej
podloza niz raz na 600 m”

6.2.2. Szerokos¢ koryta (profilowanego podioza)
Szerokosé koryta i profilowanego podioza nie moZe roznic sie od szerckosci projektowanej o wigeej niz +10em i -5 cm.

6.2.3. Réwnost koryta {profifowanego podicza)

Nierdwnosci podiuzne koryta i profilowanego podioZza nalezy mierzyé 4-metrowg latg zgodnie z normg BN- 68/8931-04 [4].
Nierownosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowg latg.

Nieréwnoéci nie moga przekraczad 20 mm.

8.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podioza powinny byé zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancig £0,5%.

6.2.5. Rzedne wysokosciowe

Réznice pomiedzy rzednymi wysokoSciowymi koryta iub wyproﬁ!owanego podioza i rzednymi projekfowanymi nie powinny
przekraczaé +1 cm, -2 cm.

6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie

0$ w planie nie moZze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowane] o wigcej niz £ 3 ¢m dla autostrad 1 drog
ekspresowych lub wiecej niz + 5 em dla pozostatych drég.

6.2.7. Zageszczenie koryta (proflowanego podioza)

WskaZnik zageszczenia koryta | wyprofilowanego podioZza okreslony wg BN-77/8931-12 {5] nie powinien byC mniejszy od
podanego w tablicy 1.

- Jesii jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje sie pordwnanie - wartosci moduléw odksztalcenia, to wartosé stosunku
wtdrnego do pierwotnego modufu odksztaicenia, okreslonych zgodnie z normg BN-84/8931-02 [3] nie powinna by¢ wieksza

od 2.2
Wilgotnos¢ w czasie zaggszczania nalezy badaé wediug PN-B-08714-17 [2]. Wilgotnosé gruntu podioza powinna byé réwna
wilgotnosci optymainej z tolerancjg od -20% do + 10%.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta {profilowanego podicZa)

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazujg wieksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w punkcie 6.2 powinny
by¢ naprawione przez spuichnienie do glebokosci co najmnie} 10 cm, wyrdwnanie | powtérne zageszczenie. Dodanie
nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Qgéine zasady cbmiaru rohot
Ogobine zasady obmiaru robdt podano w ST D-00.00.00 Wymagania ogdine” pkt 7.
7.2. Jednostka ohmiérowa
Jednostka obmiarows jest:
- m? (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta drogi technologicznej.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projekiows SST | wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1, Ogélne.ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Qgoine ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w 8T B-00.00.00 ,\Wymagania ogdine” pkt 8.
9.2, Cena jednostki cbmiarowej

Cena wykenania 1 m® koryta drogi technologicznej obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- odspejenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,




- zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie na odkiad lub nasyp,
- profilowanie dna koryta lub podioza,

- zageszczenie,

- utrzymanie koryta lub poditoza,

- przeprowadzenie pomiarbw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej,

- uporzgdkowanie terenu po robotach.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

1. PN-B-04481Grunty budowlane. Badania probek grunfu

2. PN-/B-06714-17Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

3. BN-84/8931-02Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odkszialcenia nawierzchni podatnych i podioza przez
obcigzenie piyta

4. BN-68/8931-04Drogi samochodowe, Pomiar rownoéci nawierzchni planografem i latg
BN-77/8931-120znaczanie wskainika zageszczenia gruntu Oznaczanie wskaznika zageszezenia gruntu
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej szczegbiowej specyfikacii techniczne] (SST) sa wymagania dotyczgce wykonania | odbjoru rob6t
zwigzanych z wykonaniem warstw cdsaczajacych w ramach realizacji zadania pn. budowa systemu odprowadzania wad
opadowych z rejonu zachodnie] czedci miasta Gorzowa WIkp.
1.2. Zakres stosowania SST _
Szczegdlowa specyfikacia techniczna stanowi obowiazujgca podstawa przy zleceniu i realizacji robdt budowlanych na
budowg drogi technologicznej. :
1.3. Zakres rohdt objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejsze] specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem warstw
odsaczajacych o gr. warstwy 20cm z piasku gruboziarnistego, stanowigcych cze5¢ podbudowy pomacniczej, w przypadku
gdy podioze stanowi grunt wysadzinowy lub watpliwy, nieutepszony spoiwem lub lepiszczem.
1.4. Okresienia podstawowe
Okreslenia podstawowe 83 zgodne z obowiazujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z okresleniami podanymi w ST
D-00.00.00 Wymagania ogdine” pkt 1.4.
1.5. Ogoine wymagania dotyczace robét
QOgoine wymagania dotyczace robét podano w ST D-00.00.00 ,\Wymagania ogbine” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialow

Ogéine wymagania dotyczgce materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podanc w ST D-00.00.00 Wymagania ogoine”
pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstw odsgczajgcych sa

- piaski,

-  Zwiri mieszanka,

- miat kamienny.

2.3. Wymagania dla kruszywa
Kruszywa do wykonania warstw odsaczajacych i odcinajgcych powinny speiniaé nastepujgce warunki:
a) szeczelnosdi, okredlony zaleinoSciy:

D]S

T d85

gdzie:

D5 - wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziarn warstwy odeinajgeej lub odsgczajace]

das - wymiar sita, przez kitre przechodzi 85% ziam gruntu podioza.

Dia materialow stosowanych przy wykonywaniu warstw odsgczajacych warunek szczelnosci musi byé spetniony, gdy
warstwa ta nie jest ukladana na warstwie odcinajgcej,

b) zageszczalnodct, okredlony zaleznoscia:

deo '
- : — 2 5
dio
gdzie:
U - wskaznik réznoziamistosci,
dgo - wymiar sita, przez ktdre przechodzi 60% kruszywa tworzacego warstwe cdeinajges,
d1g - wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% kruszywa tworzacego warstwe odcinajgca.
Piasek stosowany do wykonywania warstw odsaczajacych i odcinajgcych powinien spelniaC wymagania normy
PN-B-11113 5] dlagatunku 1i 2. '
Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstw odsaczajacych | odeinajacych powinny spelnia¢ wymagania normy
PN-B-11111[3], dlaklasy | i .
Miat kamienny do warstw odsgczajacych i odcinajgeych powinien spetnia¢ wymagania normy PN-B-11112 {4].

2.4. Skiadowanie materialéw

2.4.1. Skiadowanie kruszywa .

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy odsaczajgcej fub odcinajacej nie jest wbudowane bezposrednio po
dostarczeniu na budowe i zachodzi potrzeba jego okresowego skiadowania, to Wykonawca robét powinien zabezpieczy¢
kiuszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami kamiennymi. Podioze w miejscu skiadowania
powinno byé rowne, utwardzone i dobrze odwodnione.
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3. SPRZET
3.1. Ogdine wymagania dotyczace sprzetu
Cgbine wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-00.00.00 ,\Wymagania ogéine” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét
Wykonawca przystepujacy do wykonania warstwy odcinajgcej lub odsaczajgcej powinien wykazaC sig moZliwoécig
korzystania z nastepujacego sprzetu:

- rowniarek,

- walcow statycznych,

- plyt wibracyinyeh lub ubiiakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT
4.1. Qgdine wymagania dotyczace transportu
Ogdine wymagania dotyczgce transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 4.

4.2. Transport kruszywa :
Kruszywa mozina przewozié dowolnym: $rodkami transporty  w  warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania roboét
Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D-00.00.00 ,\Wymagania ogoine” pkt 5.

52, Przygotowanie podioza

Paodloze gruntowe powinno speiniac wymagania okreélone w ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne" oraz D-04.01.01 Koryto
wraz z profilowaniem | zag@szczan:em podioza®,

Warstwy odcinajaca i odsgczaigea powinny byC wylyczone w sposdb umozliwiajacy wykonanie ich zgodnie z
dokumentacig projektows z toleranciami okreslonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki tub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi | w rzedach réwnoleglych do osi drogi, lub w inny sposob
zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszcezenie palikow lub szpilek powinno umoziiwiad naciagnigcie sznurkéw lub linek do wytyczenia robdt w odstgpach
nie wigkszych niz co 10 m.

5.3. Whudowanie i zageszczanie kruszywa

Kruszywo powinno by¢ rozktadane w warstwie ¢ jednakowej grubosci, przy uZyciu rowniarki, z zachowaniem wymaganych
spadkow i rzgdnych wysokosciowych, Grubogé roziozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej
zageszczeniu osiggnieto grubose projektowana.

Jezeli dokumentacja projektowa'lub SST przewiduje wykonanie warstwy odsaczajgce] iub ‘odcinajgcej ¢ grubosci powyzej
20 cm, to wbudowanie kruszywa nalezy wykona¢ dwuwarstwowo, Rozpoczecie uktadania kazdej nastepnej warstwy moze
nastapi¢ po odbiorze przez InZyniera warstwy poprzedniej.

W miejscach, w ktérych widoczna jest segregacja kruszywa nalezy przed zageszczeniem wymieni¢ kruszywo na material o
adpowiednich wiasciwosciach.

Natychmiast po koricowym wyprofilowaniu warstwy odsaczajacej lub odcinajgeej nalezy przystapic do jej zageszezania.
Zageszczanie warstw o przekroju daszkowym nalezy rozpoczynaé od krawedzi | stopniowo przesuwac pasami podiuznymi
czesciowo nakladajacymi sie, w kierunku je} osi. Zageszczanie nawierzehni o jednostronnym spadku nalezy rozpoczynad
od dolnej krawedzi i przesuwad pasami podiuznymi cze$ciowo nakladajacymi sig, w kierunku jej gornej krawedzi.
Nierownosci lub zaglebienia powstale w czasie zageszozania powinny by¢ wyréwnywane na biezgco przez spulchnienie
warstwy kruszywa i dodanie lub usuniecie materialu, aZ do otrzymania réwnej powierzchni.

W miejscach niedostepnych dia walcow warstwa odcinajgea | odsaczajgca powinna by¢ zageszezana plytami wibracyjnymi
lub ubijakami mechanicznymi.

Zageszczanie nalezy kontynuowaé do osiggniecia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od 1,0 wediug normainej proby
Proctora, przeprowadzone] wediug PN-B-04481 [1]. Wskaznik zageszczenia nalezy okreélas zgodnie z BN-77/8931-12
i8l.

W przypadku, gdy gruboziamisty material wbudowany w warstwe odsaczajacg lub odcinajges, uniemozliwia
przeprowadzenie badania zageszczenia wediug normalnej proby Proctora, kontrole zageszczenia nalezy oprzet na
metodzie obciazen plytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i widrny modut odksztalcenia warstwy wedlug BN-64/8931-02 [6].
Stosunek wibrnego i pierwotnego modutu odksztalcenia nie powinien przekraczac 2,2.

Wilgotnosé kruszywa podczas zageszezania powinna byé rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od -20% do +10% jej
wartosci, W przypadku, gdy wilgotnosé kruszywa jest wyzsza od wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy osuszyé przez
mieszanie i napowietrzanie. W przypadkuy, gdy wilgotnoéé kruszywa jest nizsza od wilgotnosci optymaine], kruszywo

nalezy zwilzy¢ okreslona ilodcig wody | rdwnomiernie wymieszac.
Q@{%
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5.4. Odcinek probny
Jezeli w SST przewidziano koniecznosé wykonania odeinka probnego, to co najmniej na 3 dni przed rozpoczeciem robét
Wykonawea powinien wykona¢ odcinek probny w celu:
- stwierdzenia, czy sprzet budowlany do rozkladania | zageszczania jest wlasciwy,
- okreslenia grubosci warstwy materialu w stanie luZnym koniecznej do uzyskania wymaganej grubosci po
zageszczeniu,
~ ustalenia liczby przejs¢ sprzetu zageszczajacego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wskainika
zageszczenia.
Na odcinku probnym Wykonawcea powinien uzyé takich materialéw oraz sprzetu, jakie bedg stosowane do wykonywania
warstwy odcinajacej  odsgczajgcej na budowie.
Odcinek prébny powinien by zlokalizowany w miejscu wskazanym przez InZyniera.

5.5. Utrzymanie warstwy odsgcrajacej i odcinajacej

Warstwa odsaczajaca i odcinajgca po wykonaniu, a przed uloZeniem nastepnej warstwy powinny byé utrzymywane w
dobrym stanie.

Nie dopuszcza sie ruchu budowlanego po wykonanei warstwie odcinajgcej lub odsgczajacej z geowitknin,

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszcza sie ruch pojazdow koniecznych dla wykonania wyzej lezacef warstwy
nawierzchni.

Koszt napraw wynikiych z niewladciwego utrzymania warstwy obcigza Wykonawce rob6t.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robéf
Ogodine zasady kontroli jakosci robét podano w OST D-M-00.00.00  Wymagania ogoine” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca powinien wykonaé badania kruszyw przeznaczonych do wykonania robot i
przedstawic¢ wyniki tych badan Inzynierowi. Badania te powinny ohejmowaé wszystkie wiasciwosci kruszywa okredlone w
p. 2.3,

Geowibkniny przeznaczone do wykonania warstwy odcinajgce] | odsaczajace] powinny posiadad aprobate techniczng
zgodniez pkt 2.4,

6.3. Badania w czasie roboét

6.3.1. Czestotliwo$é oraz zakres badar i pomiaréw :
Czestotliwosc oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych t zageszezenia warstwy odsgczajgeej i
odcinajacej podaje tablica 1.

Tablica 1. Czestotliwosé oraz zakres badan | pomiardw warstwy odsaczajace] | odcinajgce]

Lp. Wyszczegdlnienie badar
i pomiaréw Minimalna czesfotliwos¢ badart i pomiardw
1 |Szerokosc warstwy 10 razy na 1 km
2 [Réwnosé podhuzna ico 20 m na kazdym pasie ruchu
3 |Rownosic poprzeczna 10 razy na 1 km
4 |3padki poprzeczne 10 razy na 1 km
5 [Rzedne wysokosciowe co 100 m

6  |Uksztattowanie ost w planie co 100 m

Podezas budowy:

w 3 punkiach na kazdej dziafce roboczej, lecz nie rzadziej niZ|
raz na 400 m’ Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000-m*

7 |Grubosc warstwy

Zageszczenie, wilgotnose w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej
kruszywa niz raz na 600 m”

6.3.2. Szerokos¢ warstwy
SzerokosC warstwy nie moze sig rézni¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm, -5 cm.

6.3.3. Rownosc warstwy
Nierdwnosci podiuzne warstwy odcinajacej | odsaczajgce} natezy mierzy¢ 4 metrowa falg zgodnie z normg BN-68/8931-04
{71

Nierownosci poprzeczne warstwy odcinajgcej i odsgczajgcej nalezy mierzy¢ 4 metrows fata.
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Nieréwnosci nie mogg przekraczaé 20 mm.

8.3.4. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne warstwy odcinajacej i odsaczajacej na prostych i tukach powinny byé zgodne z dokumentacig
projektowa z tolerancig £ 0,5%.

6.3.5. Rzedne wysokosciowe
Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi warstwy i rzednymi projekiowanymi nie powinny przekraczac +1 cmi-2 cm.

6.3.6. Uksztaltowanie osi w pianie
0§ w planie nie moze byé przesunieta w stosunku do osi projektowane] o wiecej niz £ 3 cm dia autostrad | drog
ekspresowych lub o wiecej niz £ 5 om dla pozostalych drég.

6.3.7. Grubos$t warstwy

Grubosé warstwy powinna byé zgodna z okreslong w dokumentaci projektowej z tolerancjg+1 em, -2 om.

Jezeli warstwa, ze wezgledow technologicznych, zostala wykonana w dwdch warstwach, nalezy mierzyC tgczng grubosé
tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubodci Wykonawca wykona naprawe warstwy przez
spuichnienie warstwy na glebokoé¢ co najmniej 10 cm, uzupeinienie nowym materiatem ¢ odpowiednich wiasciwoéciach,
wyrdwnanie i ponowne zageszczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wykonaniu tych rob6t nastgpi ponowny pomiar i ocena gruboéci
warstwy, wedlug wyZzej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.8. Zageszczenie warstwy

Wskaznik zageszczenia warstwy odcinajgcej i odsgezajgce], okreslony wg BN-77/8931-12 [8] nie powinien by¢ mniejszy
od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zageszczenia warstwy stosuje sie pordwnanie wartosci modulow odksztalcenta, to wartosé
stosunku wiérnego do pierwotnego modutu odkszialcenia, okresionych zgodnie z norma BN-64/8931-02 [6], nie powinna
byé wigksza od 2,2.

Wilgotnosé kruszywa w czasie zaggszczenia nalezy badaé wedlug PN-B-08714-17 [2]. Wilgotnosé kruszywa powinna by¢
rowna wilgotnoéci optymalnej z tolerancjg od -20% do +10%.

6.4. Zasady postepowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzehnie, kidre wykazujg wieksze adchylenia cech geometrycznych od okreslonych w p. 6.3, powinny by¢
naprawione przez spulchnienie do gtebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtdrnie zageszczone. Dodanie nowego
materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczaine.

7. OBMIAR ROBOT

7.4. Ogdine zasady obmiaru robét

Ogdine zasady obmiaru robdt podano w ST D-00.00.00 Wymagania ogdine” pkt 7.
7.2. Jednostka ocbmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m® (metr kwadratowy) warstwy odsgczajace;.

8. ODBIOR ROBOT

Qgbine zasady odbioru robét podanc w ST $-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgednie z dokumentaciq projektowa SST i wymaganiami Inzyniera, jeZeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem folerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogédine ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogéine ustalenia dotyczgce podstawy platnosci podano w ST D-00.00.00 Wymagania ogbine” pkt 8.

9.2. Cena jednostki cbmiarowei

Cena wykonania 1 m” warstwy odsaczajgcej z kruszywa obejmuje:

- prace pomiarowe,

- dostarczenie i roziozenie na uprzednio przygotowanym podiozu warstwy materialu o gruboéci i jakosci okreslonej w
dokumentacji projektowej i specyfikacii technicznej,

- wyrdwnanie ulozone] warstwy do wymaganego profilu,

- zageszczenie wyproflowanej warstwy,

przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacii technicznej,

- ufrzymanie warstwy.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy
PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
PN-B-11111 Kruszywa mineraine. Kruszywo naturaine do nawierzchni drogowych. Zwir | mieszanka
PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni drogowych
PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturaine do nawierzchni drogowych. Piasek
BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odksztalcenia nawierzchni podatnych i podioza przez
obcigzenie plylg
BN-68/8831-04 Drogt samochodowe. Pomiar réwnosci nawlerzchni planografemn i fatg
BN-77/8831-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu

10.1. Inne dokumenty
Wytyczne budowy nasypow komunikacyjnych na stabym podiozu z zastosowaniem geotekstylibw, {BDIM, Warszawa
1986.
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D-10.03.01b

NAWIERZCHNIA Z PREFABRYKOWANYCH ZELBETOWYCH
PELNYCH PLYT WIELKOWYMIAROWYCH
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegolowe] specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot zwigzanych z budowa nawierzchni z prefabrykowanych pelnych zelbetowych plyt wietkowymiarowych w
ramach realizacfi zadania pn. budowa systemu odprowadzania wéd opadowych z rejonu zachodnief czeéci miasta
Gorzowa Wikp,

1.2, Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacia techniczna stanowi obowigzujgca podstaws przy zleceniu i realizacji robét
budowlanych okreslonych w poz. 1.1 niniejszej SST.

1.3. Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem i
odbiorem nawierzchni z prefabrykowanych zelbetowych plyt peinych, przy ul. Matyszynskiej {teren zakiadu utylizacji
odpaddw).

1.4. Okresienia podstawowe

1.4.1. Prefabrykowana Zelbetowa plyta pelna - drogowy element zelbetowy, w postaci prostokatnej piyty (bez otwordw),
stuzgey do budowy nawierzchni.

1.4.2. Nawierzchnia z prefabrykowanych zelbetowych ptyt pelnych - nawierzchnia z piyt drogowych zelbetowych,
przeznaczona do ruchu lub postoju pojazdow.

1.4.3. Szezelina w nawierzchni - szezelina pomigdzy Zelbetowymi plytami nawierzchniowymi, zwykle wypetniona piaskiem.

1.4.4. System pasowy ukladania plyt - ulozenie dwéch paséw pojedynczych piyt, umozliwiajgcych poruszanie sie tylko po
nich k&t samochodow {patrz rys. 2a, rys. 4a).

1.4.5. System platowy ukiadania piyt - ulozenie piyt na pelnej szerokosci projektowane] jezdni (patrz rys. 2b i rys. 4b).

1.4.6. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z ohowigzujacymi, odpow«edmml polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdine” [1] pki 1.4.

1.5. Cgéine wymagania dotyczace robot

Ogodine wymagania dotyczace robét podano w ST D-00.00.00 Wymagania ogdine” [1 ] pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogoine wymagania dotyczace materialéw

Ogéine wymagania dotyczace materialdw, ich pozyskiwania | skiadowania, podanc w ST D-00.00.00
SAymagania ogbine” [1] pkt 2.

2.2, Materialy do wykonania rohét
2.2.1. Zgodnosé materiaiow z dokumentacia projekiowa 1 aprobatg techniczng

Materialy do wykonania robét powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacii projektowej lub ST,
2.2.2. Rodzaje materiaibw

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu nawierzchni z Zelbetowych pivt, objetych niniejszg ST, sa:
zelbetowe plyty peine, materiat na podsypke i do wypelnienia szczelin, woda.

2.2.3. Zelbetowe plyty peine

Prefabrykowane Zelbetowe plyty peine powinny mieé wymiary zgodne z ustaleniem dokumentacji projektowsj, np.
30*10%0,16m. 30*15*0,15m, 3,0*15*0,18m, 3,0*1,0*0,18m, 1,7*1,3* 0,14 m.

Jesli dokumentacja projektowa nie podaje szczegdldw dotyczacych kszialtu i rozwigzan technicznych pivt,
wowczas Wykonawca proponu}e typ pivily (np wg rys. 1), przedstama;ac go do aprobaty inzyniera.

Powierzchnia plyt powinna by¢ réwna bez rakow, peknied, tys i wylupan. Dopuszczalne sg drobne wgi@btema i
wypukiosci © glebokosci lub wysokosci do 5 mm.

Beton, z kiérego wykonana jest plyta, powinien spetniad wymagania dla klasy wytrzymatosci minimum C20/25 wg
PN-EN 206-1:2003 [6] | PN-B-06265:2004 [8].

Krawedzie plyt powinny by¢ proste | wzajemnie rownolegte. Dopuszczalne sa drobne odpryski i wyszczerbienia
krawedzi o glebokoscl 1 szerokosci do 5 mm oraz diugosci do 20 mm w liczbie 2 szt. na 1 m plyly, przy czym na jednei
krawedzi powierzchni gbmej nie moze by¢ wiecej niz 3 wyszczerbienia, a na powierzchni doinej nie wiecej niz 4
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wyszczerbienia. Zwichrowanie krawedzi powierzchni goérnej i dolnej nie powinno przekraczaé 3 mm na 1 m dlugo$ci piyty.
Powierzchnie boczne plyty powinny byé wolne od peknied, rys, wglebierh i wypukioéci. Odchytka od wymiardw nominalnych
powinna wynosic: diugosci £ 3 mm, szerokosci £ 3 mm, grubosci + 3 mm. Nasigkliwos¢ powinna wynosic < 6%, a stopief
mrozoodpornodci > F 150

Piyty mogag byé przechowywane na wolnym powietrzu. Mozna je ukiadacé w stosach, powierzchnig jezdng zwrécong

do gory, w siedmiu warstwach na paletach, do wysckodci trzech palet.

2.2.4. Materiat na podsypke i do wypetnienia szczelin

" Jesli dokumentacja projektowa fub ST nie ustala inaczej, to na podsypke | do wypelniania szczelin mozna
stosowaé piasek odpowiadajgcy wymaganiom PN-EN 13242:2004 [7). Inne materialy, np. Zuzel, pospblke, mozna
stosowaé pod warunkiem akceptacii inzyniera.

Skladowanie materialu powinno sie odbywaé na podiozu rownym, utwardzonym i odwodnionym, przy
zabezpieczeniu materialu przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami.

2.2.5. Woda

Nalery stosowad, przy zagesrzczaniu podsypki, kazdg czystg wode z rzek, jezior, stawow i innych zbiornikow
otwartych oraz wode studzienng i wodociggowa.

Nie nalezy stosowac wody z widocznymi- zanieczyszezeniami, np. dmieciami, rodlinnoscia wodng odpadami
przemystowymi, kanalizacyjnymi ifp.

3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w §T D-00.00.00 ,Wymagania ogo6ine” [1] pkt 3.
3.2. Sprzet stosowany do wykonania robot

Przy wykonywaniu robdt Wykonawca w zale2nodci od potrzeb, powinien wykazad sie mozliwoScig korzystania ze
sprzetu dostosowanego do przyjete] metedy robét, jak: Zurawie samochodowe lub samojezdne, walce ogumione,
wibratory plytowe, ubijaki, zbiorniki na wode, rowniarki, koparki, ew. spycharki, sprzet fransportowy.

Sprzet powinien odpowiadad wymaganiom okreslonym w dokumentacii projektowej, ST, instrukcjach producentéw fub
propozycii Wykonawey | powinien by€ zaakceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdine wymagania dotyczace transportu

Cgbine wymagania dotyczace transportu podano w ST D-00.00.00 Wymagania ogbine” [1] pkt 4.
4.2. Transport materiatdow

Materialy sypkie (piasek) mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami | nadmiernym zawilgoceniem.

Plyty nawierzchniowe moZna przewozi¢ pojazdami otwartymi. Piyty mozna ukladac na drewnianych paletach w
liczbie do siedmiu sziuk spietych tadma polipropylenows zbrojong dodatkowo w miejscu styku tasmy z piyta podkiadkamiz
tworzywa srtucznego, aby zapobiec ewentualnemu przetarciu. Zatadunku piyt na samochdd dokonuje sig przy pomocy
tekkich zurawi lub wozkéw widlowych. W szczegobinych przypadkach plyty mozna fadowaé recznie przy zastosowaniu
pochylni.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogbine zasady wykonania robot
‘Qgdlne zasady wykonania robdt podano w ST D-00.00.0C ,Wymagania ogbine” [1] pkt 5.

4.2 Ulozenie nawierzchni z pelnych zelbetowych plyt prefabrykowanych

4,21 Sposob ukiadania piyt

Sposodh ukiadania plyt powinien byé zgodny z dokumentacjg projektowa ST fub wskazaniami Inzyniera.
Rozréznia sie dwa podstawowe sposoby uloZenia plyt: system pasowy, w kiérym piyty pokrywaig tylko czesc
pasa ruchu na nawierzchni, znajdujgc sic w dwoch pasach szerckosci 0,7+1,0 m, potozonych w odleglosci okolo 0,7
m od siebie, tak aby mogly sie po nich poruszaé kola pojazdéw (przykiady na rys. 2a, rys. 4a),
system platowy, w kiérym piyly ukiada sie na calej szerckosci pasa ruchu {przykiady na rys. 2b, rys. 4b),

Na tukach o promieniach wigkszych {np. >250 m) ukiady plyt 53 takie same jak na odcinkach prostych. Krzywizne
ulozonych plyt mozna uzyskaé przez rozszerzenie szczelin od strony zewnetrznej fuku.

Na fukach o matych promieniach (np. <250 m) nawierzchnie mozna ulozy¢é w systemie platowym na calym
odeinku fuku, ukiadajac ja rzedami piyt rownoleglych do jednej ze stycznych odcinka prostego (rys. 6). Szerckoéd peinej
nawierzchni na tuku nalezy dostosowac do jego promienia i diugosci pojazdow, kidre bedajezdzily po drodze.

Jesli dokumentacia projektowa przewiduje mijanki przy drogach jednopasowych, wowczas mozna je wykonac z
plyt nawierzchniowych, ukiadajge je rownolegle do osi drogi poza pasem ruchu, wediug schematu przedstawionego na rys.
7. Na odcinku wjazdu na mijanke i zjazdu z niej, w systemie pasowym ukiadania plyt nalezy wypelni¢ nawierzchnig cafg
szerokodé pasa ruchu.

4.2.2 Wykonanie nawierzchni
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Ukiadanie nawierzchni z piyt zelbetowych peinych, na uprzednio przygotowanej podsypce piaskowej lub warstwie
odsgezajgeej, moze odbywac sie bezposrednio ze $rodkow transportowych lub z miejsca sidadowania, zwykle
Z pomocg zurawi samochodowych lub samojezdnych.

Piyty zelbetowe nale?y ukladaé tak, aby calg swoja powierzchnig przylegaly do podioza {podsypki, warstwy
odsgczajacej). Powierzchnie plyt nie powinny wystawaé lub by¢ zagtebione wzgledem siebie wiecej niz 8 mm.

Jesli dokumentacja projekiowa zakiada zabezpieczenie przed klawiszowaniem mniejszych sasiadujgcych plyt,
to poszczegoine plyty mozna faczy¢ ze sobg od czola stalowymi pretami o Srednicy okolo 14 mm i diugosci okolo 30 cm
wktadanymi do przygotowanych w tym celu otworéw w piytach.

Jesli dokumentacja projektowa przewiduje obramowanie nawierzchni krawgznikiem, to nalezy wykonaé je wedlug
wymagart OST D-08.01.01b [4] lub D-08.01.02a [5].

Szeroko$¢ szezelin migdzy plytami nie powinna byé wigksza od 10 mm. W celu zachowania rownej szerckosc
szczelin, mozna stosowac dystansowe wkiadki miedzy plytowe.

Po ulozeniu nawierzchni, szezeliny wypelnia sig przez zamulenie piaskiem na peing grubo$é piyt. Zaleca sie, aby
plasek uzyty do wypelnienia szczelin zawierat od 3 do 8% frakcji mniejszej od 0,05 mm. Dopuszcza sie zastosowanie
innego materiatu do wypelnienia szczefin, np. drobnego zwiru, piasku kwarcowego itp.

5.7. Roboty wykonczeniowe

Roboty wykoriczeniowe powinny byé zgodne z dokumentacjg projektows i ST. Do robét wykoriczeniowych nalezg
prace zwigzane z dostosowaniem wykonanych robét do istniejgcych warunkow terenowych, takie jak:
- odtworzenie przeszkdd czasowo usunigtych,
- oczyszezenie terenu robét z odpaddw i usuniecie ich poza plac budowy,
- niezbedne uzupelnienia zniszezonej w czasie rob6t roslinnosci, tj. zatrawienia, krzewow, ew. drzew,
- roboty porzadkujgce otoczenie terenu robét,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t

Ogoéine zasady kontroli jakosci robét podano w ST D- 00.00.00 ~Nymagania ogoine” [1] pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniemn do robét Wykonawca powinien: -
- uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu § powszechnego stosowania |
- ew. wykona¢ wiasne badania wlasciwosci materialow przeznaczonych do wykonania robot,
- sprawdzi¢ cechy zewnetrzne gotowych materiatow prefabrykowanych,

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacii.

€.3. Badania w czasie robst
Czestotliwose oraz zakres badar i pomiarow, ktore nalezy wykonac w czasie rob6t podaje tablica 1.
Tablica 1. Czestotliwo$c oraz zakres badari i pomiarow w czasie robét

Czestotliwosé
Lp. Wyszczegdinienie robdt badari Wartosci dopuszczalne
1 Lokalizacja i zgodnosé granic terenu robét z 1raz Wg pktu 5 | dokumentacii
dokumentacia projektowg projekiowej
2 |Przygotowanie podioza Bieigco Wg pkiu 5.4
3 éjé(;;igz {g;?sypki i ew. uloZenie warstwy Biezaco Wg pktu 5.5
4 |Wykonanie nawierzchni BieZzaco _Wog pkiu 5.6
-5 |Wykonanie robot wykonczeniowych Ocena ciggla Wq pkiu 5.7

6.4. Badania po zakoniczeniu robét

Wykonana nawierzchnia z plyt prefabrykowanych powinna spetniaé nastepujace wymagania: 0§ nawierzchni w
planie nie powinna by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej wigcej niz + 10 cm, szeroko$é nawierzchni nie
powinna sie rézni¢ od szerokosci projektowanej wiecej niz + 10 cm, nieréwnosci podiuzne nawierzchni, mierzone
tatgd-metrowa nie powinny przekracza¢ 1 em, pochylenia poptzeczne nawierzchni powinny by¢ zgodne z
dokumentacjg projektowa z tolerancig + 0,5%, roznice wysokosciowe z rzednymi projektowanymi nie powinny
przekraczaé +1 emi-2 cm.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoine zasady obmiaru robot
Ogoine zasady obmiaru robét podano w ST D--00.00.00 ~Vymagania ogdine" [1] pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkaobmiarowa jest m* (mefr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z plyt prefabrykowanych,
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogédine zasady odbioru robét

Ogdine zasady odbioru robét podano w ST B-00.00.00 ,Wymagania ogdine” [1] pkt 8. Roboty uznaje sie za wykonane
zgodnie z dokumentacia projektowa ST | wymaganiami InZzyniera, jezeli wszystkie pomiary | badania z zachowaniem
tolerancji wedlug pkiu 6 daly wyniki pozytywne. '

8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbicrowi robot zanikajgeych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
- utoZzenie podsypki,
- ew. ulokenie warstwy odsgczajacei.

Odbiér tych robot powinien byé zgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-00.00.00 ,Wymagania ogoine” {1] oraz
niniejszej ST.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Qgédine ustalenia dotyczace podstawy plainodci podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogéine” [1] pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m” niawierzchni z piyt prefabrykowanych obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznpakowanie robdt,
- przygotowanie podioZa,
- dostarczenie materiatow | sprzetu,
- roziozenie i zageszczenie podsypki piaskowej,
- wykonanie nawierzchni z piyt prefabrykowanych wedlug wymagan dokumentacji projektowej, ST i specyf kacii
technicznej,
- oczyszezenie terenu robdt z odpaddw i usuniecie ich poza plac budowy,
- przeprowadzenie pomiardw i badan wymaganych w specyfikacji techniczne;,
- odwiezienie sprzetu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Ogdlne specyfikacie techniczne (OST)

1. = D-M-00.00.00 Wymagania ogdine

2. D-01.0000 Roboty przygotowawcze

3. D-02.00.00 Roboty ziemne

4. D-0801.01b Ustawienie kraweznikow betonowych
8. D-08.01,02a Ustawienie kraweznikow kamiennych
10.2. Normy

6. PN-EN 206-1:2003 Beton - Czesé 1. Wymagania, wiasciwosci, produkgia i zgodnosé (W okresie
S przejéciowym mozna stosowad PN-B-06250:1998 Beton zwykly)
7. PN-EN 13242:2004. Kruszywa do niezwigzanych | zwigzanych hydraulicznie materialow stosowanych w
- obiektach budowlanych i budownictwie drogowym (W okresie przejSciowym mozna

stosowaé PN-B-11111:1896 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka, PN-B-11112:1896 Kruszywa mineralne. Kruszywa famane do
nawierzchni drogowych, PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturaine do
nawierzchni drogowych. Piasek)

8. PN-B-06265:2004 Krajowe uzupeinienie PN-EN 206-1:2003 - Beton - Czgs¢ 1: Wymagania, wlasciwosc,
produkcia i zgodnoés
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