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1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegétowe] specyfikacjchtecznej (SST) $ wymagania dotycke
wykonania i odbioru rob6t zezanych z odtworzeniem trasy i jej punktow wysé@iowych w zakresie projektu
»,Remont chodnikéw wraz z rozbidgkschodéw na dziatkach nr ewid. 1185, 1192, 2311/295 i 2310 oraz
utwardzenie powierzchni na dzialce nr ewid. 119%ypul. Stilonowej 1-12 w Gorzowie WIkp.” .

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegodtowa specyfikacja techniczna (SST) stosaviest jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot zwanych z wszystkimi
czynnaciami umaliwiajacymi i magcymi na celu odtworzenie w terenie trasy remontgwhrchodnikéw oraz
utwardzenia terenu.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktow wysoi@owych

W zakres rob6t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktéw wysédiowych wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysoiavego punktdéw gtéwnych drég, chodnikéw oraz teren
przeznaczonego do uytwardzenia,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate 0si),

c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&owych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrocla przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Punkty gtéwne - punkty zatamania osi trasy, purdiéyunkowe.

Pozostale okridenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania g3 pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycce robét
Ogolne wymagania dotygee robot podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoéjrid™1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotyczce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padaw ST D-
00.00.00,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy i placu riglstosowd pale drewniane z gwdziem lub petem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o déegokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza gramabot ziemnych, w gsiedztwie punktow zatamania trasy,
powinny mi& srednie od 0,15 do 0,20 m i dlugéod 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowa paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i
dtugdsci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w isppéej nawierzchni bolce stalow&ednicy 5 mm i
dtugdsci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mig diugas¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostaty.
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3. SPRET

3.1. Ogdélne wymagania dotycxce spratu
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w ST D-00.00.00,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprat pomiarowy

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy chodnika oraz nteraitwardzonego i ich punktéw
wysokaciowych powinien gwarantowauzyskanie wymaganej doktadizd pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu
Ogo6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00,Wymaganiaroggbkt 4.
4.2, Transport sprzetu i materiatow

Sprz:t i materialy do odtworzenia trasy @@ przewozi dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D-00@8Vymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny &byvykonane zgodnie z obogriujgcymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien prgejod Zamawigjcego dane zawiergje
lokalizacg i wspotrzdne punktow gtéwnych oraz reperéw.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamas&gjo, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne nierine do szczeg6towego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny bywykonane przez osoby posiagizg@ odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformdwanzyniera o wszelkich kHach wykrytych w
wytyczeniu punktéw gtownych i (lub) reperéw robochy Bkdy te powinny by usungte na koszt
Zamawiajcego.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowej zgodne z
rzeczywistymi rednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgine terenu istotnie #dia sic od
rzednych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomt o tym Inzyniera. Uksztattowanie
terenu w takim rejonie nie powinno dymieniane przed pogfiem odpowiedniej decyzji przez Ayniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynilkge z ré&nic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przezyhera, zostagwykonane na koszt Zamawdapgo. Zaniechanie
powiadomienia layniera oznacza,e roboty dodatkowe w takim przypadku atigi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpgby¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne i punkty spednie musgz by¢ zaopatrzone w o0znaczenia
okreslajace w sposGb wyiay i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych
oznaczé powinny by zaakceptowane przezzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich oznafize czasie
trwania rob6t. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawijo zostanzniszczone przez Wykonawc
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzéese konieczne do dalszego prowadzenia robotpstam
one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne mHawidlowe] realizacji rob6t natg do
obowigzkéw Wykonawcy.
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5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osaiy i punktéw wysokaciowych

Punkty wierzchotkowe i inne punkty gtéwne powinnglzastabilizowane w sposob trwaty, przyyciu
pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azmkdowhzane do punktéw pomocniczych, pzdmych poza
granig rob6t ziemnych.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) w miejscach
charakterystycznych. Repery robocze maleatazy¢ poza granicami rob6t zgganych z wykonaniem inwestyciji.
Jako repery robocze rama wykorzysta punkty state na stabilnych, istnjeych budowlach. O ile brak takich
punktéw, repery robocze nalezatazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztattiwdw stalowych,
osadzonych w gruncie w sposéb wyklugegjosiadanie, zaakceptowany przezyhiera.

Rzedne reperéw roboczych nale okresla¢ z taly dokltadndcig, aby $redni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujniwelacg podwojrg w nawgzaniu do reperéw gatwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcaj wyrane i
jednoznaczne okékenie nazwy repera i jegogdne;.

5.4. Tyczenie punktow

Tyczenie nalgy wykona w oparciu o dokumentagprojektowg oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiajcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjinigsawowej albo innej osnowy geodezyjnej,
okreslonej w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalaizy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woweczgdy Wykonawca robot zapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgebmpoza granigrobot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogdlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-00.00.00,Wymagania og6inkt’ ¢
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwkanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysédiowych
nalezy prowadzé wedtug ogdlnych zasad okienych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657)
zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogllne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.QWv§thagania ogdlne” pkt 7.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. OglIne zasady odbioru robét
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.00M\00nagania ogélne” pkt 8.
8.2. Sposob odbioru robot

Odbiér robét zwizanych z odtworzeniem trasy i punktow wys@lowych w terenie nagbuje na
podstawie szkicow i dziennikbw pomiaréw geodezyjnylub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktore
Wykonawca przedkitada tgnierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycre podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w ST D-00.00.00,Wymagania ogolne” pkt 9.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuje:
sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych i punkidgsokaciowych,
uzupetnienie dodatkowymi punktami,
wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékiowych,
zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrooh przed zniszczeniem i oznakowanie ulatyde;
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.
2.

Nookw

Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonyag@mac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga itwegis Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdatGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysaiaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GU83.



