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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegétowe] specyfikagchnicznej (SST) gs wymagania dotyexe
wykonania i odbioru wykopow w zakresie projekiRemont chodnikbw wraz z rozbidgk schodéw na
dziatkach nr ewid. 1185, 1192, 2311/2, 1195 i 23#@z utwardzenie powierzchni na dziatlce nr ewid.911
przy ul. Stilonowej 1-12 w Gorzowie WIkp.” .

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosovestajako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie
budowy lub modernizacji i obejmujvykonanie wykopow w gruntach nieskalistych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okienia zostaty podane w ST D-00.00.00 oraz SST D@RA1 pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogo6Ine wymagania dotygze robo6t podano w ST D-00.00.00 oraz SST D-02.0pK1L.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

Materiat wystpujacy w podit@u wykopu jest gruntem rodzimym, ktoryedzie stanowit podize
nawierzchni. Zgodnie z Katalogiem typowych konsgjukawierzchni podatnych i pétsztywnych [12] poven
charakteryzowa si¢ grup nosnosci Gi. Gdy podiae nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupysmaci,
nalezy podiaze doprowadzi do grupy néncici G; zgodnie z dokumentacja projektpwST.

3. SPRZET

Ogo6lne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okre&lono w ST D-00.00.00 oraz SST D-02.00.01
pkt 3.
4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania i ustalenia dotyce transportu ok&ono w ST D-00.00.00 oraz SST D-02.00.01
pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady prowadzenia robét

Ogolne zasady prowadzenia rob6t podano w ST De0000oraz SST D-02.00.01 pkt 5.

Spos6b wykonania skarp wykopu powinien gwarantoiel stateczn& w catym okresie prowadzenia
robot, a naprawa uszkodgzewynikajgcych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykoiph, podcécia lub
innych ods¢pstw od dokumentacji projektowej obza Wykonawe.

5.2. Wymagania dotycace zagszczenia i nénosci gruntu

Zagszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychétaiemnych powinno spetriavymagania,
dotyczice minimalnej wartéci wskanika zagszczeniad, podanego w tablicy 1.
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Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych robét migh

Strefa Minimalna wartdé ls
korpusu
Gorna warstwa o grul§oi 20 cm 1,00

Na gkbokasci od 20 do 50 cm op

powierzchni rob6t ziemnych 0,97

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowynle spelniai wymaganego wskaika
zag;szczenia, to przed uteniem konstrukcji nawierzchni naleje dogsci¢ do wymaganej wartoi Is

Jeeli wartasci wskanika zagszczenia nie magby¢ oshgnicte przez bezpwednie zagszczanie
gruntow rodzimych, to naly podjpé¢ $rodki w celu ulepszenia gruntu pod#y umdliwiajacego uzyskanie
wymaganych wartei wskanika zagszczenia. Maliwe do zastosowani&rodki, o ile nie g okrelone w ST,
proponuje Wykonawca i przedstawia do akceptacjyierowi.

Dodatkowo mana sprawdzi nosnos¢ warstwy gruntu na powierzchni rob6t ziemnych nalgtawie
pomiaru wtdrnego modutu odksztatceniazgodnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 4.

5.3. Ruch budowlany

Nie naley dopuszczaruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grédwarstwy gruntu (nadktadu)
powyzej rzednych robét ziemnych jest mniejsza 6i,3 m.

Z chwilg przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapza s po nim jedynie ruch
maszyn wykonujcych £ czynnaé¢ budowlan. Moze odbywé sie jedynie sporadyczny ruch pojazdéw, ktére nie
spowoduj uszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodaepowierzchni rob6t ziemnych, wynikggych z niedotrzymania podanych pasy
warunkéw obciza Wykonawe robot ziemnych.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogllne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 oraz SST D-02.0pkt16.
6.2. Kontrola wykonania wykopow

Kontrola wykonania wykopow polega na sprawdzengodndgci z wymaganiami okigonymi w
dokumentaciji projektowej i ST. W czasie kontroleazg6ln uwag nalery zwrdci na:
a) sposoOb odspajania gruntdéw nie pogargaajch wiaciwosci,
b) zapewnienie stateczéw skarp,
¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robét igozakaiczeniu,
d) dokfadnd¢ wykonania wykopéw (usytuowanie i wykezenie),
e) zagsszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug &g okreslonych w punkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00r8@ SST D-02.00.01 pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest n? (metr szécienny) wykonanego wykopu.
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8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00r@@2 SST D-02.00.01 pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w ST D-00.00.00 oraz SST D-02.00.01 pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fwykopow w gruntach nieskalistych obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
— wykonanie wykopu z transportem urobku na nasypddktad, obejmujce: odspojenie, przemieszczenie,
zaladunek, przewiezienie i wytadunek,
— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
— profilowanie dna wykopu,
— zagsszczenie powierzchni wykopu,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclanigj,
— rozplantowanie urobku na odktadzie,
- rekultywacg terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwezanych podano w ST D-02.00.01 pkt 10.



