Specyfikacje Techniczne
Wykonania i Odbioru Robot
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I. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania ogélne dotyczace wykonania i odbioru
robot drogowych zwiazanych z utrzymaniem jezdni masa mineralno — asfaltowa na terenie miasta
Gorzowa Wikp.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi czgs¢ dokumentdéw przetargowych i kontraktowych przy zlecaniu

i realizacji robot opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogolne, wspolne dla robot objetych
wymienionymi nizej specyfikacjami technicznymi:

DM-00 DM-00.00.00 Wymagania ogolne

D-05.0 D-05.03.07a Nawierzchnie z asfaltu lanego

D-03.0 D-03.02.01a Regulacja pionowa studzienek kanalizacyjnych

Regulacja pionowa studzienek zawordéw
D-20.0 D-20.01.03 . .
wodociagowych i gazowych

D-01.0 D-01.03.04a Regulacja pionowa studzienek telekomunikacyjnych

Okreslenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione ponizej okre§lenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:
Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy catos¢ techniczno-

uzytkowa (droga) albo jego cze$¢ stanowiaca odrgbny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt
mostowy, korpus ziemny, wezel).

Chodnik - czgé¢ drogi przeznaczona do ruchu pieszych.
Droga - budowla wraz z drogowymi obiektami inzynierskimi, urzadzeniami oraz instalacjami,

stanowiaca cato$¢ techniczno-uzytkowa, przeznaczona do prowadzenia ruchu drogowego, zlokalizowana
W pasie drogowym.

Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdow
obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunigcia po jego
zakonczeniu.

Osoba pelniaca nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego — osoba wymieniona

w umowie odpowiedzialna za nadzorowanie robot.

Jezdnia - cze$¢ drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

Osoba kierujaca robotami z ramienia Wykonawcy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona
do kierowania robotami 1 do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontrakt
przeznaczonym do ruchu pieszych, zatokami autobusowymi lub postojowymi, a przy drogach dwu
jezdniowych - réwniez z pasem dzielacym jezdnie.

Korona drogi-jezdnie z poboczami, pasami awaryjnego postoju lub pasami przeznaczonymi do ruchu
Pieszych, zatokami autobusowymi.

Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polaczenia.

1.4.10. Konstrukcja no$na (przgsto lub przesta obiektu mostowego) - cz¢$¢ obiektu oparta na podporach

1.4.12

tworzaca ustroj niosacy dla przeniesienia ruchu pojazdow lub pieszych
1.4.11. Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktora jest ograniczona korona drogi i skarpami
rowow.

. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.13. Rejestr obmiaréw — akceptowane przez osobg petniaca nadzor nad robotami z ramienia

Zamawiajacego rejestry/obmiar dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych
zalacznikow.

1.4.14.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego,
niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwiazanych z ocena jakosci materialow oraz
robot.



1.4.15.Materialy - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robét, zgodne z Dokumentacja projektowa i
Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez osobe petniaca nadzor nad robotami z ramienia
Zamawiajacego.

1.4.16.Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obciazen od
ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa Scieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu

ruchu i czynnikéw atmosferycznych.

b) Warstwa wiazaca - warstwa znajdujaca si¢ migdzy warstwa S$cieralng a podbudowa, zapewniajaca

lepsze roztozenie naprgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

c) Warstwa wyrownawcza - warstwa stuzaca do wyrdéwnania nierdéwnosci podbudowy lub profilu istniejacej

nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna czg$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obciazen od ruchu na podtoze. Podbudowa

moze sktadac si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.

e) Podbudowa zasadnicza - gérna czgs¢ podbudowy speiniajaca funkcje nosne w konstrukcji nawierzchni.

Moze ona sktada¢ si¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna czg$¢ podbudowy spehlniajaca, obok funkcji nos$nych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podloza. Moze
zawiera¢ warstwe mrozoochronna, odsaczajaca lub odcinajaca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gldownym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed

skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych

gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyzej

1) Warstwa odsaczajaca warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do nawierzchni.

1.4.17. Niweleta - wysoko$ciowe i geometryczne rozwinigcie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi
drogi lub obiektu mostowego.

1.4.18. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia
ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.19. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodno$¢ wykonywanych roboét z dopuszczonymi tolerancjami, a
jesli przedziat tolerancji nie zostat okre§lony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi
zwyczajowo dla danego rodzaju robdt budowlanych.

1.4.20. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim
drogi i1 zwiazanych z nia urzadzen oraz drzew i krzewoéw. Pas drogowy moze réwniez obejmowaé
teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i srodowisko przed
uciazliwo$ciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.21. 1.4.21. Pobocze - cze$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdow,
umieszczenia urzadzen organizacji i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzaca
jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.22. Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do giebokosci
przemarzania.

1.4.23. Podloze ulepszone nawierzchni - gérna warstwa podloza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia,
ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.24. Polecenie osoby pelniacej nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego - wszelkie polecenia
przekazane Wykonawcy przez osobg petnigca nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego, w
formie pisemnej lub ustnej, dotyczace sposobu realizacji rob6dt lub innych spraw zwiazanych z
prowadzeniem budowy.

1.4.25. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zamknig¢tym, przeznaczona do przeprowadzenia cieku,
szlaku wedrowek zwierzat dziko zyjacych lub urzadzen technicznych przez korpus drogowy.

1.4.26. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowiace utrudnienie w realizacji zadania budowlanego,
na przyktad droga, kolej, rurociag, kanat, ciag pieszy lub rowerowy itp.

1.4.27. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.28. Przedmiar robot - wykaz robot z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.

1.4.29. Teren robot - teren udostgpniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robot oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako tworzace cz¢$¢ terenu budowy.



1.4.30. Ulica — droga na terenie zabudowy lub przeznaczonym do zabudowy zgodnie z przepisami
o planowaniu i zagospodarowaniu przestrzennym, w ktorej ciagu moze by¢ zlokalizowane torowisko
tramwajowe.

1.4.31. Zadanie — catos¢ robot przewidzianych do wykonania w okresie obowigzywania umowy.

1.4.32. Recykling nawierzchni asfaltowej - powtdrne uzycie mieszanki mineralno-asfaltowej odzyskanej z
nawierzchni.
1.4.33..Remont czastkowy nawierzchni bitumicznej - zbiorcze okre§lenie obejmujace rdézne zabieg
techniczne do natychmiastowego wykonania zwigzane z usuwaniem uszkodzen zagrazajacych
bezpieczenstwu ruchu Jak rowniez zabiegi, o matym zakresie (obejmujace mate powierzchnie) bez
istotnego przywracania wartosci uzytkowych, lecz hamujace proces powigkszania si¢ powstatych
uszkodzen badz ich skutkow. Przyktady:
usuwanie glebokich powierzchniowych uszkodzen (ubytkow) nawierzchni (wybojow),

uszczelnianie pojedynczych peknig¢, naprawa oblamanych krawedzi, uzupetianie ubytkow
ziaren kruszywa i lepiszcza (zaprawy) itp.

Pojgcie ,,remont czastkowy nawierzchni" miesci si¢ w ogélnym pojeciu ,,utrzymanie
nawierzchni", a to z kolei jest objete ogolniejszym pojeciem ,,utrzymanie drog".

1.4.34. Ubytek - wykruszenie materiatu mineralno-bitumicznego na glgboko$¢ nie wigksza niz grubosé
warstwy $cieralne;j.

1.4.35. Wybdj - wykruszenie materialu mineralno-bitumicznego na glgbokos¢ wigksza niz grubosé

warstwy §cieralne;j.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na
terenie robot, metody uzyte przy wykonywaniu rob6t oraz za ich zgodno$¢ ze ST 1 poleceniami osoby
pehiacej nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego.

1.5.1. Przekazanie terenu robot
Wykonawca na czas wykonywanych prac przejmuje teren robot zgodnie z kazdorazowym
szczegblowym zakresem robot.

1.5.2. Zgodnos¢ robét z ST
Specyfikacje Techniczne oraz Tabela Elementow Rozliczeniowych stanowia czg$¢ umowy,
a wymagania wyszczegolnione w cho¢by jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby
zawarte byty w calej dokumentacji.

W przypadku rozbiezno$ci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obowigzuje n.w. kolejno$¢ ich

waznosci :
1. Umowa,
2. Tabela Elementéw Rozliczeniowych,
3. Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robét,
4. Inne dokumenty.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé¢ bledow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ osobg pelniaca nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego,
ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek. W przypadku rozbieznosci opis wymiarow wazniejszy jest od
odczytu ze skali rysunkow. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z ST.

Dane okreslone w ST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktéorych dopuszczalne sa odchylenia
w ramach okre§lonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatbw 1 elementow budowli musza
by¢ jednorodne i wykazywaé zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga
przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty Iub roboty nie bgda w pelni zgodne z ST i wptynie to na niezadowalajacq jakos¢
elementu budowli, to takie materialy zostang zastapione innymi, a elementy robot rozebrane i wykonane
ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.3. Zabezpieczenie terenu robot

Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego oraz naprawy istniejacych obiektow
(jezdnie, $ciezki rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) na
terenie robdt, w razie ich uszkodzenia podczas robot.

Przed przystapieniem do robot stanowiacych utrudnienia w ruchu Wykonawca przedstawi osobie petniacej
nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem
zarzadzajacym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania robdt. W
zaleznosci od potrzeb i postepu robot projekt organizacji ruchu powinien by¢ na biezaco aktualizowany przez



Wykonawceg. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga

kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczy, zainstaluje 1 bedzie obstugiwat wszystkie tymczasowe

urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatta ostrzegawcze, sygnaly itp., zapewniajac w ten sposob

bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznoséci w dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla ktorych jest to

nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez osobe pelniaca nadzor

nad robotami z ramienia Zamawiajacego.

Koszt zabezpieczenia terenu robot nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sig, Ze jest wlaczony w

cen¢ umowna.

1.5.4. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony

srodowiska naturalnego.

W okresie trwania i wykanczania rob6t Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych
ochrony Srodowiska na terenie i wokot terenu robot oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub uciazliwosci dla
0s6b lub dobr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub
innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:

1) lokalizacj¢ baz, warsztatdéw, magazyndéw, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych,

2) $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwoscia powstania pozaru.

1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywac,

wymagany na podstawie odpowiednich przepisdw sprawny sprzet przeciwpozarowy, na terenie baz

produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami

1 zabezpieczone przed dostegpem o0séb trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty

spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.6. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od

dopuszczalnego, okre§lonego odpowiednimi przepisami.

Materialy, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu robét ich szkodliwosé

zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych

wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymaé zgode
na uzycie tych materialow od wlasciwych organéw administracji panstwowe;.

Jezeli Wykonawca uzyt materialéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie

spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.7. Ochrona wlasno$ci publicznej i prywatnej

W przypadku prowadzenia robot w obrgbie skrzyzowan z sygnalizacja $wietlna ( do 50 m na kazdym wlocie)

Wykonawca robot zobowiazany jest do uzyskania informacji od odpowiednich stuzb Zamawiajacego o

istnieniu i lokalizacji petli indukcyjnych, w celu wyeliminowania ich ewentualnego uszkodzenia. W

przypadku uszkodzenia petli indukcyjnych, Wykonawca zobowiazany jest we wlasnym zakresie i na wlasny

koszt dokona¢ ich naprawy z uprzednim powiadomieniem Zamawiajacego.

Jezeli teren robot przylega do terenow z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowaé roboty w

sposob powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow. Wykonawca odpowiada za wszelkie

uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie robot, spowodowane jego dziatalnoscia.

1.5.8. Ograniczenie obcigZzen osi pojazdow

Wykonawca stosowac sig bedzie do ustawowych ograniczen obciazenia na 0§ przy transporcie materiatow i

wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbgdne zezwolenia 1 uzgodnienia od wtasciwych

wladz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie
bedzie powiadamiat osobg petniaca nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego. Osoba petniaca nadzor
nad robotami z ramienia Zamawiajacego moze poleci¢, aby pojazdy nie spetniajace tych warunkow zostaty



usunigte z terenu robét. Pojazdy powodujace nadmierne obciazenie osiowe nie beda dopuszczone na swiezo
ukonczony fragment robot w obrgbie terenu robot 1 Wykonawca bedzie odpowiadal za naprawe
wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami osoby pelniacej nadzor nad robotami z
ramienia Zamawiajacego .

1.5.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow dotyczacych bezpieczenstwa

1 higieny pracy. W szczegolnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich wymagan
sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych przy robotach oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego. Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypetieniem wymagan okre§lonych
powyzej nie podlegaja odrebnej zaptacie i s3 uwzglednione w cenie umowne;.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bgdzie odpowiadat za ochrong robot i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do robot od
daty rozpoczecia do daty zakonczenia robot.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie osoby petniacej nadzor nad
robotami z ramienia Zamawiajacego powinien rozpoczac roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny
po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.11. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z wykonywanymi robotami i
bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot.

1.5.12. Ré6wnowazno$¢ norm i zbior6w przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powolane sa konkretne normy i przepisy, ktore spelnia¢ maja
materialy, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowiazywaé postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepisow o ile w warunkach
kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przepisy sa panstwowe lub odnosza
si¢ do konkretnego kraju lub regionu, moga by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace
rowny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i
pisemnego zatwierdzenia przez osobg pelniaca nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego. Rdznice
pomigdzy powolanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami musza by¢ dokladnie opisane przez
Wykonawce i przedlozone osobie pelniacej nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego do
zatwierdzenia.

1.5.13. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostalo$ci o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy beda uwazane za wlasno$¢ Zamawiajacego.
Wykonawca zobowiazany jest powiadomi¢ osobe pelniaca nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego i
postgpowac zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecen Wykonawca poniesie koszty i/lub
wystapia opdznienia w robotach osoba pelniaca nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego po
uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonawca ustali wydtuzenie czasu wykonania robodt i/lub wysokos¢ kwoty,
o ktora nalezy zwigkszy¢ ceng kontraktowa.

2. MATERIALY

2.1. Zrédta uzyskania materialow

Wykonawca przedstawi informacje dotyczace proponowanego zrodla wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania materialdéw jak réwniez odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz prébki
materialow do zatwierdzenia przez osobg pelniaca nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego.
Zatwierdzenie partii materiatow z danego zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z danego
zrodta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane z
dopuszczonego zrodla w sposob ciagly spelniaja wymagania ST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materialdéw miejscowych

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: optaty, wynagrodzenie i jakiekolwiek inne koszty zwiazane
z dostarczeniem materiatow do robot.

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopow, dokopow i miejsc pozyskania materialdow miejscowych
beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopdw na terenie rob6t lub z innych miejsc wskazanych w
dokumentach umowy beda wykorzystane do robdt lub odwiezione na koszt Wykonawcy na odktad



odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan osoby pelniacej nadzor nad robotami z ramienia
Zamawiajacego.

Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopow w obrgbie terenu robdt poza tymi, ktére zostaty
wyszczegolnione w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemna zgodg osoby petniacej nadzor nad
robotami z ramienia Zamawiajacego.

Eksploatacja zrodet materiatdw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowiazujacymi na
danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawceg wywiezione z terenu budowy

i zlozone w miejscu wskazanym przez osobg pelniaca nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje
na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyje¢ciem, usunigciem i niezaptaceniem.

2.4. Przechowywanie i skladowanie materialéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one uzytego do robot, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swoja jakos¢ 1 wiasciwosci 1 byty dostepne do kontroli
przez osobg pelniaca nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego.

3.SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wpltywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzgt uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy
i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST lub
projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez osobg pelniaca nadzor nad robotami z ramienia
Zamawiajacego; w przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej dokumentach, sprzet powinien byc¢
uzgodniony i zaakceptowany przez osobg petniaca nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi
w ST 1 wskazaniami osoby pelniacej nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi
jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy osobie petniacej nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego kopie dokumentow
potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to
wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak rowniez naprawia¢ lub wymieniaé sprzgt niesprawny.

Jezeli charakter prac wymaga wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca
powiadomi osob¢ petniaca nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego o swoim zamiarze wyboru
i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptacji osoby petniacej nadzor nad
robotami z ramienia Zamawiajacego, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzgdzia nie gwarantujace zachowania warunkéw umowy,
zostana przez osobg pelniaca nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego zdyskwalifikowane
i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow  transportu, ktore
nie wptyna niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkoéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi
w ST 1 wskazaniach osoby pelniacej nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego, w terminie
przewidzianym umowsa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetniaé wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametrow technicznych. Srodki transportu nie
odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie moga by¢ dopuszczone przez osobg pelniaca
nadzér nad robotami z ramienia Zamawiajacego, pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkow drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu robot.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonaweca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za
jako$¢ zastosowanych materiatow 1 wykonywanych robdt, za ich zgodno$¢ z Tabela Elementow
Rozliczeniowych, wymaganiami ST



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakoS$ci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zatozona
jako$¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrolg robdt i jakosci materiatdéw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materialdbw oraz robot. Wykonawca bedzie
przeprowadzaé pomiary i badania materiatéw oraz robdt z czgstotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie,

ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w ST i poleceniami osoby petniacej nadzoér nad
robotami z ramienia Zamawiajacego.

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponosi Wykonaweca.

6.2. Pobieranie prébek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca sig stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem
wytypowane do badan.

Osoba pelnigca nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego begdzie mie¢ zapewniona mozliwos¢ udziatu
W pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone osobg pelniaca nadzor
nad robotami z ramienia Zamawiajacego. Probki dostarczone przez Wykonawce do beda odpowiednio
opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez osobg petniaca nadzor nad robotami z ramienia
Zamawiajacego.

Na zlecenie osoby peniacej nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego Wykonawca bedzie
przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow, ktore budza watpliwosci co do jakosci,
o ile kwestionowane materialy nie zostana przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z witasnej woli. Koszty
tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; W
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku,
gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przez osobg pelniaca nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego.
Przed przystapieniem do pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi osobg  pelniaca nadzor
nad robotami z ramienia Zamawiajacego o rodzaju, miejscu i1 terminie pomiaru lub badania.
Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji osobie
petniacej nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego.

6.4. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé osobie pelniacej nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego kopie
raportéw z wynikami badan.

6.5. Badania prowadzone przez osobe pelniaca nadzoér nad robotami z ramienia Zamawiajacego

Osoba petniaca nadzoér nad robotami z ramienia Zamawiajacego uprawniona jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materiatlow u zréodla  ich wytwarzania i zapewniona jej bgdzie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Osoba pehiaca nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli
robot prowadzonego przez Wykonawcg, bedzie ocenia¢ zgodnos¢ materiatow i robot z
wymaganiami ST na podstawie wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce.

Osoba pelnigca nadzér nad robotami z ramienia Zamawiajacego moze pobiera¢ probki materiatoéw
i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza,
ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to osoba peigca nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego
poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych
badan, albo oprze si¢ wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatdow i robot z ST. W
takim przypadku catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan 1 pobierania probek
poniesione zostang przez Wykonawce.

6.6. Certyfikaty i deklaracje

Osoba pehiaca nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego moze dopusci¢ do uzycia tylko

te materiaty, ktore posiadaja certyfikat na znak bezpieczenstwa CE wykazujacy, ze zapewniono zgodnos$¢ z
kryteriami technicznymi i jako$ciowymi, z zachowaniem Polskich norm przenoszacych normy europejskie .
W przypadku materiatlow, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do
robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte
wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan begda dostarczone przez Wykonawce
osobie pelnigcej nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego.



Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar rob6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot w jednostkach ustalonych w Tabeli
Elementéw Rozliczeniowych (TER).

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagana do celu miesigeznej ptatnosci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce
i osobg pelniaca nadzoér nad robotami z ramienia Zamawiajacego.

7.2. Urzadzenia i sprze¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprz¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane przez
osobe petniaca nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego.

Jezeli urzadzenia te lub sprzet migdzy innymi waga - wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie
posiada¢ wazne Swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robot.

7.3. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym wymaganiom ST. Bedzie
utrzymywac to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly zachowanie doktadnosci wazenia

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed odbiorem koncowym robdt (szczegdtowy zakres robot) lub koncowym
odbiorem zadania.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza sig przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposéb zrozumialy
1 jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosci beda uzupetione odpowiednimi szkicami. Szkice
moga by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika, ktérego wzor zostanie uzgodniony z osoba petniaca
nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:

a) odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbior koncowy robot (szczegdtowy zakres robot)

c¢) odbior koncowy zadania,

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania og6lnego postepu robot.

Odbioru robot dokonuje osoba petniaca nadzoér nad robotami z ramienia Zamawiajacego.

Gotowos¢ danej czeséci robot do odbioru zglasza Wykonawca, faxem lub telefonicznie osobie petniacej
nadzér nad robotami z ramienia Zamawiajacego. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie pozniej
jednak niz w ciagu 3 dni od daty powiadomienia o tym fakcie osoby pelniacej nadzor nad robotami z
ramienia Zamawiajacego.

Jako§¢ 1 ilo§¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia osoba pelniagca nadzér nad robotami z ramienia
Zamawiajacego na podstawie dokumentéw zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych
1 w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji ze ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior koncowy robot

Odbidér koncowy robdt jest to odbior poszczegdlnych szczegdtowych zakresow robodt zleconych kazdorazowo
przez Zamawiajacego.

8.3.1. Zasady odbioru koncowego roboét

Odbior koncowy robot polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci,
jakos$ci 1 wartos$ci.

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowo$¢ do odbioru bedzie stwierdzona przez Wykonawce
powiadomieniem na piSmie, faxem lub telefonicznie o tym fakcie osobg peiniaca nadzoér nad robotami

Z ramienia Zamawiajacego.

Odbior koncowy robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy i przyjecia dokumentow, 0
ktérych mowa w punkcie 8.3.2. Odbioru koncowego robot dokona Zamawiajacy przy udziale Wykonawcy,



dokona ich oceny jakos$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikow badan
1 pomiarow, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robot z ST, TER.
W przypadku stwierdzenia , ze jako$¢ wykonywanych robdt w poszczegélnych asortymentach nieznacznie
odbiega od wymaganej ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne
obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong wartos¢ wykonywanych
robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.
8.3.2. Dokumenty do odbioru koncowego robot
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robét jest protokét odbioru koncowego robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru koficowego robot Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:
1. recepty i ustalenia technologiczne,
obmiary (oryginaty),
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z ST,
deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materiatdow zgodnie z ST,
rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej, o§wietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robot wiascicielom
urzadzen.
8.4. Odbior koncowy zadania
Za odbior koncowy zadania uwaza si¢ odbior ostatniego szczegdtowego odbioru zakresu robodt zleconego
przez Zamawiajacego zgodnie z terminem wyznaczonym w § 2 umowy.
Do odbioru koncowego zadania stosuje si¢ zasady jak dla odbioru koncowego robét.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogélne
Podstawa ptatnosci dla robot ujetych w Tabeli Elementow Rozliczeniowych (TER) jest ryczattowa cena
jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa dla danej pozycji TER.
Cena jednostkowa ryczaltowa pozycji TER bedzie uwzgledniaé wszystkie czynnosci, wymagania
i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w TER i ST, jak rowniez nastgpujace
koszty: zabezpieczenia terenu robot oraz dodatek za prace pod ruchem, wszelkie roboty przygotowawcze,
porzadkowe, projekt organizacji terenu robot wraz z jego organizacja i pozniejsza likwidacja, projekt
organizacji ruchu wraz z niezbgednymi uzgodnieniami na czas prowadzonych robot, wszelkie koszty
utrzymania zaplecza budowy, koszty wywozu i utylizacji materiatow z rozbiorki, koszty zwigzane
z odbiorami wykonanych robdt , geodezyjne wytyczenie i geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza wraz z
kopia mapy zasadniczej powstalej] w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.
Ryczaltowe ceny jednostkowe brutto robot beda obejmowac:

— robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

— warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i

transportu na teren budowy,

— warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami,

— inne koszty wyszczegdlnione w SIWZ i umowie.
Do cen jednostkowych nalezy wlicza¢ podatek VAT.

bW

9.2. Warunki umowy i wymagania og6lne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogoélnych zawartych w D-M-00.00.00
obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszty wybudowania objazdow/przejazddéw i organizacji ruchu i jej likwidacji nie podlegaja oddzielne;j

zaplacie, zostaly uwzglednione w cenach jednostkowych i podpisanych warunkach umowy pomigdzy
Zamawiajacym i Wykonawca.

Koszt wybudowania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem Ruchu i odpowiednimi instytucjami projektu organizacji
ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu osobie petniacej nadzor nad robotami
z ramienia Zamawiajacego i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z
postepu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i oswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,

(¢) optaty/dzierzawy terenu,



(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikow, barier, oznakowan i drenazu,

(f) tymczasowa przebudowg urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych,
barier i $wiatet,

(b) utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

(a) usunigcie wbudowanych materiatow i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ustawy
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (tekst jednolity: Dz. U. z 2010 r. Nr 243, poz. 1623
Z pdzn. zm.).

2. Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. — Prawo zamowien publicznych (tekst jednolity: Dz. U. z 2010 r. Nr
113, poz. 759 ze zm.).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (tekst jednolity: Dz. U. z 2007 r. Nr 19, poz. 115).

4. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. — Prawo ochrony $rodowiska (tekst jednolity: Dz.U. z 2008 r. Nr
25, poz.150 ze zmianami).

5. Rozporzadzenie MSWiA z dnia 4 marca 1999 r. w sprawie wprowadzenia obowigzku niektorych
Polskich Norm (Dz. U. Nr 22, poz. 209, z p6zn. zm.).

6. Rozporzadzenie MtiGM z dnia 2 marca 1999r. w sprawie warunkoéw technicznych, jakim powinny
odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie ( Dz. U. z 1999r. Nr 43, poz. 430 ).
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0. PRZEPISY ZWIAZANE



1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwiazanych z utrzymaniem jezdni asfaltem lanym na terenie miasta Gorzowa Wlkp.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi czg$¢ dokumentow przetargowych i kontraktowych przy zlecaniu realizacji robot
opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z wykonaniem i odbiorem
robot zwiazanych z utrzymaniem jezdni asfaltem lanym. Stosowane mieszanki asfaltu lanego nawierzchni drogowych
o wymiarze D podano w tablicy 1.

Tablica 1. Stosowane mieszanki

Kateg( Mieszanki o wymiarze D", mm
ruch
KR 1 MA 8, MA 11

Podziat ze wzgledu na wymiar najwigkszego kruszywa w mieszance.

1.4. Okreslenia podstawowe.

1.4.1. Mieszanka mineralno-asfaltowa — mieszanka kruszyw i lepiszcza asfaltowego.

1.4.2. Wymiar mieszanki mineralno-asfaltowej — okreslenie mieszanki mineralno-asfaltowej, wyrdzniajace te
mieszanke ze zbioru mieszanek tego samego typu ze wzgledu na najwickszy wymiar kruszywa, np. wymiar 8 lub 11.

1.4.3. Asfalt lany — mieszanka mineralno-asfaltowa o bardzo matej zawartosSci wolnych przestrzeni, w ktdrej objetosé
wypelniacza i lepiszcza jest wigksza niz objeto$é wolnych przestrzeni w kruszywie.

1.4.4. Uziarnienie — sktad ziarnowy kruszywa, wyrazony w procentach masy ziaren przechodzacych przez okreslony
zestaw sit.

1.4.5. Wymiar kruszywa — wielko$¢ ziaren kruszywa, okreslona przez dolny (d) i gérny (D) wymiar sita.

1.4.6. Kruszywo grube — kruszywo z ziaren o wymiarze: D < 45 mm oraz d > 2 mm.1.4.7. Kruszywo drobne —
kruszywo z ziaren o wymiarze: D < 2 mm, ktorego wigksza czg$¢ pozostaje na sicie 0,063 mm.

1.4.8. Pyl — kruszywo z ziaren przechodzacych przez sito 0,063 mm.

1.4.9. Wypetniacz — kruszywo, ktorego wigksza czgs¢ przechodzi przez sito 0,063 mm. (Wypetlniacz mieszany —
kruszywo, ktore sktada si¢ z wypetniacza pochodzenia mineralnego i wodorotlenku wapnia. Wypetiacz dodany —
wypehniacz pochodzenia mineralnego, wyprodukowany oddzielnie).

1.4.10. Kationowa emulsja asfaltowa — emulsja, w ktorej emulgator nadaje dodatnie tadunki czastkom
zdyspergowanego asfaltu.

1.4.11. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” [1] pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatdow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogodlne” [1] pkt 2

2.2. Lepiszcze asfaltowe

Nalezy stosowac asfalty drogowe wg PN-EN 12591 [27] lub polimeroasfalty wg PN-EN 14023 [59]. Rodzaje
stosowanych lepiszcz asfaltowych podano w tablicy 2. Oprocz lepiszcz wymienionych w tablicy 2 mozna stosowaé
inne lepiszcza nienormowe wedhug
aprobat technicznych.

Tablica 2. Zalecane lepiszcza asfaltowe do warstwy Scieralnej z asfaltu lanego



Kategoria Mieszanka Gatunek lepiszcza
ruchu MA asfalt polimeroasfalt
drogowy
KR1+ MA 57 MA 8, M 20/30, 35/50 PMB 25/55-60 "
KR2 All 20/30, 35/50 PMB 25/55-60 "
KR3-KR6 MA 52 MA 8, M A
11
1) Do warstwy $cieralnej oraz do warstwy wiazacej nawierzchni mostowych.
2) Tylko do warstwy §cieralnej, np. w §cieku przykraweznikowym.

Asfalty drogowe powinny spetnia¢ wymagania podane w tablicy 3.

Tablica 3. Wymagania wobec asfaltéw drogowych wg PN-EN 12591 [27]

Lp Wiadciwosci Metoda Rodzaj asfaltu
' badania 20/30 | 35/50
WEASCIWOSCI OBLIGATORYINE
1 Penetracja w 25°C 0,1 mm | PN-EN 1426 [21] 20+30 35+50
2 | Temperatura migknienia °C PN-EN 1427 [22] 55+63 50+58
3 | Temperatura zaplonu, °C | PN-EN 22592 [62] 240 240

nie mniej niz

4 | Zawartos¢ sktadnikow
rozpuszczalnych, % m/m | PN-EN 12592 [28] 99 99
nie mniej niz

5 | Zmiana masy po starzeniu
(ubytek lub przyrost), % m/m | PN-EN 12607-1 [31] 0,5 0,5
nie wigcej niz

6 | Pozostata penetracja po

o PRReiietde % PN-EN 1426 [21] 55 53

starzemu, nie mni€j niz

7| Temperatura  migknienia |\ o | p\EN 1427 [22] 57 52
po starzenlu, nie mniej niz

WLEASCIWOSCI SPECJALNE KRAJOWE

8 | Zawartos¢ parafiny, % | PN-EN 12606-1 [30] 22 2,2
nic wigcej niz

9 | Warost temp. migknienia | o | p\ N 1427 [22] 8 8
po starzeniu, nie wigcej niz

10 | Temperatura tamliwoSci oC PN-EN 12593 [29] ) 5

Fraassa, nie wigcej niz

2.3. Kruszywo

Sktadowanie kruszywa powinno si¢ odbywaé w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z kruszywem o innym wymiarze lub pochodzeniu. Podloze sktadowiska musi by¢ rowne, utwardzone i
odwodnione. Sktadowanie wypetniacza powinno si¢ odbywaé w silosach wyposazonych w urzadzenia do aeracji.

2.4. Srodek adhezyjny

W celu poprawy powinowactwa fizykochemicznego lepiszcza asfaltowego i kruszywa, gwarantujacego odpowiednia
przyczepno$¢ (adhezje) lepiszcza do kruszywa i odporno$¢ mieszanki mineralno-asfaltowej na dziatanie wody, nalezy
dobrac i zastosowac $rodek adhezyjny, tak aby dla konkretnej pary kruszywo-lepiszcze warto$¢ przyczepnosci okreslona
wedhug PN-EN 12697-11, metoda C [34] wynosita co najmniej 80%.

Sktadowanie $rodka adhezyjnego jest dozwolone tylko w oryginalnych opakowaniach producenta, w warunkach
okreslonych przez producenta.

2.5. Materialy do uszczelnienia polaczen

Do uszczelnienia spoin stanowiacych pofaczenia usuwanego ubytku lub potaczenie z urzadzeniami obcymi w
nawierzchni lub ja ograniczajacymi, nalezy stosowac:

a) materiaty termoplastyczne, jak tasmy , pasty itp. wedlug norm lub aprobat technicznych,

b) emulsje asfaltowa wedlug PN-EN 13808 [58] lub inne lepiszcza wedtug norm lub aprobat technicznych



2.6. Kruszywo do uszorstnienia

W celu zwigkszenia wspotczynnika tarcia wykonana fatg, w nalezy posypac kruszywem mineralnym naturalnym
uzyskanym z przekruszenia, o wymiarze 2/4 lub 2/5 mm .

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Liczba i wydajno$¢ sprzgtu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w ST i
wskazaniach Inzyniera.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawey lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.
Wykonawca bedzie konserwowacé sprzet jak rowniez naprawiac¢ lub wymieniaé sprzgt niesprawny.

Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca , powinien wykaza¢ si¢ sprz¢tem wykazanym w ofercie i zgodnie z
wykazem SIWZ jak :
- kotly produkcyjno-transportowych holowanych przez ciagniki lub samochody,
kottow transportowych montowanych na samochodach samowytadowczych,
otaczarek wyposazonych dodatkowo w suszarke do podgrzewania wypelniacza,
taczek, zelazek zeliwnych, koksownikow, zacieraczek, gtadzikow, lopat, szczotek, listew drewnianych lub stalowych w
przypadku uktadania recznego.
szczotki mechaniczne lub reczne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” [1] pkt 4.
4.2. Transport materialow

4.2.1. Asfalt nalezy przewozi¢ w cysternach kolejowych lub samochodach izolowanych i zaopatrzonych w urzadzenia
umozliwiajace posrednio ogrzewanie oraz w zawory spustowe.

4.2.2. Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami i nadmiernym zawilgoceniem.

4.2.3.  Wypekiacz luzem nalezy przewozi¢ w cysternach przystosowanych do przewozu materialow sypkich,
umozliwiajacy roztadunek pneumatyczny. Wypehiacz workowany mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w
sposoOb zabezpieczony przed zawilgoceniem.

4.2.4. Emulsja asfaltowa moze by¢ transportowana w zamknigtych cysternach, autocysternach, beczkach, i innych
opakowaniach pod warunkiem, ze nie beda korodowaty pod wpltywem emulsji i nie beda powodowaly jej rozpadu.
Cysterny powinny by¢ wyposazone w przegrody. Nie nalezy uzywac do transportu opakowan z metali lekkich ( moze
zachodzi¢ wydzielanie wodoru i grozba wybuchu przy emulsjach o pH_<4).

4.2.5. Asfalt lany

Do transportu asfaltu lanego mozna stosowac:
- kotly produkcyjno-transportowe holowane przy pomocy ciagnika lub samochodu,
- kotly transportowe montowane na samochodach samowyladowczych.
W czasie transportu asfaltu lanego nalezy utrzymywac temperaturg jego produkcji, ktora
jest jednoczesnie temperatura wbudowania nawierzchni.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Zasady wykonania robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt
5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przystapieniem do robot Wykonawca dostarczy Inzynierowi do akceptacji projekt sktadu mieszanki
mineralno-asfaltowej(MA 8, MA11). Uziarnienie mieszanki mineralnej oraz minimalna zawarto$¢ lepiszcza podane sa
w tablicy 6.



Tablica 6. Uziarnienie mieszanki mineralnej oraz zawarto$¢ lepiszcza do asfaltu lanego do warstwy $cieralnej
lub wiazacej dla KR1+KR6 [65]

f s Przesiew, [% (m/m)]
Whasciwos¢ MA 5D MA 8 MA 11
/ymiar sita #, [mm] d
16 D
11,2 0 0
8 100 - 90 100 70 85
5,6 90 100 75 90 - -
2 55 65 50 60 45 55
0,063 24,0 32,0 22,0 30,0 20,0 28,0
i?ﬁiﬁtﬁ;g) 1eplszcza, Bmin7,0 Bmin7,0 Bmin6,8

5.3. Wytwarzanie asfaltu lanego

Dozowanie asfaltu do kotta produkcyjno-transportowego , powinno by¢ wagowe. Pozostate sktadniki (kruszywo,
wypelnimoga by¢ dozowane objgtosciowo przy pomocy odpowiednio wyskalowanych pojemnikow lub skrzyn (np.
skrzynia przyczepy samochodoacz) wej podzielona wyskalowa-nymi przegrodami). Dozowanie objgto§ciowe kruszywa
jest ktopotliwe i niezbyt doktadne. Zaleca si¢ dozowanie wagowe wszystkich sktadnikow mineralnych przy uzyciu
automatycznych dozatoréw wagowych, szczegolnie w przypadku produkcji asfaltu lanego w kottach statych.

Doktadno$¢ dozowania poszczegdlnych sktadnikéw powinna byé nastgpujaca:
asfalt 10,3 % m/m,
wypehiacz = 1,0 % m/m,
kruszywo £2,5 % m/m.

Kolejnos¢ dozowania poszczegdlnych sktadnikéw powinna byé nastepujaca:
asfalt,
wypehiacz,
kruszywo (poczynajac od najdrobniejszego i koniczac na najgrubszym).
Cykl produkcji asfaltu lanego w kotle produkcyjno-transportowym polega na ogrzaniu asfaltu do stanu ptynnego, a
nastepnie utrzymujac go w tym stanie w nast¢pstwie ciaglego ogrzewania i mieszania, dozuje si¢ do niego porcjami
wypelniacz i porcjami kolejne frakcje kruszywa od najdrobniejszych do najgrubszych, korzystnie ogrzane do
temperatury asfaltu. Tempo dozowania wypetniacza i kolejnych frakcji kruszywa dostosowuje si¢ do intensywnosci
odparowania wody z kruszywa.
Proces otaczania uznaje si¢ za zakonczony w momencie, gdy nastapi zanik parowania wilgoci i obnizy sig
przyczepno$¢ mieszanki mineralno-asfaltowej do topatek mieszadta.
Zwykle cykl produkcji, w przypadku wytwarzania asfaltu lanego w kotle produkcyjno-
transportowym, powinien trwac:
— okoto 5 h w okresie letnim, w przypadku temperatury otoczenia okoto 20° C i stosowania kruszywa
powietrzno-suchego,
— okoto 10 h w okresie wiosennym i jesiennym, w przypadku temperatury otoczenia okoto 10° C i stosowania
kruszywa
powietrzno-wilgotnego.
Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej w trakcie wytwarzania oraz po jego zakonczeniu, nie powinna przekroczy¢
180° C.

5.4. Przygotowanie podloza do naprawy.
Przygotowanie uszkodzonego miejsca (ubytku, wyboju lub obtamanych krawedzi nawierzchni) do naprawy nalezy

wykonac bardzo starannie przez:
pionowe obcigcie (najlepiej diamentowymi pitami tarczowymi) krawedzi uszkodzenia na gleboko$¢ umozliwiajaca
wyréwnanie jego dna, nadajac uszkodzeniu ksztatt prostej figury geometrycznej np. prostokata,
usunigcie luznych okruchéw nawierzchni,

- usunigcie wody, doprowadzajac uszkodzone miejsce do stanu powietrzno-suchego,

- doktadne oczyszczenie dna i krawedzi uszkodzonego miejsca z luznych ziarn grysu, zwiru, piasku i pyhu.

. 5.5. Naprawa wybojow i oblamanych krawedzi, dziur.
Po przygotowaniu uszkodzonego miejsca nawierzchni do naprawy, nalezy spryskac¢ dno i boki naprawianego miejsca
szybkorozpadowa kationowa emulsja w ilosci 0,5 I/m? przy zastosowaniu mieszanek mineralno-asfaltowych ,na



goraco” . W zadnym wypadku nie nalezy zrzuca¢ mieszanki ze $rodka transportu bezposrednio do przygotowanego do
naprawy miejsca, a nastgpnie rozgarnia¢. Przy naprawie obtamanych krawedzi nalezy zapewni¢ odpowiedni opor
boczny dla zaggszczenia warstwy i dobre miedzy warstwowe zwiazanie. W koncowej fazie nalezy posypaé kruszywem
mineralnym naturalnym lub uzyskanym z przekruszenia o wymiarach 2/4 lub 2/5.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robét
Zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien:

- uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania (np.
stwierdzenie o oznakowaniu materialu znakiem CE lub znakiem budowlanym B, certyfikat zgodnosci, deklaracje
zgodno$ci, aprobate techniczna, ew. badania materiatow wykonane przez dostawcow itp.),

— ew. wykona¢ wlasne badania wtasciwosci materialow przeznaczonych do wykonania robot, okreslone
przez Inzyniera.
Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.
6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Sktad asfaltu lanego polega na wykonaniu ekstrakcji wg PN —S —04001 /17/. Wyniki powinny by¢ zgodne z
recepta laboratoryjna z tolerancja podana ponizej.

- frakcji powyzej 2mm + 5% bezwzglednych
- frakcji ponizej 0,0075 mm + 3% bezwzglednych
- asfaltu + 0,5 bezwzglednych

6.4. Badania dotyczace cech geometrycznych i wlasciwosci nawierzchni z asfaltu lanego

6.4.1. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw podaje tablica 12

Po przygotowaniu uszkodzonego miejsca nawierzchni do naprawy, nalezy spryska¢ dno i boki naprawianego
miejsca szybkorozpadowa kationowa emulsja w ilosci 0,5 1/m2 przy zastosowaniu mieszanek mineralno-asfaltowych ,,
na goraco ” . W zadnym wypadku nie nalezy zrzuca¢ mieszanki ze Srodka transportu bezposrednio do przygotowanego
do naprawy miejsca, a nastgpnie rozgarnia¢. Przy naprawie oblamanych krawedzi nalezy zapewni¢ odpowiedni opor
boczny dla zaggszczenia warstwy 1 dobre migdzy warstwowe zwiazanie. W koncowej fazie nalezy posypaé kruszywem
mineralnym naturalnym lub uzyskanym z przekruszenia o wymiarze 2/4 lub 2/5.

Tablica 12

Lp Wyszczegolnienie badan Minimalna czgstotliwos¢ badan i
pomiarow
1. Grubo$¢ nawierzchni Ocena ciagta
2. Sktad asfaltu lanego  dla jednostki obmiarowej T 1 probkana 50 t
dla jednostki obmiarowej m?* 1 prébka na 1000 m?

3. Ztacza podtuzne i poprzeczne Cata dlugos¢ ztacza

4. Obramowanie nawierzchni Cata dhugosé¢

5. Wglad zewngtrzny Ocena ciagta

6.4.2. Grubos$¢ nawierzchni

Grubo$¢ nawierzchni nie moze ro6zni¢ si¢ od grubosci okreslonej przez Inzyniera o wigcej niz = 5 mm
6.4.3.Sklad asfaltu lanego

Sktad asfaltu lanego nie powinien rézni¢ si¢ od sktadu zaprojektowanego w recepcie o wigcej niz :

- frakcja powyzej 2 mm + 5,0 % bezwzglednych wartosci,



- frakcja ponizej0,075 mm + 3,0 % bezwzglednych wartosci
- asfalt + 0,5 % bezwzglednych wartosci
6.4.4. Z}acza podluzne i poprzeczne

Sprawdzenie prawidtowosci wykonania ztacz podtuznych i poprzecznych polega na oglgdzinach zewngtrznych. Ztacza
powinny by¢ dobrze zwiazane i zatarte.

6.4.5.Sprawdzanie prawidlowos$ci wykonania obramowania nawierzchni oraz jej wykonczenia.

Sprawdzanie wykonuje si¢ przez ogledziny i pomiar przymiarem z podziatka milimetrowa..Przy opornikach
drogowych nawierzchnia powinna wystawa¢ od 5 do 10 mm ponad powierzchnig i by¢ réwno obcigta.

6.4.6 Wyglad zewnetrzny nawierzchni

Sprawdzenie wygladu zewngtrznego warstwy nawierzchni nalezy wykonaé przez ogledziny catej dlugosci
wykonanego odcinka. Wyglad zewngtrzny powinien by¢ jednorodny, bez spgkan , deformacji, plam i wykruszen.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

- Jednostka obmiarowa jest 1 T (tona) dla remontu czastkowego z mieszanki asfaltu lanego niezaleznie od
powierzchni bez cigcia,

- jednostka obmiarowa jest 1 t (tona) dla remontu czastkowego z mieszanki asfaltu lanego niezaleznie od
powierzchni z cigciem.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” [1] pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Ustalenia ogolne™ [1] pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

. Cena wykonania 1T remontu czastkowego bez cigcia niezaleznie od powierzchni z mieszanki asfaltu lanego oraz cena
wykonania 1 T remontu czastkowego z cigciem niezaleznie od powierzchni z
mieszanki asfaltu lanego obejmuje :
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oczyszczenie podtoza,
- oznakowanie robot,
- dostarczenie materialow,
- wyprodukowanie asfaltu lanego i jego transport na miejsce wbudowania,
- posmarowanie lepiszczem krawedzi urzadzen obcych i krawgznikow,
- rozlozenie asfaltu lanego,
- obcigcie krawgdzi i posmarowanie lepiszczem,
- posypanie piaskiem lub grysem,
- przeprowadzenie pomiaréw i badan ,
- uporzadkowanie terenu robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ogolne specyfikacje techniczne (ST)
1.  M-00.00.00 'ymagania ogdlne



10.2. Normy

(Zestawienie zawiera dodatkowo normy PN-EN zwigzane z badaniami materiatow wystepujacych w niniejszej ST)

2. N-EN 196-21 etody badania cementu — Oznaczanie zawartosci chlorkow,
vutlenku wegla i alkaliow w cemencie

3. N-EN 459-2 ‘apno budowlane — Czg$¢ 2: Metody badan

4. N-EN 932-3 idania podstawowych wlasciwosci kruszyw — Procedura i
rminologia uproszczonego opisu petrograficznego

5. N-EN 933-1 idania geometrycznych wlasciwosci kruszyw — Oznaczanie
fadu ziarnowego — Metoda przesiewania

6. N-EN 933-3 idania geometrycznych wlasciwosci kruszyw — Oznaczanie
ztaltu ziaren za pomoca wskaznika ptaskosci

7. N-EN 933-4 idania geometrycznych wilasciwosci kruszyw — Czgs¢ 4:
znaczanie ksztaltu ziaren — Wskaznik ksztattu

8. N-EN 933-5 idania geometrycznych wilasciwosci kruszyw — Oznaczanie

ocentowej zawartosci ziaren o powierzchniach powstatych w
yniku przekruszenia lub tamania kruszyw grubych

9. N-EN 933-6 idania geometrycznych wilasciwosci kruszyw — Czgs¢ 6:
cena wlasciwoséci powierzchni — Wskaznik przeptywu
uszywa

10. N-EN 933-9 idania geometrycznych wiasciwosci kruszyw — Ocena
wartosci drobnych czastek — Badania bigkitem metylenowym

11. N-EN 933-10 idania geometrycznych wilasciwosci kruszyw — Cze$¢ 10:

cena zawarto$ci drobnych czastek — Uziarnienie wypehiaczy
rzesiewanie w strumieniu powietrza)

12. N-EN 1097-2 idania mechanicznych i fizycznych wilasciwosci kruszyw —
etody oznaczania odpornosci na rozdrabnianie

13. N-EN 1097-3 idania mechanicznych i fizycznych wiasciwosci kruszyw —
znaczanie gesto$ci nasypowej 1 jamistosci

14. N-EN 1097-4 adania mechanicznych i fizycznych wiasciwosci kruszyw —

7¢$¢  4: Oznaczanie pustych przestrzeni suchego,
ggszczonego wypehiacza
15. PN-EN 1097-5 Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwosci kruszyw —
Cze$¢ 5: Oznaczanie zawartoSci wody przez suszenie w
suszarce z wentylacja

16. PN-EN 1097-6 Badania mechanicznych i fizycznych whasciwosci kruszyw —
Czgs¢ 6: Oznaczanie gestosci ziaren i nasiakliwosci

17. PN-EN 1097-7 Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw —
Cze$¢ 7: Oznaczanie ggestoSci wypelniacza — Metoda
piknometryczna

18. PN-EN 1097-8 Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw —
Czgs¢ 8: Oznaczanie polerowalnosci kamienia

19. PN-EN 1367-1 Badania wlasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na
dziatanie czynnikow atmosferycznych — Czgé¢ 1:
Oznaczanie mrozoodpornosci

20. PN-EN 1367-3 Badania wtasciwo$ci cieplnych i odpornosci kruszyw na

dziatanie czynnikéw atmosferycznych — Cze$¢ 3: Badanie
bazaltowej zgorzeli stonecznej metoda gotowania

21. PN-EN 1426 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Oznaczanie penetracji igla

22. PN-EN 1427 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Oznaczanie temperatury
migknienia — Metoda Pierscien i Kula

23. PN-EN 1428 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Oznaczanie zawartosci wody
w emulsjach asfaltowych — Metoda destylacji azeotropowe;j

24. PN-EN 1429 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Oznaczanie pozostalosci na

sicie emulsji asfaltowych oraz trwatoSci podczas
magazynowania metoda pozostatosci na sicie

25. PN-EN 1744-1 Badania chemicznych wlasciwosci kruszyw — Analiza
chemiczna
26. PN-EN 1744-4 Badania chemicznych wlasciwosci kruszyw — Czg$¢ 4:

Oznaczanie podatno$ci  wypelniaczy do  mieszanek
mineralno-asfaltowych na dziatanie wody

27. PN-EN 12591 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Wymagania dla asfaltow
drogowych

28. PN-EN 12592 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Oznaczanie rozpuszczalnosci



29.

30.

31.

32.

33.

34.

35.

36.

37.

38.

39.

40.

41.

42.

43.

44,

45.

46.

47.

48.

49.

50.

51.

52.

53.

PN-EN 12593

PN-EN 12606-1

PN-EN 12607-1
1

PN-EN 12607-3
PN-EN 12697-6

PN-EN 12697-8

PN-EN 12697-11

PN-EN 12697-12

PN-EN 12697-13

PN-EN 12697-18

PN-EN 12697-22

PN-EN 12697-27

PN-EN 12697-36

PN-EN 12846

PN-EN 12847

PN-EN 12850

PN-EN 13043

PN-EN 13074

PN-EN 13075-1

PN-EN 13108-6

PN-EN 13108-20

PN-EN 13179-1

PN-EN 13179-2

PN-EN 13398

PN-EN 13399

PN-EN 13587

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Oznaczanie temperatury
famliwosci Fraassa

Asfalty 1 lepiszcza asfaltowe — Oznaczanie zawarto$ci
parafiny — Czg$¢ 1: Metoda destylacyjna

Asfalty 1 lepiszcza asfaltowe — Oznaczanie odpornosci na
twardnienie pod wplywem ciepta i powietrza — Czgs$¢ 1:
Metoda RTFOT

Jw. Czes$¢ 3: Metoda RFT

Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek
mineralno-asfaltowych na goraco — Czg$¢ 6: Oznaczanie
gestosci objetosciowej metoda hydrostatyczna

Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek
mineralno-asfaltowych na goraco — Czg§¢ 8: Oznaczanie
zawartos$ci wolnej przestrzeni

Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek
mineralno-asfaltowych na goraco — Cze$¢ 11: Okreslenie
powigzania pomigdzy kruszywem i asfaltem

Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek
mineralno-asfaltowych na goraco — Cze$¢ 12: Okreslanie
wrazliwosci na wode

Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek
mineralno-asfaltowych na goraco — Czg$¢ 13: Pomiar
temperatury

Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek
mineralno-asfaltowych na goraco — Czg$¢ 18: Splywanie
lepiszcza

Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek
mineralno-asfaltowych na goraco — Czg$¢ 22: Koleinowanie
Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek
mineralno-asfaltowych na goraco — Czg§¢ 27: Pobieranie
probek

Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek
mineralno-asfaltowych na goraco — Cze¢$¢ 36: Oznaczanie
grubosci nawierzchni asfaltowych

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Oznaczanie czasu wyptywu
emulsji asfaltowych lepko$ciomierzem wyptywowym
Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Oznaczanie sedymentacji
emulsji asfaltowych

Asfalty 1 lepiszcza asfaltowe — Oznaczanie wartosci pH
emuls;ji asfaltowych

Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych
utrwalen stosowanych na drogach, lotniskach i innych
powierzchniach przeznaczonych do ruchu

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Oznaczanie lepiszczy z
emulsji asfaltowych przez odparowanie

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Badanie rozpadu — Czgs¢ 1:
Oznaczanie indeksu rozpadu kationowych emulsji
asfaltowych, metoda z wypelniaczem mineralnym

Mieszanki mineralno-asfaltowe — Wymagania — Czg§¢ 6:
Asfalt lany

Mieszanki mineralno-asfaltowe — Wymagania — Czg$¢ 20:
Badanie typu

Badania kruszyw wypetniajacych stosowanych do mieszanek
bitumicznych — Cz¢$¢ 1: Badanie metoda Pierscienia i Kuli
Badania kruszyw wypetniajacych stosowanych do mieszanek
bitumicznych — Czg$¢ 2: Liczba bitumiczna

Asfalty 1 lepiszcza asfaltowe — Oznaczanie nawrotu
sprezystego asfaltow modyfikowanych

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Oznaczanie odpornosci na
magazynowanie modyfikowanych asfaltow

Asfalty i1 lepiszcza asfaltowe — Oznaczanie ciagliwosci
lepiszczy asfaltowych metoda pomiaru ciagliwos$ci



54. PN-EN 13588 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Oznaczanie kohezji lepiszczy
asfaltowych metoda testu wahadlowego

55. PN-EN 13589 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Oznaczanie ciagliwosci
modyfikowanych asfaltow — Metoda z duktylometrem

56. PN-EN 13614 Asfalty 1 lepiszcza asfaltowe — Oznaczanie przyczepnoSci
emulsji bitumicznych przez zanurzenie w wodzie — Metoda z
kruszywem

57. PN-EN 13703 Asfalty 1 lepiszcza asfaltowe — Oznaczanie energii
deformacji

58. PN-EN 13808 Asfalty 1 lepiszcza asfaltowe — Zasady specyfikacji
kationowych emulsji asfaltowych

59. PN-EN 14023 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Zasady specyfikacji asfaltow
modyfikowanych polimerami

60. PN-EN 14188-1 Wypetniacze ztaczy i zalewy — Czg$¢ 1: Specyfikacja zalew
na goraco

61. PN-EN 14188-2 Wypehiacze ztaczy i zalewy — Cze$¢ 2: Specyfikacja zalew
na zimno

62. PN-EN 22592 Przetwory naftowe — Oznaczanie temperatury zaplonu i

palenia — Pomiar metoda otwartego tygla Clevelanda
63. PN-EN ISO 2592 Oznaczanie temperatury zaplonu 1 palenia — Metoda
otwartego tygla Clevelanda

10.3. Wymagania techniczne (rekomendowane przez Ministra Infrastruktury)

64. WT-1 Kruszywa 2008. Kruszywa do mieszanek mineralno-asfaltowych i powierzchniowych utrwalen na
drogach publicznych, Warszawa 2008

65. WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2008. Nawierzchnie asfaltowe na drogach publicznych, Warszawa 2008

66. WT-3 Emulsje asfaltowe 2009. Kationowe emulsje asfaltowe na drogach publicznych, Warszawa 2009

10.4. Inne dokumenty

67. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. nr 43, poz. 430)Katalog
typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i polsztywnych. Generalna Dyrekcja Drog Publicznych —
Instytut Badawczy Drog i Mostow, Warszawa 1997
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D-03.02.01a REGULACJA PIONOWA STUDZIENEK KANALIZACYJNYCH
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwiazanych z wykonywaniem regulacji pionowej studzienek kanalizacyjnych, ktdre zostana wykonane w ramach
utrzymania jezdni asfaltem lanym na terenie miasta Gorzowa Wlkp.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i

realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonywaniem
przypowierzchniowej regulacji pionowej studzienek kanalizacyjnych (wtazy kanalowe, kratki $ciekowe uliczne).

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Studzienka kanalizacyjna - urzadzenie potaczone z kanalem, przeznaczone do kontroli lub prawidtowej
eksploatacji kanatu.

1.4.2. Studzienka rewizyjna (kontrolna) - urzadzenie do kontroli kanatow nieprzetazowych, ich konserwacji i
przewietrzania.

1.4.3. Wpust uliczny (wpust sciekowy, studzienka Sciekowa) - urzadzenie do przejecia wod opadowych z
powierzchni i odprowadzenia poprzez przykanalik do kanalizacji deszczowej lub ogdlnosptawne;.

1.4.4. Wiaz studzienki - element zeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych studzienek rewizyjnych,
umozliwiajacy dostep do urzadzen kanalizacyjnych.

1.4.5. Kratka sciekowa - urzadzenie, przez ktore wody opadowe przedostaja si¢ od gory do wpustu ulicznego.

1.4.6. Nasada (Zeliwna) 7 wlewem bocznym (w kraweiniku) - urzadzenie, przez ktore wody opadowe przedostaja
si¢ w plaszczyznie kraweznika do wpustu ulicznego.

1.4.7. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robo6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotyczace materiatow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania regulacji pionowej studzienki kanalizacyjnej

Do przypowierzchniowej naprawy uszkodzonej studzienki kanalizacyjnej nalezy uzy¢:
a) materialy otrzymane z rozbiorki studzienki oraz z rozbiorki otaczajacej nawierzchni, nadajace si¢ do ponownego
wbudowania,
b) materialy nowe, bedace materialem uzupehiajacym, tego samego typu, gatunku i wymiaréw, jak materiat
rozbidérkowy, odpowiadajace wymaganiom:
— ST D-03.02.01 [2] w przypadku materiatlow do naprawy studzienki,
— ST, wymienionych w punkcie 5.6 niniejszej specyfikacji, w przypadku materiatlow potrzebnych do utozenia
nowej nawierzchni.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystgpujacy do wykonania naprawy (regulacji), powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z nastgpujacego sprzetu:
— pily tarczowe;j,



— milota pneumatycznego,

— sprezarki powietrza,

— dzwigu samochodowego,

— zageszczarki wibracyjnej,

— sprzgtu pomocniczego (szczotka, topata, szablon itp.).

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotyczace transportu

Ogoélne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Transport nowych materiatbw do wykonania naprawy, powinien odpowiada¢é wymaganiom
okreslonym w:
a) ST D-03.02.01 [2], w przypadku materialow do naprawy studzienki,
b) ST, wymienionych w pkcie 5.6 niniejszej specyfikacji, w przypadku materiatow wykorzystywanych do

wykonania nowej nawierzchni.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Uszkodzenie zapadnietych studzienek, podlegajace naprawie

Uszkodzenie studzienek urzadzen podziemnych wystepuje, gdy réznica poziomow pomiedzy:
— kratka wpustu ulicznego a gorna powierzchnia warstwy §cieralnej nawierzchni wynosi powyzej 1,5 cm,
— wlazem studzienki a gérna powierzchnia nawierzchni wynosi powyzej 1 cm.

5.3. Zasady wykonania naprawy

Wykonanie naprawy polegajacej na regulacji pionowej studzienki, obejmuje:
— roboty przygotowawcze
— rozpoznanie uszkodzenia,
— wyznaczenie powierzchni podlegajacej naprawie,
— napraweg uszkodzonej studzienki,
— ulozenie nowej nawierzchni.

5.4. Roboty przygotowawcze

Rozpoznanie uszkodzenia polega na:
— ustaleniu sposobu deformacji studzienki,
— okresleniu stanu nawierzchni w bezposrednim otoczeniu studzienki,
— wstgpnym rozpoznaniu przyczyn uszkodzenia,
— rozeznaniu mozliwo$ci wykorzystania dotychczasowych elementéw urzadzenia.

Powierzchnia przeznaczona do wykonania naprawy powinna obejmowaé caly obszar uszkodzonej
nawierzchni wokoét zapadnigtej studzienki. Powierzchni tej nalezy nada¢ ksztalt prostokatnej figury geometryczne;.
Powierzchnig przeznaczong do wykonania naprawy akceptuje Inzynier.

5.5. Wykonanie naprawy uszkodzonej studzienki

Wykonanie przypowierzchniowej naprawy uszkodzonej studzienki, obejmuje:
zdjecie przykrycia (pokrywy, wlazu, kratki Sciekowej, nasady z wlewem bocznym) urzadzenia podziemnego,
. rozebranie uszkodzonej nawierzchni wokot studzienki:

— rgczne (dhutami, haczykami z drutu, miotkami brukarskimi, ew. dragami stalowymi itp. - w przypadku
nawierzchni typu kostkowego),

— mechaniczne (w przypadku nawierzchni typu monolitycznego, np. nawierzchni asfaltowej, betonowej) - z
pionowym wycigciem krawedzi uszkodzenia pila tarczowa i rozebraniem konstrukcji jezdni przy pomocy
miotow pneumatycznych, dragdw stalowych itp.,

3. rozebranie uszkodzonej gornej czesci studzienki (np. czgsci zeliwnych, ptyt zelbetowych pod studzienka, krggow
podporowych itp.),

4. zebranie i odwiezienie lub odrzucenie elementow nawierzchni i gruzu na pobocze, chodnik lub miejsce
sktadowania, z posortowaniem i zabezpieczeniem materiatu przydatnego do dalszych robot,

5. szczegotowe rozpoznanie przyczyn uszkodzenia i podjecie koncowej decyzji o sposobie naprawy i
wykorzystaniu istniejacych materiatow,

N —



6. sprawdzenie stanu konstrukcji studzienki i oczyszczenie gornej czgsci studzienki (np. nasady wpustu, komina
wlazowego) z ew. uzupetnieniem ubytkow,

7. w przypadku niewielkiego zapadnigcia - poziomowanie gornej czgsci komina wlazowego, nasady wpustu itp.
przy uzyciu zaprawy cementowo-piaskowej, a w przypadku uszkodzen wigkszych - wykonanie deskowania oraz
ulozenie i zaggszczenie mieszanki betonowej klasy co najmniej B20, wedlug wymiaréw dostosowanych do
rodzaju uszkodzenia i poziomu powierzchni (jezdni, chodnika, pasa dzielacego itp.), a takze rozebranie
deskowania,

8. osadzenie przykrycia studzienki lub kratki $ciekowej z wykorzystaniem istniejacych lub nowych materiatow
oraz ew. wyrdwnaniem zaprawa cementowa.

W przypadku znacznych zapadnig¢ studzienki, wynikajacych z uszkodzen (zniszczen) korpusu studzienki,
kanatoéw, przykanalikow, elementéw dennych, wymycia gruntu itp. - sposdb naprawy nalezy okresli¢ indywidualnie

1 wykonac¢ ja wedtug osobno opracowanej specyfikacji technicznej.

5.6. Ulozenie nowej nawierzchni

Nowa nawierzchnig, wokot naprawionej studzienki, nalezy wykona¢ w sposob identyczny ze stanem przed
przebudowa.

Do nawierzchni nalezy uzy¢, w najwiekszym zakresie, materiat otrzymany z rozbidrki, nadajacy
sie do ponownego wbudowania. Nowy uzupetniany materiat powinien by¢ jak najbardziej zblizony do
materiatu starego. Zmiany konstrukcji jezdni mogq by¢ dokonane pod warunkiem akceptacji Inzyniera.

Przy wykonywaniu podbudowy nalezy zwraca¢ szczeg6lna uwage na poprawne jej zaggszczenie wokot
komina i kolnierza studzienki. Przy nawierzchni asfaltowej, powierzchnie styku czesci zeliwnych lub metalowych
powinny by¢ pokryte asfaltem.

W zaleznosci od rodzaju nawierzchni istniejacej, poszczegdlne wykonywane podbudowy i warstwy
$cieralne moga odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w:

a) ST D-04.01.01+04.03.01 [3], dla warstw dolnych podbudéw,

b) ST D-04.04.00+04.04.03 [4], dla podbudéw z kruszywa stabilizowanego mechanicznie,

c) ST D-04.05.00+04.05.04 [5], dla podbudéw z gruntow stabilizowanych spoiwami hydraulicznymi,
d) ST D-04.06.01 [6], dla podbudéw z chudego betonu,

e) ST D-05.03.01a [7], dla nawierzchni z kostki kamiennej,

f) ST D-05.03.02a [8], dla nawierzchni klinkierowej,

g) ST D-05.03.03a [9], dla nawierzchni z ptyt betonowych,

h) ST D-05.03.07 [10], dla nawierzchni z asfaltu lanego,

i) ST D-05.03.17 [11], dla nawierzchni z mieszanek mineralno-asfaltowych,

j) ST D-05.03.23b [12], dla nawierzchni z betonowej kostki brukowe;j,

K) innych ST, przy stosowaniu innych rodzajéw nawierzchni.

W przypadku koniecznosci wymiany krawe¢znika, naprawiony kraweznik powinien odpowiadaé
wymaganiom ST D-08.01.01+-02 [13].

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien:

— uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania
(certyfikaty na znak bezpieczenstwa, aprobaty techniczne, certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodnosci, ew.
badania materiatow wykonane przez dostawcow itp.),

— sprawdzi¢ cechy zewngtrzne gotowych materialow z tworzyw i prefabrykowanych.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow, ktore nalezy wykona¢ w czasie robdt podaje tabl. 1.



Tablica 1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw w czasie robét

o ) ) Czestotliwos¢ )
Lp. Wyszczegolnienie badan i pomiarow badan Warto$ci dopuszczalne
1 Wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do ) ] )
wykonania naprawy 1 raz Niezbgdna powierzchnia
Roboty rozbiérkowe Akceptacja nieuszkodzonych
2 1 raz materiatow
3 Szczegdlowe rozpoznanie uszkodzenia i o
decyzja o sposobie naprawy 1 raz Akceptacja Inzyniera
4 | Naprawa studzienki Ocena ciagta Wg pktu 5.5
5 Utozenie nawierzchni Ocena ciagla Wg pktu 5.6
Potozenie studzienki w  stosunku do Ii)rs;d;:. S&?;(;::S(?Zl;r?l’j f:rv?/
6 otaczajacej nawierzchni 1 raz p 1, W1 . .
poziomie nawierzchni

6.4. Badania wykonanych robét

Po zakonczeniu rob6t nalezy sprawdzié¢ wizualnie:
— wyglad zewngtrzny wykonanej naprawy w zakresie wygladu, ksztattu, wymiarow, desenia nawierzchni typu
kostkowego,
— poprawno$¢ profilu podtuznego i poprzecznego, nawiazujacego do otaczajacej nawierzchni i umozliwiajacego
sptyw powierzchniowy wod.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru roboét
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogbélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest 1 szt. (sztuka) wykonanej regulacji pionowej studzienki kanalizacyjnej (wlaz
kanatowy, kratka $ciekowa uliczna).

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za zgodne z ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania regulacji pionowej 1 szt. studzienki kanalizacyjnej (wlazu kanatowego, kratki $ciekowej
ulicznej)obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— roboty rozbidrkowe,
— dostarczenie materialow i sprzgtu,
— wykonanie naprawy (regulacji) studzienki,
— odwiezienie nieprzydatnych materiatow rozbiorkowych na wysypisko,
— oplata za przyjecie na wysypisko gruzu,
— przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w specyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprzetu i uporzadkowanie terenu robot.



10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Specyfikacje techniczne

bl

D-M-00.00.00
D-03.02.01
D-04.01.01+04.03.01
D-04.04.00+04.04.03
D-04.05.00+04.05.04

D-04.06.01
D-05.03.01a
D-05.03.02a
D-05.03.03a
D-05.03.07
D-05.03.17
D-05.03.23b
D-08.01.01+02

Wymagania ogdlne

Kanalizacja deszczowa

Dolne warstwy podbuddéw oraz oczyszczenie i skropienie
Podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie
Podbudowy i ulepszone podloza z gruntéw lub kruszyw stabilizowanych spoiwami
hydraulicznymi

Podbudowa z chudego betonu

Remont czastkowy nawierzchni z kostki kamienne;j

Remont czastkowy nawierzchni klinkierowe;j

Remont czastkowy nawierzchni z ptyt betonowych
Nawierzchni z asfaltu lanego

Remont czastkowy nawierzchni bitumicznych

Remont czastkowy nawierzchni z betonowej kostki brukowe;j
Krawezniki
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwiazanych z wykonywaniem regulacji pionowej studzienck zaworéw wodociagowych i gazowych, ktére zostana
wykonane w ramach utrzymania jezdni asfaltem lanym na terenie miasta Gorzowa Wlkp.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i

realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z wykonywaniem
regulacji pionowe;j studzienek zaworéw wodociagowych i gazowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogdéine wymagania dotyczace robét
Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materiatéw

Ogodlne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogodlne” pkt 2.

2.2. Materiaty do wykonania regulacji pionowej studzienki zaworéw wodociagowych i gazowych

Do naprawy uszkodzonej studzienki zaworow wodociagowych i gazowych nalezy uzy¢:
a) materialy otrzymane z rozbiorki studzienki oraz z rozbiérki otaczajacej nawierzchni, nadajace si¢ do ponownego
wbudowania,
b) materialy nowe, bgdace materialem uzupetniajacym, tego samego typu, gatunku i wymiarow, jak materiat
rozbiorkowy, odpowiadajace wymaganiom ST, wymienionych w punkcie 5.6 niniejszej specyfikacji, w
przypadku materialdéw potrzebnych do utozenia nowej nawierzchni.

2.3. Materialy budowlane
2.3.1. Cement

Do wykonania regulacji studni zaleca sie stosowanie cementu portlandzkiego, spetniajacego
wymagania normy PN-88/B-30000.
Cement powinien by¢ dostarczony w opakowaniach i sktadowany w suchych i zadaszonych

pomieszczeniach.
2.3.2. Piasek

Piasek do regulacji studni kablowych powinien odpowiada¢ wymaganiom normy PN-B-11113: 1996.

2.3.3. Woda

Woda do betonu powinna by¢ ,,odmiany 17, zgodnie z wymaganiami PN-88/B-32250 [2]. Barwa wody
powinna odpowiada¢ barwie wody wodociagowej. Woda nie powinna wydziela¢ zapachu gnilnego oraz nie
powinna zawiera¢ zawiesiny, np. grudek.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.

3.2. Sprzet do regulacji studzienki zaworéw wodociagowych i gazowych

Wykonawca przystepujacy do regulacji studzienki zaworéw wodociagowych i gazowych powinien
wykazaé si¢ mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzetu:
— ubijaka spalinowego,
— pily tarczowej,
— milota pneumatycznego,



— sprezarki powietrza,
— zageszczarki wibracyjnej,
— sprzetu pomocniczego (szczotka, topata, szablon itp.).

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Ogoélne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 4.

4.2. Transport materiatow
Wykonawca przystgpujacy do regulacji studzienek zaworéw wodociagowych i gazowych powinien
wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastgpujacych srodkéw transportu, w zaleznosci od zakresu robot:
—samochdd skrzyniowy,
—samochod samowytadowczy,
—samochdd dostawczy.
Na srodkach transportu przewozone materiaty i elementy powinny byé zabezpieczone przed ich

przemieszczaniem, uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytwérce dla
poszczegolnych elementéw.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonania robét
Ogdlne zasady wykonania robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Uszkodzenie zapadnietych studzienek, podlegajace naprawie

Uszkodzenie studzienek urzadzen podziemnych wystgpuje, gdy réznica poziomow pomigdzy studzienka
zaworu wodociagowego i gazowego, a gorna powierzchnia nawierzchni wynosi powyzej 1 cm.

5.3. Zasady wykonania naprawy

Wykonanie naprawy polegajacej na regulacji pionowej studzienki, obejmuje:
roboty przygotowawcze
rozpoznanie uszkodzenia,
wyznaczenie powierzchni podlegajacej naprawie,
naprawe uszkodzonej studzienki.

5.4. Roboty przygotowawcze

Rozpoznanie uszkodzenia przy udziale Inzyniera polega na:
— ustaleniu sposobu deformacji studzienki,
— okresleniu stanu nawierzchni w bezposrednim otoczeniu studzienki,
— wstgpnym rozpoznaniu przyczyn uszkodzenia,
— rozeznaniu mozliwo$ci wykorzystania dotychczasowych elementéw urzadzenia.

Powierzchnia przeznaczona do wykonania naprawy powinna obejmowaé caly obszar uszkodzonej
nawierzchni wokot zapadnigtej studzienki dla zawordéw. Powierzchni tej nalezy nada¢ ksztalt prostokatnej figury
geometrycznej.

Powierzchnig przeznaczona do wykonania naprawy akceptuje Inzynier.

5.5. Wykonanie naprawy uszkodzonej studzienki dla zaworéw wodociggowych i gazowych

Wykonanie przypowierzchniowej naprawy uszkodzonej studzienki, obejmuje:

zdjecie przykrycia studzienki,

rozebranie uszkodzonej nawierzchni wokot studzienki,

rozebranie uszkodzonej gornej czesci studzienki,

szczegdlowe rozpoznanie przyczyn uszkodzenia i podjecie koncowej decyzji o sposobie naprawy i
wykorzystaniu istniejacych materiatow,

poziomowanie studzienki dla zaworow przy uzyciu zaprawy cementowo-piaskowej, a w przypadku
wigkszych roznic wysokosci - wykonanie deskowania oraz ulozenie i zaggszczenie mieszanki betonowej
klasy co najmniej B20, wedlug wymiaréow dostosowanych do rodzaju uszkodzenia i poziomu powierzchni
(jezdni, chodnika, pasa dzielacego itp.), a takze rozebranie deskowania,
6. osadzenie studzienki i przykrycie z wykorzystaniem istniejacych lub nowych materiatow (dostarcza

wlasciciel urzadzenia) oraz ew. wyrOwnaniem zaprawg cementowa.

N

o



5.6. Utozenie nowej nawierzchni

Nawierzchnig wokot naprawionej studzienki, nalezy wykona¢ w zalezno$ci od rodzaju nawierzchni wokot
naprawianej studzienki zgodnie ze specyfikacja dotyczaca wykonania danego rodzaju robot.

Przy wykonywaniu nawierzchni nalezy zwraca¢ szczegolna uwagg na poprawne jej zaggszczenie wokot
komina i kotierza studzienki.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien:

— uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania
(certyfikaty na znak bezpieczenstwa, aprobaty techniczne, certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodnosci, ew.
badania materiatow wykonane przez dostawcow itp.),

— sprawdzi¢ cechy zewngtrzne gotowych materialow z tworzyw i prefabrykowanych.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robo6t
Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow, ktore nalezy wykonaé w czasie robot podaje tabl. 1.

Tablica 1. Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiaréw w czasie robét

o ) ) Czestotliwos¢ )
Lp. Wyszczegolnienie badan i pomiarow badan Wartosci dopuszczalne
1 Szczegdtowe rozpoznanie uszkodzenia i o
decyzja o sposobie naprawy 1 raz Akceptacja Inzyniera
2 | Naprawa studzienki Ocena ciagla Wg pktu 5.5
3 | Ulozenie nawierzchni Ocena ciagla Wg pktu 5.6
Potozenie studzienki w stosunku do Przykrycie studzienki - w
4 otaczajacej nawierzchni 1 raz poziomie nawierzchni

6.4. Badania wykonanych robét

Po zakonczeniu robot nalezy sprawdzi¢ wizualnie:
— wyglad zewngtrzny wykonanej naprawy w zakresie wygladu, ksztattu, wymiaréw, desenia nawierzchni typu
kostkowego,
— poprawno$¢ profilu podtuznego i poprzecznego, nawiazujacego do otaczajacej nawierzchni i umozliwiajacego
splyw powierzchniowy wod.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest 1 szt. (sztuka) naprawionej (regulowanej) studzienki zaworu wodociagowego lub
gazowego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za zgodne z ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 9.



9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania regulacji pionowej 1 szt. studzienki zaworu wodociagowego lub gazowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— roboty rozbidrkowe,
— dostarczenie materialow i sprzgtu,
— wykonanie naprawy (regulacji) studzienki,
— odwiezienie nieprzydatnych materialow rozbiérkowych na wysypisko,
— opfata za przyjgcie na wysypisko gruzu,
— przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w specyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprzgtu i uporzadkowanie terenu robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1.  PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych; piasek
2. PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betondw i zapraw.
3. PN-88/B-06250 Beton zwykly.
4. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie.
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D-01.03.04a REGULACJA PIONOWA STUDZIENEK TELEKOMUNIKACYJNYCH
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robodt
zwiazanych z wykonywaniem regulacji pionowej studzienek telekomunikacyjnych, ktore zostang wykonane w ramach
utrzymania jezdni asfaltem lanym na terenie miasta Gorzowa Wilkp.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i

realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Roboty oméwione w ST maja zastosowanie do regulacji pionowej studzienek telekomunikacyjnych
(telefonicznych).

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Kanalizacja kablowa - zespdt ciagdw podziemnych z wbudowanymi studniami przeznaczony do prowadzenia
kabli telekomunikacyjnych.

1.4.2. Studnia kablowa - pomieszczenia podziemne wbudowane migdzy ciagi kanalizacji kablowej w celu umozliwienia
wciagania, montazu i konserwacji kabli.

1.4.3. Studnia kablowa magistralna - studnia kablowa wbudowana migdzy ciagi kanalizacji magistralne;j.
1.4.4. Studnia kablowa rozdzielcza - studnia kablowa wbudowana migdzy ciagi kanalizacji rozdzielcze;j.

1.4.5. Studnia kablowa szafkowa - studnia kablowa przed szafka lub rozdzielnica kablowa.

1.4.6. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét
Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materiatéw

Ogdélne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w ST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 2.

Materiaty do regulacji studni telekomunikacyjnych nabywane sg przez Wykonawce u wytworcow.
Kazdy materiat musi mie¢ atest wytworey stwierdzajacy zgodnos$é jego wykonania z odpowiednimi normami.

2.2. Materiaty do wykonania regulacji pionowej studzienki telekomunikacyjnej

Do pionowej regulacji studzienki telekomunikacyjnej nalezy uzy¢:
a) materialy otrzymane z rozbiorki studzienki oraz z rozbiérki otaczajacej nawierzchni, nadajace si¢ do ponownego
wbudowania,
b) materialy nowe, bgdace materialem uzupelniajacym, tego samego typu, gatunku i wymiaréw, jak materiat
rozbidérkowy, odpowiadajace wymaganiom:
— ST D-01.03.04 w przypadku materiatow do naprawy studzienki,
— ST, wymienionych w punkcie 5.6 niniejszej specyfikacji, w przypadku materialdéw potrzebnych do utozenia
nowej nawierzchni.

2.3. Materialy budowlane
2.3.1. Cement

Do wykonania studni kablowych zaleca sie stosowanie cementu portlandzkiego, spetniajacego
wymagania normy PN-88/B-30000.

Cement powinien by¢ dostarczony w opakowaniach i sktadowany w suchych i zadaszonych
pomieszczeniach.

2.3.2. Piasek



Piasek do budowy studni kablowych i do ukladania kabli w ziemi powinien odpowiada¢ wymaganiom normy
PN-B-11113: 1996.

2.3.3. Woda

Woda do betonu powinna by¢ ,,odmiany 17, zgodnie z wymaganiami PN-88/B-32250 [2]. Barwa wody powinna
odpowiada¢ barwie wody wodociagowej. Woda nie powinna wydziela¢ zapachu gnilnego oraz nie powinna zawiera¢
zawiesiny, np. grudek.

2.4. Elementy prefabrykowane

Prefabrykowane studnie kablowe powinny byé wykonane z betonu klasy B 20 zgodnie z normg PN-
88/B-06250.

Studnie kablowe i jej prefabrykowane elementy moga by¢ sktadowane na polu sktadowym nie
zabezpieczonym przed wplywami atmosferycznymi. Elementy studni powinny by¢ ustawione warstwami na
wyréwnanym podtozu, przy czym poszczegélne odmiany nalezy uktada¢ w oddzielnych stosach.

2.5. Materialy gotowe

Do remontu i regulacji studni kablowych stosowac nastgpujace ich czgsci:
- wietrznik do pokryw,
- ramy i pokrywy.
Powyzsze elementy powinny by¢ sktadowane w pomieszczeniach suchych i zadaszonych.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych robdt, zarowno w miejscu tych robot, jak tez przy wykonywaniu czynnosci
pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiatéw, sprzetu itp.

Sprzet uzywany przez Wykonawce powinien uzyskac akceptacje Inzyniera.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinna gwarantowaé¢ wykonanie robot zgodnie z wskazaniach

Inzyniera w terminie przewidzianym kontraktem.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystgpujacy remontu i regulacji studni kablowych linii telekomunikacyjnych powinien wykazac¢
si¢ mozliwos$cia korzystania z nastgpujacych maszyn i sprzgtu, w zaleznos$ci od zakresu robot gwarantujacych wlasciwa
jakos¢ robot:

- ubijak spalinowy,

- zurawik hydrauliczny,

- sprezarka powietrza spalinowa, przewozna,
- koparka jednonaczyniowa kotowa,

- ciagnik balastowy,

- zuraw samochodowy 6 t.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdblne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 4.

4.2. Transport materiatow i elementow

Wykonawca przystgpujacy do regulacji kablowych linii telekomunikacyjnych powinien wykazaé sig
mozliwoscia korzystania z nastgpujacych srodkow transportu, w zalezno$ci od zakresu robot:
- samochdd skrzyniowy,
- samochdd samowyladowczy,
- samochdd dostawczy.

Na $rodkach transportu przewozone materialy i elementy powinny by¢ zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem, uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytworce dla poszczegdlnych
elementow.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania roboét
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.
5.2. Uszkodzenie zapadnietych studzienek, podlegajace naprawie

Uszkodzenie studzienek urzadzen podziemnych wystepuje, gdy rdéznica pozioméw pomigdzy studzienka
telekomunikacyjna, a gorng powierzchnia nawierzchni wynosi powyzej 1 cm.

5.3. Zasady wykonania naprawy

Wykonanie naprawy polegajacej na regulacji pionowe;j studzienki, obejmuje:
— roboty przygotowawcze
— rozpoznanie uszkodzenia,
— wyznaczenie powierzchni podlegajacej naprawie,
— wykonanie naprawy uszkodzonej studzienki,
— ulozenie nowej nawierzchni.

5.4. Roboty przygotowawcze

Rozpoznanie uszkodzenia przy udziale Inzyniera polega na:
ustaleniu sposobu deformacji studzienki,
okresleniu stanu nawierzchni w bezposrednim otoczeniu studzienki kablowej,
wstgpnym rozpoznaniu przyczyn uszkodzenia,
rozeznaniu mozliwosci wykorzystania dotychczasowych elementow urzadzenia.

Powierzchnia przeznaczona do wykonania naprawy powinna obejmowaé caly obszar uszkodzonej nawierzchni
wokot studzienki kablowej. Powierzchni tej nalezy nadaé ksztatt prostokatnej figury geometryczne;.
Powierzchnig przeznaczona do wykonania naprawy akceptuje Inzynier.

5.5. Wykonanie naprawy uszkodzonej studzienki

Wykonanie naprawy (regulacji) uszkodzonej studzienki obejmuje:
7. zdjecie przykrycia studni telekomunikacyjnej (ramy i pokrywy),
8. rozebranie uszkodzonej nawierzchni wokot studzienki:

— reczne (dhutami, haczykami z drutu, mlotkami brukarskimi, ew. dragami stalowymi itp. - w przypadku
nawierzchni typu kostkowego),

— mechaniczne (w przypadku nawierzchni typu monolitycznego, np. nawierzchni asfaltowej, betonowej) - z
pionowym wycigciem krawedzi uszkodzenia pita tarczows i rozebraniem konstrukcji jezdni przy pomocy mtotow
pneumatycznych, dragéw stalowych itp.,

. rozebranie uszkodzonej gornej czgsci studzienki (np. pokrywy z plyt zelbetowych, ramy itp.),
10. szczegdtowe rozpoznanie przyczyn uszkodzenia i podjecie koncowej decyzji o sposobie naprawy i
wykorzystaniu istniejacych materialow,
11. sprawdzenie stanu konstrukcji studzienki i oczyszczenie gornej czesci studzienki (np. nasady wpustu, komina

wlazowego) z ew. uzupetnieniem ubytkow,

12. poziomowanie gornej czgSci studzienki przy uzyciu zaprawy cementowo-piaskowej, a w przypadku uszkodzen
wigkszych réznic wysoko$ci — wykonanie deskowania oraz utozenie i zaggszczenie mieszanki betonowej klasy
co najmniej B20, wedlug wymiaréw dostosowanych do rodzaju uszkodzenia i poziomu powierzchni (jezdni,
chodnika, pasa dzielacego itp.), a takze rozebranie deskowania,

13. osadzenie przykrycia studzienki lub kratki $ciekowej z wykorzystaniem istniejacych lub nowych materiatow
(nowe materiaty dostarczy wiasciciel urzadzenia) oraz ew. wyrownaniem zaprawa cementowa.

5.6. Utozenie nowej nawierzchni

Nowa nawierzchnig, wokdt naprawionej studzienki, nalezy wykona¢ w zalezno$ci od rodzaju nawierzchni
wokot naprawianej studzienki zgodnie ze specyfikacja dotyczaca wykonania danego rodzaju nawierzchni.

Przy wykonywaniu nawierzchni nalezy zwracaé szczegdlna uwagg na poprawne jej zaggszczenie wokot komina
i kotnierza studzienki.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robét

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.



6.2. Badania przed przystapieniem do robét
Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien:

— uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania (certyfikaty
na znak bezpieczenstwa, aprobaty techniczne, certyfikaty zgodnos$ci, deklaracje zgodnosci, ew. badania materiatow
wykonane przez dostawcow itp.),

— sprawdzi¢ cechy zewngtrzne gotowych materialow z tworzyw i prefabrykowanych.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robé6t
Czgstotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiaréw, ktore nalezy wykona¢ w czasie robot podaje tabl. 1.

Tablica 1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw w czasie robét

o ) ) Czestotliwos¢ )
Lp. Wyszczegolnienie badan i pomiarow badan Wartosci dopuszczalne

| Szczegolowe rozpoznanie uszkodzenia i R
decyzja o sposobie naprawy 1 raz Akceptacja Inzyniera

2 | Naprawa studzienki Ocena ciagla Wg pktu 5.5

3 | Ulozenie nawierzchni Ocena ciagla Wg pktu 5.6
Potozenie studzienki w stosunku do Wrtaz studzienki - w poziomie

4 otaczajgcej nawierzchni 1 raz nawierzchni

6.4. Badania wykonanych robét

Po zakonczeniu rob6t nalezy sprawdzi¢ wizualnie:
— wyglad zewngtrzny wykonanej naprawy w zakresie wygladu, ksztaltu, wymiardéw, desenia nawierzchni typu
kostkowego,
— poprawnos¢ profilu podtuznego i poprzecznego, nawiazujacego do otaczajacej nawierzchni i umozliwiajacego sptyw
powierzchniowy wod.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru roboét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest 1 szt. (sztuka) naprawionej (regulowanej) studzienki telekomunikacyjne;j.
8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za zgodne z ST 1 wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania regulacji 1 szt. studzienki telekomunikacyjnej obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— roboty rozbiodrkowe,
— dostarczenie materialow i sprzetu,
— wykonanie naprawy (regulacji) studzienki,
— odwiezienie nieprzydatnych materiatow rozbiérkowych na sktadowisko,
— opflata za przyjecie na wysypisko gruzu,
— przeprowadzenie pomiardéw i badan wymaganych w specyfikacji techniczne;j,
— odwiezienie sprzgtu i uporzadkowanie terenu robot.
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Cena nie obejmuje remontu nawierzchni przy studzience oraz wymiany elementéw prefabrykowanych i z
tworzyw na nowe.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych; piasek
2. PN-88/B-32250 Materialy budowlane. Woda do betonow i zapraw.
3. PN-88/B-06250 Beton zwykly.
4. BN-72/3233-72 Prefabrykowana przykrywa zelbetowa.
5. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie.
68.



