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D-M-00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacii technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru ustug realizowanych w ramach zadania pn: “ Utrzymanie sygnalizacji $wietinych na
terenie miasta Gorzowa Wikp.” '

Przedmiot zamdwienia obejmuje:

_ Biezace utrzymanie i konserwacje wszystkich sygnalizacji awietinych w granicach
administracyjnych miasta Gorzowa WIkp.,

_ Codzienny catodobowy nadzor nad sprawnym funkcjonowaniem wszystkich sygnalizacji
swietlnych i dzwiekowych. W przypadku stwierdzenia awarii powiadomié zarzadog drogi
oraz bezzwlocznie usunaé awarig niezaleznie od przyczyny jej powstania: eksploatacii,
dewastagji, kolizji drogowej, czynnikéw atmosferycznych;

_  Usuwanie awarii | usterek zgtaszanych przez Zamawiajacego, Straz Miejska i Policie;

— Zabezpieczenie i oznakowanie miejsca prowadzenia prac przy awariach;,

— Pomiary z zakresu instalacji elektroenergetycznych i przeglady okresowe — zgodnie
z ST D-07.03.022,

— Biezace utrzymanie i konserwacje sygnalizacji $wietinej zlokalizowanej na terenie
Miasteczka ruchu drogowego przy ul. Paderewskiego w Gorzowie WIkp.

Wymaga sig, aby na czas realizacji zamoéwienia Wykonawca byt w posiadaniu

oprogramowania niezbgdnego do programowania sygnalizaciji oraz podgladu pracy.

Za awarie sygnalizacji $wietinej uwazane bedzie kazde uszkodzenie sygnalizacji,

ktore nastapito w sposéb nagly i niemozliwy do przewidzenia: wywotane zdarzeniami

drogowymi lub innymi wypadkami, powstate w wyniku wystgpienia gwaitownych czynnikow
atmosferycznych, powstate w wyniku dewastacji, wywotane wyeksploatowaniem osprzety,

a takze awarig kabli zasilajgcych i sterujacych. '

1.2, Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi czesé¢ dokumentow przetargowych | kontraktowych
przy zlecaniu i realizacji robdt opisanych w podpunkcie 1.1.

4.3. Zakres rob6t objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejsze specyfikacji obejmuja wymagania ogoine, wspoine dla robét
objetych wymienionymi nizej specyfikacjami technicznymi:

Numer specyfikacji Tytut specyfikacii
D-M-00.00.00 Wymagania ogéine
D-07.03.01 Urzadzenia do regulaci ruchu
D-07.03.021 Malowanie sygnhalizacji swietinej
D-07.03.022 Biezgce utrzymanie sygnalizacji $wietinych
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D-M-00.00.00, WYMAGANIA OGOLNE

1.4. Okreslenia podstawowe

Sygnalizator - zestaw urzadzen optyczno-elektrycznych (komor sygnatowych) stuzacych
do wyséwietlania sygnatéw przeznaczonych dla uczestnikow ruchu.

Element wsporczy - maszt [ub stup wysiegnikowy stuzacy do zamocowania sygnalizatoréw
obok jezdni lub nad nia: elementy wsporcze musza umozliwia¢ solidne zamocowanie
w gruncie lub do obiektu kubaturowego i by¢ odpowiednio zabezpieczone antykorozyjnie.
Maszt sygnatowy (MS) - stalowa konstrukcja wsporcza stuzgca do zamocowania
sygnalizatora lub sygnalizatoréw, osadzona bezpoérednio w gruncie lub na fundamencie
prefabrykowanym.

Komora sygnalowa - podstawowy element optyczno-elektryczny lub optyczno-elektroniczny
stuzacy do nadawania sygnatu okreslonej barwy iflub ksztaltu, przeznaczonego dla
uczestnikéw ruchu. Komora sygnatowa sktada sie ze zZrodia Swiatta, odblysnika, filtra
i soczewki; w przypadku komér ze Zrodiem $wiatta innym niz zarowe odbty$nik moze nie
wystepowaé. Elementy wewnetrzne komory umieszczone sa w obudowie z otwierang
czesciag przednia, w ktérej umocowana jest soczewka z filtrami i symbolami. Catos$¢ ostonigta
jest od géry ostong przeciwstoneczng.

Ekran kontrastowy - przestona koloru czarnego z bialym obrzezem w ksztalcie prostokata
lub owalu, mocowana za sygnalizatorem, ktorej zadaniem jest wyrdznienie sygnalizatora
z tla oraz zwickszenie skuteczno$ci postrzegania sygnatdw Swietinych przez uczestnikow
ruchu. '

Detektor - element wykrywajgcy poszczegéine grupy uczestnikow ruchu, ktérego dziatanie
polega na wytworzeniu sygnatéw przy kazdym wykryciu uczestnika ruchu znajdujacego sie
w strefie detekaji. Sygnat wytwarzany jest automatycznie w przypadku pojazdéw, a w sposob
wymuszony badz automatyczny w przypadku pieszych. Detektory dziela si¢ na reczne
(przyciski sterownicze) i dziatajace samoczynnie (indukcyjne, magnetyczne, podczerwone,
mikrofalowe, radarowe, laserowe, rezonansowe, akustyczne, radiowe, wideo, zblizeniowe
i podobne ). Detektory dia pojazdéow dzielg sig ponadto pod wzgledem instalacji na
wbudowane w nawierzchnie i najezdniowe oraz na czynne (wysylajace wigzke fal
i odbierajace czes¢ wiazki odbita od obiektu) i bierne (odbierajace wiazke fal wysytang przez
obiekt ).

Sterownik sygnalizacji $wietinej - urzadzenie elektroniczne, stuzace do realizacji
zatozonego programu sygnalizacji i zapewnienia bezpieczenstwa sterowanego ruchu
kotowego i pieszego. Sterowniki dzielg si¢ na lokalne , sterujace sygnalizacjg, na jednym
skrzyzowaniu, obszarowe (nadrzedne) nadzorujace prace kilku badz kilkunastu sterownikdw
lokalnych oraz centralne, umieszczone najczesciej w pomieszczeniu i Kierujace praca
systemu sterowania, zlozonego =z kilkunastu do kikaset sterownikéw lokalnych
i obszarowych.

Urzadzenia transmisji danych - zestaw urzadzen telekomunikacyjnych oraz kabli
miedzianych lub éwiattowodowych albo zestaw urzgdzen radiowych do dwustronnego
przesylania informacji migdzy sterownikami a centrum sterowania.

Szafa zasilajaco-pomiarowa - urzadzenie elektryczne posiadajace pomiar energil
elektrycznej, bezposrednio zasilajace sterownik.

Konstrukcje wsporcze - elementy konstrukcyjne stuzace do zamocowania sygnalizatordw.
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D-M-00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

Masa zalewowa ha goraco - mieszanina skladajaca sie¢ z asfaltu drogowego,
modyfikowanego dodatkiem kauczuku lub zywic syntetycznych, wypetniaczy i innych
dodatkow uszlachetniajacych, przeznaczona do wypetniania szczelin nawierzchni na goraco.
Masa zalewowa na zimno - mieszanina zywic syntetycznych, jedno- lub dwusktadnikowych,
zawierajaca konieczne dodatki uszlachetniajace 1 wypetniajgce, przeznaczona do
wypetniania szczelin na zimno.

Remont urzadzen sygnalizacji $wietlnej - zabiegi polegajace na naprawie lub wymianie
elementéw urzadzen w celu przywrécenia penych funkcji petionych przez te urzadzenia
oraz zapewnienie bezpieczenistwa ruchu w rejonie ewentualnej awarii do czasu jej usuniecia.
Fundament - konstrukcia zelbetowa zagigbiona w ziemi, stuzaca do utrzymania masztu
w pozycji pracy.

Kabel sterowniczy - przewod wielozytowy izolowany, przystosowany do przewodzenia
pradu elektrycznego, mogacy pracowac pod i nad ziemia,

Ustsj - rodzaj fundamentu dla niskich masztow typu MS.

Sterownik - urzadzenie techniczne zapewniajace realizacje zatozonego sposobu sterowania
sygnatami wietinymi.

Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa - ochrona czesci przewodzacych dostepnych w
wypadku pojawienia si¢ na nich napigcia w warunkach zakidceniowych.

Wymiana - wykonanie wszelkich czynnosci zwiazanych bezposrednio z przywraceniem
remontowanemu elementowi whasciwego stanu, tak pod wzgledem uzytkowym, jak i
technicznym. Polega ona na rozebraniu, wykuciu lub zdemontowaniu uszkodzonego
elementu oraz wykonaniu, wbudowaniu, wmontowaniu, ufozeniu itp. nowego elementu.
Remont urzadzen regulacji ruchu - zabiegi polegajace na naprawie lub wymianie
elementéw urzadzen regulacji ruchu (sygnalizacji swietinej) w celu przywrocenia petnych
funkcji petnionych przez te urzadzenia.

Awaria — stan niesprawnosci sygnalizagii, infrastruktury technicznej i urzgdzen pochodnych
uniemozliwiajgey ich prawidlowe funkcjonowanie, wystepujacy nagle i powodujacy ich
niewtasciwe dziatanie lub catkowite unieruchomienie.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace rob6t

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jako$é ich wykonania , bezpieczefistwo wszelkich
czynnoéci na budowie oraz za ich zgodnoéé z ST i poleceniami osoby petnigcej nadzér nad
robotami z ramienia Zamawiajacego

1.5.1. Przekazanie terenu robot

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren
robét wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi oraz
jeden komplet kluczy do szaf sterowniczych i ST.Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawieraé rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne
z wykazem podanym w umowie.
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D-M-00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

1.5.3. Zgodno$¢ robotz ST

ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez osobe petnigca nadzoér nad robotami
z ramienia Zamawiajacego Wykonawcy stanowig czgS¢ umowy, a wymagania
wyszczegdinione w chotby w jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby
zawarte byly w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegodinych dokumentdw obowigzuje
nw. kolejnosé ich waznosci:

1. Umowa.

2. Specyfikacje Techniczne

3. Tabela Elementéw Rozliczeniowych.

4, Inne dokumenty.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ osobe petnigca nadzor nad robotami
Z ramienia Zamawiajacego, ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne ze ST.

Dane okreslone w ST beda uwazane za wartoéci docelowe, od ktérych dopuszczalne sg
odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i elementow
musza byé jednorodne i wykazywaé zgodnoé¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych
cech nie mogg przekraczaé dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie bedg w petni zgodne z ST i wplynie to
na niezadowalajaca jakos¢ elementu, to takie materialy zostang zastgpione innymi,
a elementy rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu robot

Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego na terenie robét, w sposob
okreslony w D-M-00.00.00, w okresie trwania realizacji robét, az do zakonczenia i odbioru
koncowego robét/zadania.

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca przedstawi osobie petnigcej nadzor nad robotami
z ramienia Zamawiajacego do zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi
i organem zarzadzajacym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robét w okresie
trwania robot. W zaleznosci od potrzeb i postepu robot projekt organizacji ruchu powinien
byé aktualizowany przez Wykonawce na biezaco. Kazda zmiana, w stosunku do
zatwierdzonego projektu organizaciji ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia
projektu. ,

W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal
wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, Swiatla ostrzegawcze,
sygnatly, itp., zapewniajac w ten sposdb bezpieczenstwo pojazdéw—i pieszych. Wykonawca
zapewni state warunki widoczno$ci w dzief i w nocy tych zapér i znakow, dla kidrych jest to
nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa. Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia
zabezpieczajace bedg akceptowane przez osobe petnigcg nadzér nad robotami z ramienia
Zamawiajacego. Koszt zabezpieczenia terenu robot nie podlega odrebnej zapfacie
i przyjmuje sie, ze jest wigczony w ceng umowna,

Szczegdtowe Specyfikacje Techniczne 5



D-M-00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowat w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy

dotyczace ochrony $rodowiska haturalnego.

W okresie trwania robdt Wykonawca bedzie:

—  utrzymywaé teren robot | wykopy w stanie bez wody stojgcej,

— podejmowa¢ wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sig do przepisow
i norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu robdt oraz bedzie
unikaé uszkodzer lub ucigzliwosci dla oséb lub wtasnosci spofecznej i innych,
a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego
sposobu dziatania.

Stosujgc sie do tych wymagan bedzie miat szczegolny wzglad na:
— lokalizacje sktadowisk, ukopéw i drog dojazdowych,
—  érodki ostroznosci | zabezpieczenia przed:
o zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekow wodnych pytami lub substancjami
toksycznymi,
zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
mozliwo$scig powstania pozaru.

1.5.6. Qchrona przeciwpozarowa

Wykonawca bgdzie przestrzegaéd przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bgdzie
utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw sprawny sprzet
przeciwpozarowy, ha terenie baz produkeyjnych, w pomieszczeniach  biurowych,
mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy fatwopalne bedg sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami
i zabezpieczone przed dostgpem osdb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym
jako rezultat realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposéb trwaly sg szkodiiwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do
uzycia. Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatow wywolujacych szkodliwe promieniowanie
o stezeniu wigkszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robdt beda miaty aprobate techniczng wydana przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatéw na srodowisko.

Materiaty, ktére sa szkodliwe dia otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonhczeniu robét
ich szkodliwosé zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaija tego odpowiednie
przepisy Zamawiajacy powinien otrzymaé zgode na uzycie tych materiatow od wiasciwych
organ6w administracji panstwowej. '
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D-M-00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami,
a ich uzycie spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie Srodowiska, to konsekwencie tego
poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych
wlascicielami  tych urzadzert potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie
i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacii i urzadzeth w czasie trwania robét.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi
osobe petniaca nadzér nad robotami z ramienia Zamawiajacego i zainteresowane wiadze
oraz bedzie z nimi wspoipracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadacé za wszelkie spowodowane przez jego
dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych
w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabudowa mieszkaniows, Wykonawca bedzie
realizowaé roboty w sposéb powodujacy minimaine niedogodnosci dla mieszkancow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowe] w sasiedztwie
robét, spowodowane jego dziatalnoscia.

1.5.9. Ograniczenie obcigZen osi pojazdow

Wykonawca stosowaé sie bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na 0§ przy
transporcie materiatow i wyposazenia na i z terenu robét. Uzyska on wszelkie niezbgdne
zezwolenia od wiadz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw i w sposob ciagly
bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat osobe petnigca nadzér nad robotami
z ramienia Zamawiajacego osoba petnigca nadzér nad robotami z ramienia Zamawiajacego
moze poleci¢, aby pojazdy nie spetiajace tych warunkdw zostaly usunigte z terenu robét.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6ét Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowiagzek zadbaé, aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz
nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne
oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony Zzycia i zdrowia oséb zatrudnionych przy
robotach oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, Ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaplacie | sg uwzglednione w cenie umownej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie materiaty i urzadzenia
uzywane do robét od daty rozpoczecia do daty zakoriczenia robot (do wydania potwierdzenia
zakonczenia robdt przez osobe petiaca nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego).
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D-M-00.00.00, WYMAGANIA OGOLNE

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru robét. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposob, aby wykonane roboty lub elementy byly w zadowalajacym stanie
przez caly czas, do momentu odbioru korcowego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie osoby
pelnigcej nadzér nad robotami z ramienia Zamawiajgcego powinien rozpocza¢ roboty
utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie sie do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne
i miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane
z wykonywanymi robotami | bedzie w peni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw,
przepisoéw i wytycznych podczas prowadzenia robdt.

Wykonawca bedzie przestrzegal praw patentowych i bedzie w peini odpowiedzialny
za wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odnoénie znakow firmowych, nazw lub innych
chronionych praw w odniesieniu do sprzety, materiatéow lub urzadzen uzytych lub
zwigzanych z wykonywaniem robodt i w sposob ciggly bedzie informowac osobg petnigcy
nadzér had robotami z ramienia Zamawiajacego o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie
zezwolen i inne odnosne dokumenty. Wszelkie straty, koszty pdstepowania, obcigzenia
i wydatki wynikle lub zwiazane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje
Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu
lub specyfikacji dostarczonej przez osobe peiniaca nadzor nad robotami z ramienia
Zamawiajgcego

1.5.13. Réwnowazno$é norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretné normy i przepisy, ktore
spelnia¢ majg materialy, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, bgda
obowigzywaé postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powoianych
norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy
powotane normy i przepisy sg panstwowe lub odnosza sie do konkretnego kraju lub regionu,
moga, byé rbéwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace rowny lub wyzszy
poziom wykonania niz powotane normy lup przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia
i pisemnego =zatwierdzenia przez osoby petnigcej nadzor nad robotami z ramienia
Zamawiajacego. Roznice pomigdzy powolanymi normami a ich proponowanymi
zamiennikami musza byé dokladnie opisane przez Wykonawce i przediozone osobie
petnigcej nadzér nad robotami z ramienia Zamawiajacego do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartoéciowe, budowle. oraz inne pozostatoSci
o znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie rob6t bedg uwazane
za wlasnosé Zamawiajacego. Wykonaweca zobowigzany jest powiadomi¢ osobg petniaca
nadzér nad robotami z ramienia Zamawiajacego i postepowaé zgodnie z jego poleceniami.

Jezeli w wyniku tych polecei Wykonawca poniesie koszty ilub wystapia opbznienia
w robotach, osoba peiniaca nadzér nad robotami z ramienia Zamawiajacego po uzgodnieniu
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z Zamawiajacym i Wykonawca ustali wydiuzenie czasu wykonania robot i/lub wysokosé
kwoty, o ktéra nalezy zwiekszy¢ ceng kontraktowa,

2. MATERIALY
2.1. Zrédta uzyskania materiatow

Co najmniej na tydzieh przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robot Wykonawca przedstawi szczegbtowe informacje dotyczace
proponowanego zrodla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatéw
i odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki materiatéw do zatwierdzenia
przez osobe pelnigca, nadzér nad robotami z ramienia Zamawiajacego. Zatwierdzenie partii
materiatéw z danego zrédia nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z danego
Zrodta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materialy
uzyskane z dopuszczonego zrodla w sposéb ciagly spetniajg wymagania ST w czasie
postepu robot.

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnosnych wtadz na
pozyskanie materiatdw z jakichkolwiek zrodet miejscowych wlaczajac w to Zrodia wskazane
przez Zamawiajacego i jest zobowigzany dostarczy¢ osobie petniacej nadzor nad robotami
Z ramienia Zamawiajacego wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodta.
Wykonawca przedstawi osobie petnigcej nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajgcego
do zatwierdzenia dokumentacje zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych
oraz proponowanag przez siebie metode wydobycia i selekcji, uwzglgdniajac aktuaine decyzje
o eksploataciji, organow administracji panstwowej i samorzadowej.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych
materiatdw z jakiegokolwiek Zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne
koszty zwigzane z dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i nadklad czasowo zdjete z terenu wykopdw, dokopéw i miejsc pozyskania
materiatéw miejscowych beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji
terenu po ukonczeniu robot. '

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopéw na terenie rob6t lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robét lub odwiezione na odkiad
odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan osoby petnigcej nadzoér nad robotami
Z ramienia Zamawiajacego

Wykonawca nie bedzie prowadzié Zadnych wykopdw w obrgbie terenu robdt poza tymi, ktore
zostaly wyszczegélnione w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemng zgodg
osoby peinigcej nadzoér nad robotami z ramienia Zamawiajacego. '

Eksploatacja zrédet materiatdbw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujgcymi na danym obszarze.
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2.3. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materiatlow moga byé okresowo kontrolowane przez osobe petnigca nadzér nad
robotami z ramienia Zamawiajacego w celu sprawdzenia zgodno$ci stosowanych metod
produkeyjnych z wymaganiami. Probki materiaiéw moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia
ich wiasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawa akceptacji okreslonej partii materiatow
pod wzgledem jakosci.

2.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostana, przez Wykonawce wywiezione z terenu
robot, badZ ztozone w miejscu wskazanym przez osobg petiaca nadzér nad robotami
z ramienia Zamawiajacego. Jesli osoba petnigca nadzér nad robotami z ramienia
Zamawiajacego zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatéw do innych robét, niz te dla
ktorych zostaly zakupione to koszt tych materiatow zostanie przewarto$ciowany przez osobe
petnigca nadzér nad robotami z ramienia Zamawiajacego.

Kazdy rodzaj robdt, w ktorym znajduja sig nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac sie z jego nieprzyjeciem, usunieciem
i niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i skiadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skiadowane materialy, do czasu gdy beda one uzyte
do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swojg jakosc
i wiasciwosé do robot i byly dostepne do kontroli przez osobe petniaca nadzér nad robotami
Z ramienia Zamawiajgcego.

Miejsca czasowego skladowania materiaiow bedg zlokalizowane w obrgbie terenu roboét
w miejscach uzgodnionych z osobg pefnigca nadzér nad robotami z ramienia
Zamawiajacego lub poza terenem robdt w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce
i zaakceptowanych przez osobe petniacg nadzor had robotami z ramienia Zamawiajacego

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
hiekorzystnego wptywu na jako$c¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien
byé zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiadaé¢ pod wzglgdem typow i ilosci
wskazaniom zawartym w ST lub projekcie organizaci robot, zaakceptowanym przez osobe
pelniaca nadzoér nad robotami z ramienia Zamawiajacego. W przypadku braku ustalen
w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez osobg
petniacg nadzér nad robotami z ramienia Zamawiajacego.

Liczba i wydajnoéé sprzetu bedzie gwarantowa¢ przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacii projektowej, ST i wskazaniach osoby petniacej nadzér nad
robotami z ramienia Zamawiajacego w terminie przewidzianym umowa

Sprzet bedgcy wiasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.
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Wykonawca dostarczy osobie petniacej nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego
kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest
to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowaé sprzet jak réwniez naprawiaC lub wymieniaé sprzet
niesprawny.

Jezeli ST przewidujg mozliwosé wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi osobe pelnigca nadzér nad robotami z ramienia Zamawiajacego
o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacie przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet,
po akceptacji osobe petniaca nadzér nad robotami z ramienia Zamawiajgcego nie moze by¢
pozniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania
warunkéw umowy, zostang przez osobe pelnigca nadzér nad robotami z ramienia
Zamawiajgcego zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie
wplyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robdt i wiasciwosci przewozonych
materiatow. Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robét zgodnie
z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach osoby petigce;
nadzér nad robotami z ramienia Zamawiajacego w terminie przewidzianym umowa,

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow
technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczainych obcigzeft na
osie moga byé dopuszczone przez osobe petnigcg nadzér nad robotami z ramienia
Zamawiajacego pod warunkiem przywrécenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw
drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu robot.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawcea jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z warunkami umowy oraz
za jakos¢ zastosowanych materialow i wykonywanych rob6t, za ich zgodnosé z ST,
za wykonanie projektu oraz utrzymanie organizacji ruchu na czas robdt zgodnie
z wymaganiami ST oraz poleceniami osoby petnigcej nadzdr nad robotami z ramienia
Zamawiajacego.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokoéci wszystkich elementow robét zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w ST
lub przekazanymi na pismie przez osoby petniacej nadzér nad robotami z ramienia
Zamawiajgcego.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawcg w wytyczeniu
i wyznaczaniu robdt zostana, jesli wymaga¢ tego bedzie osoba pelnigca nadzor nad
robotami z ramienia Zamawiajacego, poprawione przez Wykonawce na wtasny koszt.
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Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez osobg petnigca nadzér
nad robotami z ramienia Zamawiajgcego nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci
za ich doktadnosc.

Decyzje osoby pelnigcej nadzér nad robotami z ramienia Zamawiajgcego dotyczace
akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow robot beda oparte na wymaganiach
sformulowanych w dokumentach umowy, ST, a takze w normach i wytycznych.
Przy podejmowaniu decyzji osoba petniaca nadzér nad robotami z ramienia Zamawiajacego
uwzgledni wyniki badan materialow i robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkgji
i przy badaniach materiaiow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz
inne czynniki wplywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia osoby petniacej nadzor nad robotami z ramienia- Zamawiajacego beda
wykonywane nie pézniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez
Wykonawce, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytulu ponosi
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem 1 wykonaniem, aby
osiagnaé zalozong jako$é robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robot
i jakosci materiatéw. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wtaczajac personel,
laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezhedne do pobierania probek
i badah materiatéw oraz robdt. Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania
materiatéw oraz robét z czestotliwoscia zapewniajaca, stwierdzenie, ze roboty wykonano
zgodnie z wymaganiami zawartymiw ST. .

Minimalne wymagania co do zakresu badaf i ich czestotliwosé sa okreslone w ST, normach
i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, osoba petnigca nadzor nad
robotami z ramienia Zamawiajacego ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewnic
wykonanie robo6t zgodnie z umowa,

Wykonawca dostarczy osobie pelniacej nadzér nad robotami z ramienia Zamawiajacego
swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzgt badawczy posiadajg wazng
legalizacje, zostaly prawidiowo wykalibrowane | odpowiadajq, wymaganiom norm
okreslajacych procedury badan. Osoba pethigca nadzér nad robotami z ramienia
Zamawiajacego bgdzie mie€ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu
ich inspekcii.

Osoba pefnigca nadzér nad robotami z ramienia Zamawiajacego bedzie przekazywad
Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociggnigciach dotyczacych urzadzen
laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych.
Jezeli niedociagniecia te bedg tak powazne, ze moga wplynaé ujemnie na wyniki badan,
osoba petniaca nadzér nad robotami z ramienia Zamawiajacego natychmiast wstrzyma
uzycie do robét badanych materiatow i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy
niedociggniecia w pracy jaboratorium Wykonawcy zostang, usuniete i stwierdzona zostanie
odpowiednia jakos¢ tych materiatow.
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Weszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiaidw ponosi
Wykonawca.

6.2. Pobieranie prébek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by
z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan. '

Osoba petnigca nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego bedzie mie¢ zapewniong
mozliwo$é udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie osoby petiacej nadzér nad robotami z ramienia Zamawiajgcego Wykonawca
bedzie przeprowadzaé¢ dodatkowe badania tych materiatow, ktére budzg watpliwosci co do
jakoéci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawce usunigte fub ulepszone
z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badaf pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajgcy.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez
Inspektora nadzoru inwestorskiego. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan
wykonywanych przez Inspektora nadzoru inwestorskiego bedg odpowiednio opisane
i oznakowane, w sposéb zaakceptowany przez Inspektora nadzoru inwestorskiego.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowaé
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez osobg petnigcg
nadz6r nad robotami z ramienia Zamawiajgcego

Przed przystapieniem do pomiardw lub badan, Wykonawca powiadomi osobg peiniacg
nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru
lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich
wyniki do akceptacji osoby peinigcej nadzér nad robotami z ramienia Zamawiajacego

6.4. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé osobie petnigcej nadzor nad robotami z ramienia
Zamawiajacego kopie raportéw z wynikami badan jak najszybciej. Wyniki badan {(kopie) beda
przekazywane osobie peinigcej nadzér nad robotami  z ramienia Zamawiajacego na
formularzach wedilug dostarczonego przez niego wzoru lub. innych, przez niego
zaaprobowanych.

6.5. Badania prowadzone przez osobe petniaca nadzoér nad robotami z ramienia
Zamawiajacego

Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, osoba peinigca nadzor nad robotami z ramienia
Zamawiajacego uprawniona jest do dokonywania kontroli, pobierania prébek i badania
materiatéw u Zrédia ich wytwarzania | zapewniona jej bedzie wszelka potrzebna do tego
pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.
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Osaoba petnigca nadzér nad robotami z ramienia Zamawiajacego, bedzie oceniaé zgodnosé
materiatéw i robdt z wymaganiami ST na podstawie wynikéw badan dostarczonych przez
Wykonawce.

Osoba peinigca nadzér nad robotami z ramienia Zamawiajacego moze pobieraé probki
materialéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych
badan wykaza, ze raporty Wykonawecy sg niewiarygodne, to osoba pelnigca nadzér nad
robotami z ramienia Zamawiajacego poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium
przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych badan, albo oprze sie wylgcznie na wtasnych
badaniach przy ocenie zgodnoséci materialéw i robét z ST. W takim przypadku catkowite
koszty powtdrnych lub dodatkowych badan i pobierania prébek poniesione zostang przez
Wykonawce.

6.6. Certyfikaty i deklaracje

Osoba petnigca nadzoér nad robotami z ramienia Zamawiajacego moze dopusci¢ do uzycia

tylko te materialy, ktére posiadaja;

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniond zgodnosé z Kkryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich norm, aprobat technicznych oraz
wiasciwych przepiséw i dokumentdw technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polskg Norma lub aprobata techniczna, w
przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Poiskiej normy, jezeli nie sg objete
certyfikacjg okreslong w pkt 1 i ktdre spetniajg wymogi ST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sg wymagane przez ST, kazda partia

dostarczona do robot bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajgce w sposéb jednoznaczny jej

cechy. Produkty przemystowe muszg posiadaé ww. dokumenty wydane przez producenta,

a w razie potrzeby poparte wynikami badari wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych

badan beda dostarczone przez Wykonawce osobie pefnigcej nadzér nad robotami z ramienia

Zamawiajacego.

Jakiekolwiek materialy, ktdre nie spelniajg tych wymagan bedg odrzucone.

6.7. Dokumenty roboét

(1) Rejestr obmiardéw

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu
kazdego z elementdw robét. Obmiary wykonanych robét przeprowadza sig w sposob ciggty
w jednostkach przyjetych w TER.

(2) Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, deklaracie zgodnosci lub certyfikaty -zgodnosci materiatow,

orzeczenia o jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawey beda
gromadzone przez Wykonawce. Dokumenty te stanowig zatgczniki do odbioru robdt. Winny
byé udostepnione na kazde zyczenie osoby pefnigcej nadzér nad robotami z ramienia
Zamawiajgcego

(3) Pozostate dokumenty robdt

a) protokoly odbioru robét,

b) protokoly z narad i ustalen, korespondencjg na budowie.

(4) Przechowywanie dokumentow robot
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Dokumenty bedg przechowywane przez Wykonawce.

Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie
w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty beda zawsze dostgpne dla osobe pe’mle:u:aL nadzor nad robotami
z ramienia Zamawiajgcego i przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogblne zasady obmiaru robét

Obmiar robét bedzie okregla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z ST,
w jednostkach ustalonych w Tabeli Elementéw Rozliczeniowych (TER).

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po powiadomieniu osoby petnigcg nadzér nad robotami
z ramienia Zamawiajacego o zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na
3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiardw.

Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w przedmiarze lub
gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukoriczenia wszystkich robot.
Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji osoby pelniacej nadzér nad robotami
Z ramienia Zamawiajacego na pismie. '

Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czestoscig wymaganag do celu platnosci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawce | osobe petniaca nadzér nad robotami z ramienia Zamawiajgcego

7.2. Zasady okreslania ilosci robét i materiatéw

Diugosci i odleglosci pomiedzy wyszczegdinionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone
poziomo wzdiuz linii osiowej. Jesli ST wtaéciwe dla danych robdt nie wymagajg tego inaczej,
objetosci beda wyliczone w m® jako diugo$¢ pomnozona przez éredni przekrdj. llosc, kidre
maja byé obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie
z wymaganiami ST.

7.3. Urzadzenia i sprze¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda
zaakceptowane przez osobe petniaca nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego
Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te
lub sprzet wymagajg badan atestujacych to Wykonawca bgdzie posiada¢ wazne Swiadectwa
legalizaciji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawceg utrzymywane w dobrym stanie,
w catym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajgce odnosnym
wymaganiom ST i bedzie utrzymywaC to wyposazenie zapewniajac w sposdb ciagly
zachowanie dokiadnosci wg norm zatwierdzonych przez osoby petniacej nadzor nad
robotami z ramienia Zamawiajgcego
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7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow
robét, a takze w przypadku wystepowania diuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania. Obmiar rob6t
podlegajacych zakryciu przeprowadza sig przed ich zakryciem. -Roboty pomiarowe do
obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposéb zrozumialy i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosci beda uzupeinione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga
by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatgcznika do rejestru obmiaréw, ktérego wzér zostanie
uzgodniony z 0sobg peinigca nadzér nad robotami z ramienia Zamawiajacego.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, zadanie podlega nastgpujacym etapom odbioru:
1. odbiorowi robét zanikajacych ulegajacych zakryciu,
2. odbiorowi koncowemu robét (szczegotowego zakresu),
3. odbiorowi konicowemu zadania
4. odbiér po okresie rekojmi.
5. odbiér po gwarancji nowych elementow.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie iloci i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bgdzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postepu robdt.
Odbioru robét dokonuje osoba petnigca nadzér nad robotami z ramienia Zamawiajgcego.
Gotowo§é danej czeéci robdt do odbioru zgiasza Wykonawca powiadomieniem osoby
petniacej nadzér nad robotami z ramienia Zamawiajacego. Odbiér bedzie przeprowadzony
niezwiocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty powiadomienia przez Wykonawce
o tym fakcie osoby petnigcej nadzér nad robotami z ramienia Zamawiajgacego.

Jakosé i ilo&é robdt ulegajacych zakryciu ocenia osoba pelnigca nadzor nad robotami
7 ramienia Zamawiajacego na podstawie dokumentow zawierajacych komplet wynikow
badan i w oparciu o przeprowadzone pomiary, W konfrontacji z ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior koncowy robét

Odbior koricowy robét jest to odbior poszczegdlinych szczegblowych zakreséw robot
zleconych kazdorazowo przez Zamawiajacego.

8.3.1. Zasady odbioru koricowego robot

Odbior koricowy poszczegdlnych robét polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania
robot w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.

Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowo$é do odbioru bedzie stwierdzona przez
Wykonawce powiadomieniem na pismie o tym fakcie osoby petnigce] nadzor nad robotami

z ramienia Zamawiajgcego.
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Odbiér koticowy robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy i przyjecia
dokumentow, o ktdrych mowa w punkcie 8.4.

Odbioru koncowego robdt dokona osoba petnigca nadzér nad robotami z ramienia
Zamawiajacego (lub komisja powotana przez Zamawiajgcego) przy udziale Wykonawcey.
Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych
dokumentow, wynikow badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnoéci wykonania robét
z ST, TER.

W przypadku stwierdzenia przez komisje lub osobe petnigcg nadzér nad robotami z ramienia
Zamawiajacego, ze jako$¢ wykonywanych robdt w poszczegdinych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej w ST z uwzglednieniem tolerangji i nie ma wigkszego
wplywu na cechy eksploatacyjne wykonanych robét i bezpieczenstwo ruchu, osoba petnigca
nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego lub komisja dokona potrgcen, cceniajac
pomniejszong wartodé wykonywanych robdét w stosunku do wymagan przyjetych
w dokumentach umowy.

8.3.2. Dokumenty do odbioru koricowego robhét.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robét jest protokédt odbioru
koncowego robét sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Do odbioru koricowego robét Wykonawca jest zobowiazany przygotowaé nastepujgce
dokumenty:
1. recepty i ustalenia technologiczne,
2. obmiary (oryginaty),
3. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgedne z ST,
4. dokumenty potwierdzajace wprowadzenie wbudowanych materialéw do obrotu
zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, dodatkowo do odbioru koncowego petli
indukeyjnych.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
bedg gotowe do odbioru koricowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy
ponowny termin odbioru koricowy robét,
Wszystkie zarzgdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetiajace beda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Termin wykonania robot poprawkowych i robét uzupetiajgcych wyznaczy komisja.

8.4. Zasady odbioru koncowego zadania

Za odbiér kohcowy zadania uwaza sie odbior koficowy ostatniego szczegotowego zakresu
robot zleconego przez Zamawiajgcego zgodnie z terminem wyznaczonym w § 2 umowy.

Do odbioru koficowego zadania stosuje sie zasady jak dla odbioru koricowego robat.
Warunkiem dokonania odbioru kofcowego zadania jest zwrot przez Wykonawce
przekazanej dokumentaciji oraz 1 kompletu kluczy do sterownikéw.

8.5. Odbidr po okresie rekojmi

Odbior po okresie rekojmi jest dokonywany przez zamawiajacego z udzialem uzytkownika
oraz wykonawcy w formie protokolarnej i ma na celu stwierdzenie wykonania przez
wykonawce zobowigzan wynikajacych  z rekojmi za wady fizyczne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdine

Podstawg ptatnosci dla robot ujetych w Tabeli Elementéw Rozliczeniowych (TER) jest
niezmienna cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostkg obmiarowg
ustalong dla danej pozycji TER.
Niezmienne ceny jednostkowe pozycji bedg uwzgledniaé wszystkie czynnosci, wymagania
i badania sktadajace sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w TER i ST jak rowniez
nastepujace koszty :
wszelkie roboty przygotowawcze, porzadkowe, koszty projektu zmiany organizacji ruchu na
czas wykonywania robot oraz jego uzgodnienia, koszty dostarczenia, zainstalowania
i obstugi wszystkich tymczasowych urzadzen zabezpieczajacych jak: zapory, swiatta
ostrzegawcze, sygnaty itp. — dla robdt stanowigcych utrudnienie w ruchu, wszystkie
dodatkowe koszty niezbedne do poprawnego wykonania robot w tym koszty energii, wody,
tacznosci, badan laboratoryjnych materiatow, uzyskania atestow, koszty BHP, ubezpieczenia
rohé6t, zabezpieczenia zaplecza oraz ochrony mienia itp., ochrone instalacji na powierzchni
ziemi i urzgdzen podziemnych jak kable, rurociagi itp. oraz ich wiasciwe oznaczenie
w trakcie robot w uzgodnieniu z ich wiascicielami i inne koszty wynikajace z umowy, ktorg
stanowi Czesé 1l SIWZ. Niezmienne ceny jednostkowe pozycji dotyczacych wykonania petli
indukeyjnych uwzgledniajg dodatkowo koszty: geodezyinego wytyczenia i geodezyjne]
inwentaryzacji powykonawcze] wraz z kopig mapy zasadniczej powstatej w wyniku
geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej, dostarczenie w formie elektronicznej i map
elementéw drogowych .
Niezmienne ceny jednostkowe brutto beda obejmowadé:

- robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

- wartoé¢ zuzytych materiatdbw wraz z kosztami zakupu, magazynowania,

ewentualnych ubytkéw i transportu na teren budowy,

— warto$§¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami.

— inne koszty wyszczegoinione w SIWZ i umowie.
Do cen jednostkowych nalezy wlicza¢ podatek VAT,

19.2. Warunki umowy i wymagania ogdlne

Koszt dostosowania sie do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogodlnych zawartych
w D-M-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach.

9.3. Organizacja ruchu

Koszty organizacji ruchu i jej likwidacji nie podlegajg oddzielnej zapiacie, zostaty
uwzglednione w cenach jednostkowych i podpisanych warunkach umowy pomiedzy
Zamawiajgcym i YWykonawca.
Koszt wybudowania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
1. opracowanie oraz uzgodnienie z Miejskim Inzynierem Ruchu i odpowiednimi
instytucjami  projektu organizagiji ruchu na czas trwania budowy, wraz
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5.

z dostarczeniem kopii projektu osobie petnigcej nadzér nad robotami z ramienia
Zamawiajacego i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajgcych
z postepu robét,

ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgdodnie z wymaganiami
bezpieczenstwa ruchu,

przygotowanie terenu,

konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikdw, kraweznikow, barier,
oznakowan i drenazu,

tymczasowa przebudowe urzadzer obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przeiazddw i organizacji ruchu obeimuie:_

1.

2.

oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan
pionowych, poziomych, barier i swiatet,
utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazddéw/przejazddw i organizagiji ruchu cbejmuje:

1.
2.

usuniecie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ustawy

1.

2.

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane
(tekst jednolity Dz. U. z 2013 r. poz. 1409 z p6zn. zm.)

Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r.— Prawo zamédwier publicznych
(tekst jednolity z Dz. U. z 2015 r. poz. 2164 z pdzn. zm.)

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych
(tekst jednolity; Dz. U. z 2015 r. poz. 460 z pdzn. zm.)

Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. — Prawo geodezyjne i kartograficzne
(tekst jednolity: Dz. U. z 2015 r. poz. 520 z pézn zm.)

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych

(Dz. U. z 2014 r. poz. 883 z pdzn. zm.)

Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. o ochronie przeciwpozarowej
{tekst jednolity Dz. U. z 2016 r. poz. 191)

Ustawa z dnia 21 grudnia 2000 r. o dozorze technicznym
(Dz. U. 22015 . poz. 1125)

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. — Prawo ochrony $rodowiska
(Dz. U. z 2001 r. nr 82, poz. 627 z p6zn. zm.)

10.2. Rozporzadzenia

1.

Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 26 wrzesnia 1997 r.
w sprawie ogoéinych przepisdw bezpieczenstwa i higieny pracy
(Dz, U. z 2003 r. nr 169, poz. 1650 z pdzn. zm.)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych
(Dz. U. 2 2003 r. Nr 47, poz. 401)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie
informacji dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa
i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2003 r. nr 120, poz. 1126)
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4. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie
sposobow deklarowania zgodnosci wyrobéw budowlanych oraz sposobu znakowania
ich znakiem budowlanym (Dz. U. z 2004 r. Nr 198, poz. 2041 z p6zn. zm.)

5. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w
sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich
usytuowanie (Dz. U. z 2016 r. poz. 124)

8. Rozporzadzenie Komisji (We) Nr 2151/2003 z dnia 16 grudnia 2003 r. zZmieniajace

rozporzadzenie (WE) nr 2195/2002  Parlamentu Europejskiego i Rady w sprawie
Wspolnego Stownika Zamowien (CPV)

7. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych i Administracji z dnia 31 maja 2000 r.
zmieniajace rozporzadzenie w sprawie wprowadzenia obowigzku stosowania
niektérych Polskich Norm (Dz. U. z 2000 r. Nr 51, poz. 617).

10.3. Inne dokumenty i instrukcje

1. Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano — montazowych, {tom I, 11,
I, IV, V) Arkady, Warszawa 1989-1990.

2. Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlanych. Instytut Techniki
Budowlanej, Warszawa 2003.

3. Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci i instalacji, Centralny Osrodek
Badawczo — Rozwojowy Techniki Instalacyjnej INSTAL, Warszawa 2001.
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1. WSTEP
1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania
i odbioru uslug realizowanych w ramach zadania pn: “Ufrzymanie sygnalizacji $wietinych
na terenie miasta Gorzowa Wikp.”

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi czes¢ dokumentéw przetarg‘owych i kontraktowych
przy zlecaniu i realizacji robét.

1.3 Zakres roho6t objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia usiug zwigzanych

z biezacym utrzymaniem, usuwaniem awarii, naprawa lub wymiang elementow sygnalizacii

swietlnych tj..

e wymiana:

— masztu sygnatowego (stalowego lub ocynkowanego na ocynkowany),

~  masztu sygnatowego wysiegnikowego (stalowego lub ocynkowanego na ocynkowany),

— masztu sygnafowego wysiegnikowego (stalowego lub ocynkowanego na ocynkowany) —
bez wymiany fundamentu i na nowym fundamencie,

— sygnalizatora 0 1 komorze sygnatowej z wktadami LED lub z Zaréwkami,

— sygnalizatora o 2 komorach sygnatowych z wiktadami LED lub z zarowkami,

— sygnalizatora o 3 komorach sygnatowych z wktadami LED lub z zardéwkami,

—  wkiadu LED

¢ wymianag, montazem lub demontazem

— przyciskéw w sygnalizacja wzbudzanych

—  zniszczonych fub zuzytych soczewek, oston komor, drzwiczek, daszkow, ekranow
kontrastowych, usunigcie symboliki z soczewek sygnalizatoréw,

- wymiany uszczelek drzwiczek oraz uszczelek soczewek

- kontroli ciggtoéci obwodéw petli indukcyjnych (potwierdzone protokétem),

+ wykonaniem petli indukcyjnych:

— ciecie asfalfu pod petle indukcyjne (wykonanie rowka),

— uktadanie przewodu LgYd 2,5 mm2 w rowkach,

— wykonanie mufy kabli podigczonych petli,

-  wypetnienie masg zalewowa rowka po utozeniu pegtli indukeyjnych.

¢ wymiana, montazem lub demontazem:. '

—  sygnalizatorow akustycznych,

—  masztu sygnalowego i masztu wysiegnikowego na nowym fundamencie (maszt — materiat
Zamawiajgcego).

 inne uslugi zwigzane z wymiana i sprawdzeniem poprawnosci dziatania:

kart przyciskéw dla pieszych,

kart petli indukeyjnych,

kart wideo-detektora,

kart procesoréw,

1

|
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~  kamery video-detektora,

—~  separatordw toru video,

—  modutéw komunikacyjnych,

~  kart wykonawczych,

— czujnika podczerwieni,

—  montazem obudowy sterownika wraz z ponownym montazem wyposazenia.

¢ biezace mycie latarf i ich elementéw, soczewek, ekranow kontrastowych,

» biezace czyszczenie masztéw, szaf sterownikow z naklejanych ogloszen,

* prowadzenie DZIENNIKOW SYGNALIZACJI (dia kazdej sygnalizacji oddzielnie)
w ktorych nalezy rejestrowaé wszelkie zmiany, awarie z godzing rozpoczgcia
i zakonczenia jej usuwania, wymiany Zrédet swiatla, dokonywania wszelkich wylgczen
i przelaczen zgodnie z wymogami zawartymi w Rozporzadzeniu ministra Infrastruktury
z dnia 3 lipca 2003 roku w sprawie szczegolowych warunkéw technicznych dia sygnatow
drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego | warunkow ich umieszczania
na drogach — zatgcznik nr 3 (Dz. U. 2003 r. nr 220 poz. 2181 ze zm.).

2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materiatéw

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania ustoju betonowego ,na mokro”
2.2.1. Szalowanie

Szalowanie powinno zapewni¢ sztywno$g i niezmiennosé uktadu. Szalowanie powinno byé
skonstruowane w sposéb umozliwiajacy tatwy jego montaz i demontaz. Przed wypelnieniem
masa betonowa szalowanie powinno byé sprawdzone, aby wykluczato wyciek zaprawy z masy
betonowej, mozliwos¢ znieksztatcen lub odchylen w betonowej konstrukgiji.

2.2.2. Beton

Klasa betonu powinna byé zgodna z dokumentacja projektowa, lub wskazaniami osoby
pelnigcej hadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego, lecz nie nizsza niz kiasa C25/30.
Beton powinien odpowiadac wymaganiom podanym w tablicy 1, wedtug PN-EN 206-1 [3] i PN-
91/S-10042.

Tablica 1. Wymagania dla betonu klasy C25/30

Lp. Wiasciwose Wartosé
1 Minimalna wytrzymalto$¢ charakterystyczna oznaczana - 30
na prébkach szesciennych 150% 150 mm focause N/ mm? [Mpal]
5 Minimatna wytrzymalo$¢ charakterystyczna oznaczana 25
na probkach walcowych 150/300 mm fecy N/mm? [Mpal]
3 Nasigkliwos¢ betonu, % 5
4 Odporno$¢ betonu na dziatanie mrozu, stopien mrozoodpornosci F150
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Sktadnikami betonu sg: cement, kruszywo, woda i domieszki. Cement stosowany do betonu
powinien byé cementem portlandzkim, odpowiadajgcy wymaganiom PN-88/B-30000 [6].
Cement powinien by¢ dostarczany w opakowaniach speiniajgcych wymagania BN-88/6731-08
[21] i sktadowany w dobrze wentylowanych, suchych i zadaszonych pomieszczeniach.
Kruszywo do betonu (piasek, grys) powinno odpowiadaé wymaganiom PN-86/B-06712 [4].
Woda powinna byé odmiany ,1", zgodnie z wymaganiami PN-88/B-32250 [7].

Domieszki chemiczne do betonu powinny byé stosowane, jesli przewiduje to dokumentacja
projektowa, ST Ilub wskazania osoby pehigcej nadzér nad robotami z ramienia
Zamawiajacego, przy czym w przypadku braku danych dotyczacych rodzaju domieszek, ich
dobor powinien byé dokonany zgodnie z zaleceniami PN-88/B-06250 [3]. Domieszki powinny
odpowiadac PN-85/B-23010 [5].

2.3. Elementy gotowe
2.3.1. Fundamenty prefabrykowane

Pod maszty wysiegnikowe zaleca sie stosowanie fundamentéw prefabrykowanych wedtug
ustalerh dokumentacji projektowe] i wskazan osoby petniacej nadzdr nad robotami z ramienia
Zamawiajgcego. Ogodlne wymagania dotyczace fundamentow konstrukcji wsporczych
okreslone sg w PN-80/B-03322 [1].

W zalezno$ci od konkretnych warunkéw lokalizacyjnych i rodzaju wod gruntowych, nalezy
wykonaé zabezpieczenie antykorozyjne wediug ST, zgodnie z ,Instrukcig zabezpieczet przed
korozjg konstrukcji betonowych” [32].

Skladowanie prefabrykatéw powinno odbywaé sie na  wyrdwnanym, utwardzonym
i odwodnionym podiozu, na przektadkach z drewna sosnowego.

2.3.2. Zrédla $wiatta
Zaleca sie instalacje Zrodet Swiatta rozproszonego (np. diodowe)
2.3.3. Sygnalizatory

Sygnalizatory dla sygnalizacji $wietinej ruchu drogowego powinny speiniaé wymagania
zawarte w Instrukcji o drogowej sygnalizacji swietlnej [28].

2.3.4. Konstrukcje wsporcze
2.3.4.1. Ogélne wymagania dotyczace konstrukcji wsporczych

Sygnalizatory nalezy mocowaé na konstrukcjach wsporczych, ktére powinny by¢ usytuowane
poza jezdnig drogi, na poboczu, chodniku lub na wysepce wyodrebnionej z jezdni przy
pomocy kraweznikéw. Sygnalizatory moga byé umieszczane obok jezdni i nad jezdnia,
Dopuszcza sie mocowanie sygnalizatoréw zaréwno do specjalnie ustawionych masztow jak
i do istniejacych elementdéw wsporczych, np. stupéw, masztow oéwietleniowych, Scian
budynkéw ‘itp. Konstrukcie wsporcze sygnalizatorow powinny by¢ stabilne i zapewniad
umieszczenie urzadzen wyswietlajgcych w stosunku do drogi .

2.3.4.2. Maszt sygnatowy (MS)

O ile dokumentacja projektowa lub ST nie okreslg inaczej, maszt sygnalowy nalezy
wykonywaé ze stali rurowej R 35 wediug PN-80/H-74219 [16] o érednicy 108 mm i diugosci
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3,20 m. W czesci podziemnej maszt powinien mie¢ dodatkows rure tej samej Srednicy
o dlugosci 0,5 m przyspawang pod katem 450 dla wprowadzenia kabli.

W gérnej czeSci maszt powinien posiadaé wywiercone otwory do mocowania konsol
i przepuszczenia przewodow oraz srube do podiaczenia przewodéw ochronnych.

Wszystkie krawegdzie masziu powinny byé sfazowane lub zabezpieczone wktadkami
z tworzywa sztucznego aby wyeliminowaé uszkadzanie izolacji kabla podczas jego wciggania
i pézniejszej pracy. :

Powierzchnia masztu powinna byé zabezpieczona przed korozjg trzema warstwami farb:
antykorozyjng, podktadows i nawierzchniowa. Farba nawierzchniowa powinna byé koloru
szarego.

2.3.4.3. Maszt sygnatowy wysiegnikowy (MSW)

Maszt sygnatowy wysiegnikowy nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacjg projektowg i ST.

Maszt powinien spetnia nastepujace warunki wytrzymatosciowe i funkcjonalne:

~ przenosi¢ obcigzenia wynikajace z zawieszenia sygnalizatoréw i wysiegnika oraz parcia
wiatru dia 1l i Il strefy wiatrowej, zgodnie z PN-75/E-05100 [10],

~ zapewnié zawieszenie sygnalizatoréw nad jezdnig z zachowaniem skrajni, wedtug rys. 1,

— byé dostosowany do potaczenia z fundamentem prefabrykowanym,

~ w swej dolnej czesci posiadaé wneke przystosowana, do montazu gtowicy i zamykang
szczelnie pokrywa,

- umozliwiaé obrot wysiegnika wokét swojej osi,

- wysiegnik powinien stanowi¢ odrebny element, montowany po ustawieniu masztu,

— elementy wewnetrzne masztu i wysiegnika, w kidre wciggane sg kable i przewody, nie
powinny mie¢ ostrych krawedzi,

— wszystkie powierzchnie metalowe powinny by¢ zabezpieczone przed korozjg jak dia
masztu typu MS.

Sktadowanie masztéw wysiegnikowych powinno odbywaé sig na wyréwnanym podiozu w

pozycji poziomej, z zastosowaniem przektadek z drewna sosnowego.

2.3.5. Konsole

Konsole powinny byé wykonane zgodnie z dokumentacjg, projektowa i ST i zapewniac trwate
polaczenie sygnalizatoréw z konstrukcjami wsporczymi. Elementy potaczeniowe konsol
powinny by¢ tak uksztattowane, aby doktadnie przylegaty do konstrukcji wsporczej (masztu
MS lub MSW) i sygnalizatora oraz zapewniaty odpowiedni wysigg.

Powierzchnie zewnetrzne i wewnetrzne konsol powinny by¢ zabezpieczone powltokami
antykorozyjnymi.

2.3.6. Glowice masztowe

Glowice dla masztow typu MS | MSW nalezy wykonaé zgodnie z dokumentacjg projektowa lub

ST. Glowice powinny speiniac nastepujace wymagania:

— powinny posiada¢ zaciski na napigcie 500 V przystosowane do podtaczenia dwoch zyt
kabla lub przewodéw o przekroju 1,5 mm2 w ilosci przekraczajacej liczbe zyt kabla
uzytego w danym rozwigzaniu,
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— zaciski powinny by¢ montowane na materiale elekiroizolacyjnym, niepalnym, ocdpornym na
zmiany temperatury i umiarkowane udary mechaniczne,

— konstrukcja glowic powinna byé dostosowana do wymiarow masztéw typu MS lub MSW
i zapewniaé wygodny ich montaz i dostep do stykow.

2.3.7. Oslona glowicy

Ostona glowicy powinna by¢ elementem rurowym, nasadzanym od gory na maszt typu MS. O
ile dokumentacja projektowa nie przewiduje inaczej, ostong nalezy wykona¢ z rury PCW
wediug PN-81/C-89203 [8] koloru szarego, zakoriczonej denkiem z tego samego materiatu.

2.4. Masy zalewowe

Do wypelniania rowka — szczeliny (po utozeniu petli indukcyjnych) w nawierzchniach
drogowych nalezy stosowaé specjaine masy zalewowe, wbudowane na goraco lub na zimno,
posiadajace aprobate techniczna. Dopuszcza sie masy zalewowe wg BN-74/6771-04 [27].

3. SPRZET
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogélne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania rohot

Wykonawca przystepujacy do wykonania robét powinien wykaza¢ sig¢ mozliwoécig korzystania

Z nastepujacego sprzet:

— samochod o masie calkowitej do 3,5t oznakowany ,Pogotowie sygnalizacyjne’ lub
.Pogotowie drogowe”,

— zuraw samochodowy,

— samochéd specjainy-linowy z platforma lub podnosnik koszowy,

- koparko-tadowarka,

— agregat pradotwérczy,

~ agregat spawalniczy,

— urzadzenie do piaskowania,

— komputera przenosnego (laptopa) wraz z oprogramowaniem do obstugi monitoringu pracy
sygnalizacji,

- urzgdzenia do pomiaréw sieci kablowej, skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej,
lokalizacji tras kabli, rezystencji izolacji, strojenia petli indukcyjnych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine”
pkt 4.

4.2, Transport materialow i elementéw

Dowolny $rodek transportu.
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Na érodkach transportu przewozone materialy i elementy powinny by¢ zabezpieczone przed
ich przemieszczaniem, uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytworce
dla poszczegoéinych elementow.

Materiaty z rozbiérki mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoéline zasady wykonywania robot

Ogoblne zasady wykonywania robét podano w ST D-M-00.00.00 Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Wykonanie roboét rozbidérkowych

Roboty rozbiérkowe i demontazowe elementow sygnalizacii obejmuig usuniecie z terenu robét
wszystkich elementow, ktére beda wymieniane.

Roboty rozbidrkowe mozna wykonywaé mechanicznie lub recznie w sposéb okreslony w ST
jub przez osobe petnigca nadzér nad robotami z ramienia Zamawiajacego.

Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez
powodowania zbednych uszkodzen. Wskazane przez osobe petnigca nadzdr nad robotami
z ramienia Zamawiajacego elementy i materialy z rozbiérki nadajace sig do ponownedo
wbudowania Wykonawca powinien przewiezé do wiasnego magazynu lub na miejsce
wskazane przez osobg pemnigca nadzér nad robotami z ramienia Zamawiajacego.

Elementy i materialy nie nadajgce si¢ do ponownego wbudowania powinny byé usunigte
z terenu budowy na koszt Wykonawcy. :

Doly (wykopy) powstate po rozbidrce elementéw sygnalizacji Swietinej znajdujace sig
w migjscach, gdzie zgodnie z dokumentacjg projektowa beda wykonane wykopy, powinny byé
tymczasowo zabezpieczone. W szczegdlnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody
opadowej.

5.3. Wykopy pod fundamenty i kable

Przed przystgpieniem do wykonywania wykopow, Wykonawca ma obowiazek sprawdzenia
zgodnoéci rzednych terenu z danymi w dokumentacji projektowej oraz oceny warunkow
gruntowych.

Metoda wykonywania robot ziemnych powinna byé dobrana w zaleznoéci od glebokosci
wykopu, uksztattowania terenu oraz rodzaju gruntu. Pod fundamenty prefabrykowane zaleca
sie wykonywanie wykopow wasko-przestrzennych recznie. lch obudowa i zabezpieczenie
przed osypaniem powinno odpowiadaé wymaganiom BN-83/8836-02 [23].

Wykopy pod maszty typu MS nalezy wykonywacé recznie, bez zabezpieczenia scian bocznych,
7 zastosowaniem bezpiecznego nachylenia skarp.

Wykopy pod fundamenty prefabrykowane lub maszty powinny by¢ wykonane bez naruszenia
naturalnej struktury dna wykopu, zgodnie z PN-88/B-06050 [2].

Wykop rowka pod kabel powinien byé zgodny z dokumentacjg projektowa, ST lub
wskazaniami osobe petigca nadzér nad robotami z ramienia Zamawiajacego. Wydobyty
grunt powinien by¢ sktadowany z jednej strony wykopu. Skarpy rowka powinny by¢ wykonane
w sposdb zapewniajacy ich statecznosc.
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W celu zabezpieczenia wykopu przed zalaniem woda z opaddw atmosferycznych, nalezy
powierzchnie terenu wyprofilowa¢ ze spadkiem umozliwiajacym tatwy odplyw wody poza teren
przylegajacy do wykopu.

Zasypanie fundamentu lub kabla nalezy dokonaé gruntermn z wykopu, bez zanieczyszczen (np.
darniny, korzeni, odpadkow). Zasypanie nalezy wykonaé warstwami gruboéci od 15 do 20 cm i
zageszczaé ubijakami recznymi. Wskaznik zageszczenia gruntu” powinien wynosi¢ 0,95
wedlug BN-77/8031-12 [24]. Zageszczenie nalezy wykonywaé w taki sposéb aby nie
spowodowaé uszkodzen fundamentu lub kabla.

Nadmiar gruntu z wykopu, pozostajacy po zasypaniu fundamentu lub kabla, nalezy
rozplantowaé w poblizu lub odwiezé na miejsce wskazane w ST lub przez osobg petnigca
nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajgcego.

5.4. Montaz fundamentéw prefabrykowanych

Montaz fundamentéw nalezy wykonaé zgodnie z wytycznymi montazu dla konkretnego
fundamentu, zamieszczonymi w dokumentacji projektowej.

Fundament powinien byé ustawiany przy pomocy dzwigu, na 10 cm warstwie zageszczonego
zwiru. Przed jego zasypaniem nalezy sprawdzi¢ rzedne posadowienia, stan zabezpieczenia
antykorozyjnego $cianek i poziom gdrnej powierzchni, do ktérej przytwierdzona jest piyta
mocujaca.

Maksymalne odchylenie gérnej powierzchni fundamentu od poziomu hie powinno przekroczyé
1:1500, z dopuszczalng tolerancjg, rzednej posadowienia + 2 cm. Ustawienie fundamentu w
planie powinno by¢ wykonane z doktadnoscig £ 10 cm.

5.5. Montaz masztow typu MSW

Przed przystapieniem do montazu masztu nalezy sprawdzi¢ stan powierzchni stykowych
elementdw taczeniowych, oczyszczajac je z brudu, lodu itp. oraz stan powtoki antykorozyjnej,
ktéra w przypadku uszkodzenia podczas transportu, nalezy uzupe’mié.

Maszt ustawiaé nalezy przy pomocy dzwigu. Podczas podnoszenia masztu nalezy zwrdcic
uwage, aby nie spowodowac odksztatcenia elementdw lub ich zniszczenia.

Przed zdjeciem z haka, ustawiany maszt powinien byé zabezpieczony przed upadkiem.
Nakretki $rub mocujacych maszt powinny by¢ dokrgcane dwustadiowo i trwale zabezpieczone
przed odkreceniem. Odchyika osi masztu od pionu nie moze byé wieksza od 0,001 wysokosci
masztu. Po ustawieniu masztu nalezy przystapi¢ do montazu wysiegnika uzywajac zurawia
samochodowego i samochodu z platformg i balkonem.

Wysiggnik powinien by¢ tak ustawiony w stosunku do jezdni, aby odlegtos¢ jego czesci
mocujgcej sygnalizator (rzut pionowy na jezdnig) od linii zatrzymania pojazdow, byta wigksza
lub réwna 10 m, a sygnalizator znajdowat sie nad pasem ruchu, dla ktérego byt przeznaczony.
Po wykonaniu rob6t montazowych nalezy sprawdzi¢ stan powierzchni malowanych i w
przypadku miejscowych ubytkéw, uzupetié powloke malujac zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej. Nie nalezy malowaé w temperaturze otoczenia nizszej
niz 50C i wilgotnosci wzglednej powietrza przekraczajgce] 80%.
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5.6. Montaz masztow typu MS

Jezeli dokumentacja projektowa nie przewiduje inaczej, to maszty typu MS nalezy ustawia
w wykopie gtgbokoséci 80 cm na 10 cm warstwie betonu B 10 lub ptycie chodnikowej grubosci
7 cm. Po wprowadzeniu kabli do rur, maszt nalezy zasypywac ziemiag, ubijajac ja warstwami
co 20 cm. Jezeli maszt zlokalizowany jest w chodniku, to jego gérna czes¢ podziemna nie
wymaga dodatkowego utwierdzenia. W innych przypadkach nalezy wykona¢ wokét masztu
umocnienie warstwa tiucznia lub gruzu betonowego. Warstwa ta-po ubiciu powinna mieé
grubos¢ 15 com, érednicg 05 m i znajdowat sig na giebokosci 10 cm
od powierzchni gruntu. Podziemna czg¢$¢ masztu powinna byé zabezpieczona antykorozyjnie
farbg bitumiczna. Maszt nalezy ustawiaé tak, aby otwory do mocowania sygnalizatorow
wypadaty na odpowiednich kierunkach, a wychylenie jego od pionu nie przekraczato 0,001
wysokosci masztu.

5.7. Montaz konsol

Konsole nalezy montowaé na masztach typu MS, MSW i ewentualnie specjalnych
konstrukcjach przy pomocy przynajmniej 4 srub M 8 zabezpieczonych przed odkreceniem
podktadkami sprezystymi.

5.8. Montaz gltowic masztowych

W masztach typu MSW glowice nalezy montowaé na konstrukcjach, w ktdére wyposazone sg
wneki. Montaz polega na ich przykreceniu srubami. :

W masztach typu MS glowice nalezy montowac w gbrnej, wewnetrznej jego czgsci w sposob
zalezny od ich wykonania. Zaleca sig stosowanie konstrukcji mocowanej w rurze masztu ,na
weisk” bez uzycia srub.

Do zaciskéw, w ktore wyposazone sa glowice, nalezy podiaczy¢ wszystkie zyly kabli
wchodzacych | wychodzacych z masztu oraz przewody odchodzace od sygnalizatorow.
Zaleca sie wykonanie frwatego oznakowania poszczegdlnych zyt przy podejsciu do zaciskéw.
Zestyki powinny byé zabezpieczone przed erozja preparatem typu ,Elektrosol” lub innym
o podobnych wiasciwoséciach.

5.9. Montaz osfon glowic

Ostony nalezy naktada¢ na gorne czesei masztow typu MS i mocowac je w zaleznosci od
przyjetego rozwigzania.

Ostona po zamontowaniu powinna zabezpieczaé gtowice przed dostawaniem sig kurzu i
wilgoci. Zaleca sig stosowanie oston wykonanych z polichlorku winylu,

5.10. Montaz sygnalizatoréw

Sygnalizatory nalezy montowaé na uprzednio zamocowane do masztow konsole w sposdb
przewidziany przez wytworce.

Od zaciskéw glowic do oprawek zaréwek znajdujacych si¢ w komorach sygnatowych nalezy
poprowadzi¢ przewody miedziane jednozylowe z izolacjg wzmochiona, o przekroju zyly nie
mniejszym niz 1 mm2. '
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Przewody powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniami izolacji w trakcie ich przeciggania
przez rury i podczas poézniejszej eksploatacji, gdy narazone bedg na tarcie o krawedzie
wewnetrzne konstrukcji.

Sygnalizatory dla pojazdéw umieszczone obok jezdni nalezy odchyhc o kgt od 50 do 10oc w
strone jezdni, natomiast sygnalizatory podwieszone nad jezdnig nalezy pochyli¢ w kierunku
nadjezdzajgcych pojazdéw o kat od 50 do 100 w stosunku do ptaszezyzny prostopadtej do osi
drogi, jak pokazano narys. 1

Widok sygnalizatora
Z boku
5:10°
Rzut z gory
ustawienia
sygnalizatora

!Vawezmk
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i Jezdnia _, ¥ Kraweznik —J
05+20m .

4,9+55 m

‘ 2!5-2'7m

05+20m .

Przekr6j poprzeczny ulicy

Rys. nr1
5.11. Ukladanie kabli

Kable nalezy uktada¢ w trasach wytyczonych przez sluzby geodezyjne. Ukiadanie kabli
powinno by¢ zgodne z norma PN-76/E-05125 [11] | BN-89/8984-17/03 [26].

Kable powinny by¢ ukiadane w sposdb wykluczajgcy ich uszkodzenie przez zginanie,
skrecanie, rozcigganie itp. Temperatura otoczenia przy ukladaniu kabli nie powinna byé
mniejsza niz 0°C.

Kabel mozna zginaé jedynie w przypadkach koniecznych, przy czym promien giecia powinien
byé mozliwie duzy, jednak nie mnigjszy niz 10-krotha zewnetrzna jego $rednica.

Stosowa¢ kable posiadajace atesty.
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5.12. Ciecie asfaltu pod petle indukcyjne (wykonanie rowka), ukiadanie przewodu
LgYd 2,5 mm? w rowkach i wypelnienie masa zalewowa rowka po utozeniu
petli indukcyjne;j.

W czasie wykonywania rob6t zwigzanych z wypetnieniem masg zalewows rowka, nie moga
wystepowaé opady atmosferyczne, a temperatura powietrza w trakcie wypetnienia spekan
zalewa bitumiczna nie powinna by¢ nizsza od +50 C.

5.13. Wykonanie dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej

System dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej dla instalacji oéwietieniowej, do czasu
ukazania sie nowych przepisow, moze by¢ stosowany jako zerowanie lub uziemienie
ochronne. Jest to uzaleznione od istniejgcego systemu zastosowanego w konkretnej sieci
zasilajacej szafg zasilajaco-pomiarowa, oraz od warunkéw technicznych przytaczenia
wydanych przez Zaktad Energetyczny.

5£.13.1. Zerowanie

Zerowanie polega na polaczeniu czgsci przewodzacych dostepnych z uziemionym
przewodem ochronnym PE lub ochronno-neutrainym PEN i powodujacym w warunkach
zakléceniowych odigczenie zasitania. Polaczenia te nalezy wykonaé przewodem miedzianym
o przekroju nie mniejszym niz 2,5 mmZ Dodatkowo przy szafie pomiarowo-bezpiecznikowej,
sterowniku | w najdalej od sterownika ustawionym maszcie, nalezy wykona¢ uziomy, kiorych
rezystancja nie powinna przekraczac 5 omow.

Zaleca sie wykonywanie uziomu prgtowego z uzyciem pretéw stalowych o 20 mm, nie
krétszych niz 2,5 m, potaczonych bednarka ocynkowang 25 x4 mm.

Uziom z zaciskami zerowymi znajdujgcymi sie w szafach i masztach, gczy¢ przewodami
uziomowymi o przekrojach nie mniejszych od przekroju uziomu poziomego.

5.13.2. Uziemienie

Uziemienie polega na potaczeniu czesci przewodzacych dostepnych z uziomami w sposdb
powodujacy samoczynne odigczenie zasilania, w warunkach zaktéceniowych. Zaleca sie
wykonywanie uziomu tasmowego, ukladajac w jednym rowie z kablem zasilajacym |
sterowniczym, bednarke ocynkowang 25 x 4 mm, ktéra nastepnie powinna by¢ wprowadzona
do szaf, gdzie nalezy ja potaczy¢ z zaciskami ochronnymi. '

W przypadku masztow stalowych typu MS i MSW, bednarke nalezy polaczyé z masztami
przez spawanie lub za pomoca 2 &rub M 8. Polaczenia te powinny znajdowaé sig 20 cm nad
ziemia | byé zabezpieczone farbg bitumiczna,

Ewentualne taczenie odcinkow bednarki nalezy wykonywaé przez spawanie.

Bednarka w ziemi nie powinna by¢é ukiadana ptycej niz 0,6 m i powinna by¢ zasypana gruntem
bez kamieni, zwiru i gruzu. .

Od zaciskéw ochronnych do elementow przewodzacych dostgpnych, nalezy uktadac
przewody miedziane o przekroju nie mniejszym niz 2,5 mm?.

Przewody te powinny by¢ chronione przed uszkodzeniami mechaniczhymi.

Szczegblowe Specyfikacje Techniczne 30




D-07.03.01 URZADZENIA DO REGULACH RUCHU {SYGNALIZACIA SWIETLNA)

5.14. Montaz sygnalizatora akustycznego

Sygnalizatory akustyczne ( zamontowane wewnatrz komory sygnalizatora) bedg zgodne
z wymaganiami zawartymi w Rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury
z dnia 23.07.2003r, w sprawie szczegblowych warunkéw technicznych dla sygnalow
drogowych i warunki ich umieszczania na drogach Dz. U. nr 220 poz.2181 z 23.12.2003r. (zat.
Nr 3 p0z.3.3.5.2.). Urzadzenie dodatkowo powinno by¢ wyposazone w opcje blokady sygnaiu,
ktéra dziata w momencie podania fazy np. z zegara sterujgcego i dziala tak diugo jak
podawana faza ma blokade. Powinna rowniez istnie¢ mozliwosé uzyskiwania zakresoéw barw
dzwiekow i ich powtarzania w dolnym zakresie poza warto$ciami okre$lonymi w zatgczniku
nr 3 instrukeji (modulacja dzwieku).

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogoélne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,WWymagania ogélne” pkt 6.
Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien uzyskaé aprobaty techniczne na
materiaty i wymagane wyniki badan materiatdow przeznaczonych do wykonania naprawy
spekan i przedstawi¢ je osobie petnigcej nadzdr nad robotami z ramienia Zamawiajacego do
akceptacii.

6.2. Kontrola jakosci rohét rozbiorkowych

Kontrola jakosci robdt polega na wizualne] ocenie kompletnosci wykonanych robét
rozbiérkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow przewidzianych do
powtérnego wykorzystania. Zageszczenia gruntu wypelniajacego ewentualne doly po
usunietych elementach nawierzchni, ogrodzent i przepustéw powinno spetnia¢ odpowiednie
wymagania okreslone w ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

6.3. Wykopy pod fundamenty i kable

Lokalizacja, wymiary i zabezpieczenie $cian wykopu powinno byé zgodne z dokumentacjg
projektowa. i ST. Po zasypaniu fundamentéw, ustojow lub kabli nalezy sprawdzi¢ wskaznik
zageszczenia gruntu wg p. 5.3 oraz sprawdzi¢ sposob usunigcia nadmiaru gruntu z wykopu.

6.4. Fundamenty i ustoje

Program badan powinien obejmowaé sprawdzenie ksztaitu i wymiardw, wygladu
zewnetrznego oraz wytrzymato$ci.

Parametry te powinny byé zgodne z wymaganiami zawartymi w dokumentaciji projektowej oraz
wymaganiami PN-80/B-03322 [1], PN-88/B-30000 [6]. Ponadto nalezy sprawdzi¢ dokifadnosé
ustawienia w planie i rzedne posadowienia.

6.5. Maszty z sygnalizatorami

Elementy masztéw powinny by¢ zgodne z dokumentacijg projektowa i ST.

Maszty z sygnalizatorami po ich montazu, podlegaja sprawdzeniu pod wzgledem:
—  doktadnos$ci ustawienia pionowego konstrukcji (zgodnie z p. 5.5 5.6),

—  prawidtowo$ci ustawienia wysiegnika wzgledem jezdni,

— prawidtowosci ustawienia sygnalizatorow,
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jakosci polaczen kabli i przewodéw na glowicach masztowych i w komorach
sygnalizatorow,

jakoéci polaczen srubowych masztow, wysiegnikéw, konsol i sygnalizatordw,

jakoséci montazu ostony gtowicy,

stanu antykorozyjnej powtoki ochronnej wszystkich elementow metalowych.

|

}

6.6. Instalacja przeciwporazeniowa

Podczas wykonywania uziomow taémowych nalezy wykonaé pomiar glebokosci uiozenia
bednarki oraz sprawdzi¢ stan polaczen spawanych, a po jej zasypaniu, sprawdzi¢ stopien
zageszczenia i rozplantowanie gruntu.

Po wykonaniu instalacji przeciwporazeniowej nalezy sprawdzié jako$¢ polaczen przewodow
ochronnych, wykona¢ pomiary rezystanci uzioméw oraz pomierzyé (przy zerowaniu)
impedancje petli zwarciowych dla stwierdzenia skutecznoéci zerowania.

6.7. Sprawdzenie dzialania sygnalizacji

Przed wigczeniem sygnalizacji do pracy cyklicznej nalezy dokonaé sprawdzenia dziatania
sygnalizacii przez:

1) wyswietlanie sygnatu zéitego migajacego przez co najmniej jedna dobe,

2) kontrole poprawno$ci dziatania nastepujacych uktadéw nadzorujacych:

~  sygnaldw czerwonych, co najmniej w grupach sygnatowych dla pojazdow,

—  kolizji sygnatéw zielonych w grupach kolizyjnych,

- diugosci cyklu i wiasciwych czasdw realizacji programow sygnalizacyjnych,

—  napiecia zasilania,

—  pracy zdalnej.

Dziatanie ukladéw nadzorujacych: sygnaly czerwone, kolizyjnoé¢ sygnatéw zielonych oraz
diugosé cyklu, powinno natychmiast wprowadzaé sterownik w tryb pracy awaryjnej w '
przypadku zadziatania uktadu wraz z zapamietaniem rodzaju i miejsca awarii, kasowanym
W momencie usunigcia przyczyny.

Uktad nadzorujacy hapiecie zasilania powinien w przypadku stwierdzenia obnizenia napigcia
poza dopuszczalng granice, automatycznie przelaczy¢ sterownik na zasilanie rezerwowe lub
go wytaczyé.

Uktad nadzorujacy prace zdaing sterownika powinien, w przypadku stwierdzenia przerwy
w potgczeniu ze sterownikiem koordynujacym prace, spowodowaé przejécie nadzorowanego
sterownika na prace z programem indywidualnym.

6.8. Ciecie asfaltu pod petle indukcyjne (wykonanie rowka), wypelnienie masa
zalewowa rowka po utozeniu pgtli indukcyjnych i wykonanie mufy kabli
podiaczonych petli.

W czasie robét nalezy badaé czysto$¢ rowka. Wizualnie i dotykiem nalezy sprawdzi¢, czy
scianki rowka nie zawierajg zadnych niezwigzanych okruchow mieszanki mineraino-
asfaltowej, ziarn kruszywa, pyikéw oraz sladéw wilgoci, a takze $laddw i plam olejowych.
Jezeli wystepuja jakiekolwiek &lady wilgoci, nalezy je usunag¢ 1anca gorgcego powietrza. Plamy
olejowe nalezy wytrawié odpowiednimi rozpuszczalnikami.
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W czasie robét nalezy sprawdzi¢ i wykonaé badanie kabli po utozeniu, przed zalaniem masg
oraz muf kablowych.

Nalezy stale sprawdzaé¢ makroskopowo barwe i konsystencje zalewy.

Po zalaniu peknie¢ nalezy wizualnie sprawdzi¢ prawidtowos¢ ich wypetnienia zalewsa,

6.9. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi elementami robét

Wszystkie materialy nie speiniajgce wymagan ustalonych w odpowiednich punktach ST
zostang przez osobe pelniaca nadzér nad robotami z ramienia Zamawiajacego odrzucone.
Wszystkie elementy robét, ktoére wykazujg odstepstwa od postanowien ST zostana rozebrane i
ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pki 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest dla:
1. wymiany:
— masztu syghatowego (stalowego lub ocynkowanego na ocynkowany) — 1 szt. (sztuka),
— masztu sygnatowego wysiegnikowego (stalowego lub ocynkowanego na ocynkowany) —
szt. (sziuka),
— masztu sygnatowego wysiegnikowego (stalowego lub ocynkowanego na ocynkowany) —
bez wymiany fundamentu — szt. (sztuka),
— masztu sygnatowego wysiegnikowego (stalowego lub ocynkowanego na ocynkowany) —
na nowym fundamencie — szt. (sztuka), '
— sygnalizatora o 1 komorze sygnatowej z wktadem LED lub zarowkami— sz, (sztuka),
— sygnalizatora o 2 komorach sygnatowych z wktadem LRD lub zaréwkami— szt. (sztuka),
— sygnalizatora o 3 kemorach sygnatowych z wkiadem LED lub zaréwkami— szt. (sztuka),
. montazu lub wymiany przyciskéw sterowniczych — szt. (sztuka),
. wykonania petli indukcyjnych:
ciecie asfaltu pod petle indukcyjne (wykonanie rowka) — m (metr),
uktadanie przewodu LgYd 2,5 mm2 w rowkach —m (metr),
wypelnienie masg zalewowg rowka po utozeniu petii indukcyjnych — m (metr),
wykonanie mufy kabli podtaczonych petli — szt. (sztuka),
. montazu sygnalizatorow akustycznych — szt. ( sztuka),
. wymianie zarowek na wkiady diodowe LED w istnigjacej obudowie komory sygnalizacyjnej
— szt.(sztuka),
. masztu sygnatowego i masztu wysiegnikowego na nowym fundamencie {maszt — materiat
Zamawiajgcego) — szt. (sztuka). :
+ inne ustugi zwigzane z wymiana i sprawdzeniem poprawnosci dziatania;
kart przyciskow dla pieszych,
kart petli indukeyjnych,
kart wideo-detektora,
kart procesorow,

[ B 7S B S

o

>

Szczegblowe Specyfikacje Techniczne . 33



D-07.03.01 URZADZENIA DO REGULACII RUCHU (SYGNALIZACJA SWIETLNA)

— kamery video-detektora,

— separatoréw toru video,

— modutdéw komunikacyjnych,

—  kart wykonawczych,

— czujnika podczerwieni,

— montazem obudowy sterownika wraz z ponownym montazem wyposazenia.

Obmiar robdt polega na sprawdzeniu wykonania wszystkich elementow sygnalizacji $wietingj,
po skontrolowaniu poprawnosci jego dziatania na catym skrzyzowaniu drogowym (ulicznym).

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru roboét

Ogdlne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z ST i wymaganiami osobe petnigca nadzdr nad
robotami z ramienia Zamawiajacego, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
folerancji wg pkt 6, daty wyniki pozytywne.

8.2, Odl;iér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Cdbiorowi robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu podlegaja;
— wykopy pod fundamenty i kable,

— wykonanie fundamentow i ustojow,

— ulozenie kabla petli indukecyjnych,

— wykonanie uziomow tasmowych.

8.3. Odbior koncowy

Odbidér koncowy robot dokonywany jest na zasadzie odbioru koficowego zadania.
Odbiér koncowy powinien byé dokonany po catkowitym zakonczeniu robédt, na podstawie
wynikéw pomiarow i badan jakociowych okreslonych w punktach 2 i 5.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy ptathos$ci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy pfatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
og6ine” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wymiany 1 szt. masztu sygnalowego (stalowego Iub ocynkowanego
na ocynkowany), 1 szt. masztu sygnalowego wysiggnikowego . (stalowego
lub ocynkowanego na ocynkowany) obejmuje:

— oznakowanie robdt,

— demontaz masztu, konstrukcji, wysiegnika, gtowic, konsoli,

— rozebranie nawierzchni, odkopanie | wydobycie fundamentu lub ustoju,

— wykopy pod fundamenty i ustoje,

— dostarczenie materiatow,

— wykonanie fundamentu lub ustoju,
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zasypanie fundamentu lub ustoju, zageszczenie gruntu oraz rozplantowanie lub
odwiezienie nadmiaru gruntu, ,

zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozbidrki (gruntu, zlomu) oraz materiatow
nadajgcych sie do

ponownego wbudowania,

odtworzenie nawierzchni,

uporzadkowanie terenu rozbiérki,

montaz masztow, wysiegnikéw, konsol, giowic, oston glowic,

weiggniecie kabli i podigczenie zasilania, zerowania, uziemienia, -

uzupelnienie uszkodzonych antykorozyjnych powlok ochronnych wszystkich elementow
metalowych,

przeprowadzenie préb i pomiaréw w celu sprawdzenia poprawnoéci dziatania sygnalizaci,
uporzadkowanie terenu robot,

konserwacja urzadzenr do chwili przekazania sygnalizacji Zamawiajgcemu.

Cena wymiany 1 szt. masztu sygnalowego wysiegnikowego (stalowego Ilub
ocynkowanego na ocynkowany) — bez wymiany fundamentu obéjmuje:

oznakowanie robét,

demontaz masztu, konstrukcji, wysiegnika, gtowic, konsoli,

zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbidrki (gruzu, ztomu) oraz materiatow nadajacych
sie do ponownego wbudowania,

uporzadkowanie terenu rozbiérki,

dostarczenie matetiaiow,

montaz masztow, wysiegnikéw, konsol, gtowic, oston gtowic,

wciagnigcie kabli | podigczenie zasilania, zerowania, uziemienia,

uzupetnienie uszkodzonych antykorozyjnych powtok ochronnych wszystkich elementow
metalowych,

przeprowadzenie prob i pomiaréw w celu sprawdzenia dzialania sygnalizacji,

konserwacja urzadzen do chwili przekazania sygnalizacji Zamawiajacemu.

Cena wymiany 1 szt. sygnalizatora o 1 komorze sygnalowej, 1 szt. sygnalizatora o 2
komorach sygnatowych, 1 szt. sygnalizatora o 3 komorach sygnalowych obejmuje:

oznakowanie robdt,

demontaz sygnalizatora,

zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki (ztomu) oraz materiatdw nadajacych si¢ do
ponownego wbudowania,

uporzgdkowanie terenu rozbiorki,

dostarczenie materiatow,

montaz sygnalizatora (z podtaczeniem przewoddw i zainstalowaniem Zrédta swiatla),
przeprowadzenie prob i pomiardw w celu sprawdzenia dziatania sygnalizacj,
uporzadkowanie terenu,

konserwacja urzadzen do chwili przekazania sygnalizacji Zamawiajgcemu.

Cena montazu lub wymiany 1 szt. przyciskow sterowniczych ohejmuje:

dostarczenie materiatdéw,
montaz lub wymiang przycisku sterowniczego,
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- pomalowanie obudowy przycisku oraz fragmentu masztu (ok. 15 cm),

— umieszczenie nad przyciskiem piktogramu ,Nacisnij”, _

~  przeprowadzenie prob i pomiaréw w celu sprawdzenia dziatania sygnalizacji,

— konserwacja urzadzen do chwili przekazania sygnalizacji Zamawiajacemul.

Cena cigcia 1 m asfaltu pod petle indukcyjne (wykonanie rowka) obejmuje:

— oznakowanie robot,

— wyznaczenie robdt w terenie,

— wykonanie w warstwie §cieralnej szczeliny o pionowych $ciankach, o przekroju zblizonym
do prostokagtnego,

- — oczyszczenie szczeliny,

- uporzgdkowanie terenu i wywo6z odpaddow.

Cena ulozenia 1 m przewodu LgYd 2,5 mm? w rowkach obejmuje:

— oznakowanie robdt,

- dostarczenie materiatow,

— utozenie przewodu we wczesnigj wykonanym rowku,

— podigczenie przewodow,

~ przeprowadzenie préb i pomiaréw w celu sprawdzenia dziatania sygnalizacji,

— wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej robét

- wykonanie kopii mapy zasadniczej powstate] wyniku geodezyjne inwentaryzaciji
powykonawczej,

- uporzadkowanie terenu robot.

Cena wykonania 1 m wypelnienia masa zalewowa rowka po utozeniu petli indukcyjnych

obejmuje: '

—~ oznakowanie robot,

— dostarczenie materiatow,

wypelnienie rowka masa,

uporzgdkowanie terenu robot.

Cena wykonania 1 szt. mufy kabli podtaczonych petli obejmuje:

- dostarczenie materiatow,

— wykonanie mufy.

Cena montazu 1 szt. sygnalizatora akustycznego obejmuje:

oznakowanie robot,

dostarczenie materiatow,

montaz sygnalizatora akustycznego,

uporzadkowanie terenu robot.

Cena wymiany 1 szt. Zzaréwek lub wiadow diodowych LED na wkiad diodowy LED

w istniejacej obudowie komory sygnalizacyjnej ohejmuje:

— oznakowanie robot,

—~ dostarczenie materiatow,

—  demontaz uszkodzonej zaréwki, wktadu diodowego LED,

— montaz wkiadu diodowego LED,

— uporzgdkowanie terenu robot.

!
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Cena zwiazana z wymiang 1 szt. lub kp! i sprawdzeniem poprawnosci dziatania:
- kart przyciskdw dla pieszych,
—  kart petli induicyjnych,
- kart wideo-detektora,
—  kart procesoréw,
- kamery video-detektora,
—  separatoréw toru video,
—  modutdw komunikacyjnych,
~  kart wykonawczych,
— czujnika podczerwieni,
—~  montazu obudowy sterownika wraz z ponownym montazem wyposazenia.
obejmuje:
o o0znakowanie robot,
o dostarczenie materiatow,
o montaz,
o uporzadkowanie terenu robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-80/B-03322 Elekiroenergetyczne linie napowietrzne. Fundamenty konstrukcji wsporczych

2. PN-68/B-08050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania badan przy
odbiorze

3. PN-EN 206-1:2003 Beton - Cze$¢ 1. Wymagania, wlasciwosci, produkeja | zgodnose
4, PN-86/B-06712 Kruszywa mineralne do betonu

5. PN-85/B-23010 Domieszki do betonu. Klasyfikacja i okreslenia

6. PN-88/B-30000 Cement portlandzki

7. PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonéw i zapraw

8. PN-81/C-89203 Ksztaltki z nieplastyfikowanego polichiorku winylu

9. PN-80/C-89205 Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu

10. PN-75/E-05100 Elekiroenergetyczne linie napowietrzne. Projekiowanie i budowa
11. PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne linie kablowe. Projektowanie i budowa

12. PN-91/E-05160/01 Rozdzielhice i sterownice niskonapieciowe. Wymagania dotyczace zestawow
hadanych w pelnym i niepelnym zakresie badan typu

13. PN-83/E-06230 Zarowki. Ogélne wymagania i badania

14, PN-3/E-90401 Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji i powloce polwinitowej
na napiecie znamionowe nie przekraczajace 6,6 kV. Kable elektroenergetyczne
na napiecie znamionowe 0,6/1 Kv
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15. PNO3/E-90403 Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji i powloce polwinitowej
nha napiecie znamionowe nie przekraczajace 6,6 kV. Kable sygnalizacyjne na napigcie znamionowe
0,6/1 kV

16. PN-80/H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na gorgco ogoinego zastosowania

17. PN-91/M-34501 Gazociagi i instalacje gazownicze. Skrzyzowania gazociggéw z przeszkodami
terenowymi. Wymagania

18. PN-86/0-79100 Opakowania transportowe. Odporno$é na narazanie mechaniczne. Wymagania
i badania

19. PN-83/T-90331 Telekomunikacyjne kable miegjscowe z wigzkami czwdrkowymi, pgczkowe
¢ izolacji polietylenowej

20. BN-68/6353-03 Folia kalandrowana techniczna z uplastycznionego polichlorku  winylu
suspensyjnego

21. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

22. BN-87/6774-04 Kruszywa mineralne do nawierzchni drogowych. Piasek

23. BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i badania przy odbiorze
24, BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu

25. BN-72/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne

26. BN-89/8984-17/03 Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Linie kablowe. Ogoine wymagania i
badania.

27. BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa
10.2. Inne dokumenty

28. Zalacznik nr 3 do Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. (Dz. U. Nr 220,
poz.2181z dnia 23 grudnia 2003 r. } w sprawie szczegGlowych warunkéw technicznych dla znakow i
sygnatéw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego | warunkéw ich umieszczania

na drogach.
29, Przepisy budowy urzadzer elektrycznych. Warszawa 1980 .

30. Rozporzadzenie Ministra [nfrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa | higieny
pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (DBz. U. 22003 r. Nr 47, poz. 401).

31. 31. Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlano— Montazowych — Czes¢ V.
Instalacje elektryczne, 1973 r.

32. Instrukcja zabezpieczeti przed korozja konstrukaji betonowych, Nr 240 wydane przez ITB w 1982 r.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru uslug realizowanych w ramach zadania pn: “ Utrzymanie sygnalizacji $wietlnych
na terenie miasta Gorzowa Wikp.”

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
w/w robdt.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych

z antykorozyjnym zabezpieczeniem tj. dwukrotnym malowaniem elementow sygnalizacii

swietlnej:

~ masztach sygnatowych uprzednio malowanych farbg olejng i masztach sygnatowych
wysiegnikowych uprzednio malowanych farba olejng oraz masztow wysiggnikowych,

— szaf sterowniczych. ‘

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robot |
Ogélne wymagania dotyczace robét podano w ST D-M-00.00.00 ,\Wymagania ogéine” pkt 1.5.
2. MATERIALY

Ogdlne wymagania dotyczace materiatow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania podano w ST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogbine” pkt 2.

Rodzaje materialow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu malowania sygnalizacji i objetych niniejsza ST,
sg materiaty do malowania i renowacji powtok malarskich.

Materialy do malowania powtok malarskich

Do malowania urzadzen ze stali nalezy uzywaé materialy zgodne z PN-B-10285 [1] (tab. 4) lub
stosownie do ustalenn ST, badz wskazan osoby pelnigcej nadzor nad robotami z ramienia
Zamawiajgcego. '

Do malowania elementow nalezy uzywaé farb do tego przeznaczonych, a powierzchnig
do malowania przygotowaé w sposdb okreslony w aprobacie lub karcie techniczne;.
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Tablica 4. Sposoby malowania zewnatrz budynkow (wyciag z tab. 2 PN-B-10285[1])

Lp. | Rodzaj padioza [Rodzaj powtoki malarskie Zastosowanie

a) dwuwarstwowa z farby

albo elementy $lusarsko-kowalskie pefne i

4 Stal ) jak w a} i jednowarstwowa z lakieru ‘aZurowe {porecze, kraty, ogrodzenie, bramy
olejnego schngcego na powietrzu, itp.}
rodzaju {ll

Nie dopuszcza sie stosowania wyrobow lakierowanych o niezhanym pochodzeniu, nie
majacych uzgodnionych wymagan oraz nie sprawdzonych zgodnie z postanowieniami norm.
W przypadku, gdy barwa i polysk odgrywajg istotng rolg, a nie sg ujete w normach, powinny
by¢ ustalone odpowiednie wzorce w porozumieniu z dostawca,

3. SPRZET
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robo6t malarskich

Wykonawca przystepujacy do wykonania malowania powinien wykaza¢ sie mozliwoscia

korzystania ze sprzetu dostosowanego do zaakceptowanych warunkéw wykonania, np.:

~ urzadzen do mycia ogrodzen, poreczy i stupkéw (np. opryskiwaczy ogrodniczych itp.),

— szczotek stalowych mechanicznych,

— piaskarek z kompresorem do czyszczenia metali metoda strumieniowo-§cierng

{piaskowaniem),

— malowarek z pistoletem rgcznym,
— sprzetu recznego, jak szczotKi, skrobaki, miotki, pgdzle, watki do malowania itd.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
Ogélne zasady wykonywania robot
Ogdlne zasady wykonywania robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
Malowanie sygnalizacji $wietinej i stupkow znakéw drogowych

Zaleca sie przeprowadza¢é malowanie w okresie od maja do wrzesnia, wylacznie w dni

pogodne, przy zalecanej temperaturze powietrza od 15 do 20°C; nie nalezy malowac pedzlem

lub watkiem w temperaturze ponizej +5°C, jak rowniez malowaé metodg natryskowsg w

temperaturze ponizej +15°C oraz podczas wystepujacej mgly i rosy.

Nalezy przestrzega¢ nastgpujacych zasad przy malowaniu:

— z powierzchni stali nalezy usunaé bardzo starannie pyt, kurz, plesnie, tuszcz, rdze,
zgorzeling, ewentualnie starg luszczaca sie farbe i inne zabrudzenia zmniejszajace
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przyczepnoéé farby do podioza, poprzez zmywanie, usuwanie przy uzyciu szczotek
stalowych, odrdzewiaczy chemicznych, materialéw Sciernych, piaskowania, odpalania,
lugowania lub przy zastosowaniu innych $rodkéw, zgodnie z wymaganiami PN-1SO-8501-1
[6] i PN-H-97052 [4],

- przed malowaniem nalezy wypetni¢ wgtebienia i rysy na powierzchniach za pomoca kitow
lub szpachléwek ogdinego stosowania, a nastepnie - wygtadzi¢ i zeszlifowac podioze pod
farbe,

- do malowania elementéw uprzednio malowanych mozna stosowaé farby ogélnego
stosowania przeznaczone do uzytku zewnetrznego, dobrej jakosci, z nieprzekroczonym
okresem gwarancji, jako: farby nawierzchniowe (np. lakiery, emalie, wyroby ftalowe,
ftalowo-styrenowe, akrylowe itp.) oraz rozcieficzalniki zalecone przez producenta
stosowanej farby,

— farbe diuzej przechowywang nalezy przygotowaé do malowania przez usunigcie ,kozucha”
(zestalonej substancji blonotwérczej na powierzchni farby), doktadne wymieszanie
(potaczenie Izejszych i ciezszych sktadnikdw farby), rozcieficzenie zbyt zgestniatej farby,
ewentualne przecedzenie (usuniecie nierozmieszanych resztek osadu i innych
zanieczyszczeny},

— malowanie mozna przeprowadzaé pedzlami, watkami malarskimi lub ewentualnie metodg
natryskows {pistoletami elektrycznymi, urzadzeniami kompresorowymi itp.),

— z zasady malowanie nalezy wykonaé dwuwarstwowo: farbg do gruntowania i farbg
nawierzchniowg, przy czym kazda nastepng warstwe mozna natozyé po catkowitym
wyschnieciu farby poprzedniej. '

Malowanie powinno adpowiada¢ wymaganiom PN-H-97053 [5].

Nalezy zwraca¢ uwage na dokiadne pokrycie farba miejsc stykania sie stupka metalowego z

betonem fundamentu, ze wzgledu na najszybsze niszczenie sie farby w tych miejscach i

pojawianie sie rdzawych zaciekdw sygnalizujacych korozje stupka.

Zaleca sig stosowanie farb mozliwie jak najmniej szkodliwych dia zdrowia ludzi i srodowiska, z

niska zawartoScia m.in. niearomatycznych rozpuszczalnikow. . Przy stosowaniu farb

nieznanego pochodzenia Wykonawca przedstawi do akceptacji osoby petnigcej nadzér nad
robotami z ramienia Zamawiajgcego badania na zawartos¢ szkodliwych sktadnikow (np.
trujgcego toluenu jako rozpuszczainika).

Wykonawca nie dopusci do skazenia farbami woéd powierzchniowych i gruntowych oraz

kanalizacji. Zlewki poprodukcyjne, powstajace przy myciu urzadzen i pedzli oraz z same;j

farby, nalezy usuwaé¢ do izolowanych zbiornikdéw, w celu ich naturalnej lub sztucznej
neutralizacji i detoksykaciji.

Wykonawca zabezpieczy nawierzchnie w obrebie prowadzonych robdt oraz wszysikie

elementy sygnalizacji $wietinej nie malowane przed zabrudzeniem farba.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogdlne zasady kontroli jakosci robo6t

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,\Wymagania ogdlne” pkt 6.
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Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien uzyskaé od producentéw zaswiadczenia
0 jakosci (atesty) oraz wykona¢ badania materiaidw przeznaczonych do wykonania robdt i
przedstawi¢

ich wyniki osobie petnigcej nadzdr nad robotami z ramienia Zamawiajacego w celu akceptacii
materiatow, zgodnie z wymaganiami okreslonymi w pkt 2.3.

Do materiatow, ktdérych producenci sg zobowigzani (przez wiasciwe normy PN i BN)
dostarczy¢ zaswiadczenia o jakosci (atesty) nalezg farby.

Badania i kontrola w czasie wykonywania robét
6.3.1. Kontrola w czasie wykonywania robét

W czasie wykonywania malowaniem sygnalizacji Swietinej nalezy zbada¢ prawidlowosé
przygotowania powierzchni do malowania, zgodnie z punktem 5.2.

7. OBMIAR ROBOT
Ogodlne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 7.
Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg malowania sygnalizacji $wietinej jest malowanie:

— masztu sygnatowego uprzednio malowanego farbg olejng - szt. (sztuka),

— masziu sygnatowego wysiegnikowego uprzednio malowanego farba olejng- szt. (sztuka),
— szafy sterowniczej - szt. (sztuka). '

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoéine” pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z ST i wymaganiami osoby pehigce] nadzor nad

robotami
z ramienia Zamawiajacego, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg

pkt 6, daty wyniki pozytywne.
9. podstawa ptatnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogélne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,\Wymagania
ogolne” pkt 9.
Cena jednostek obmiarowych:

Cena wykonania malowania 1 szt. sygnalizacji $wietlnej o masztach uprzednio
malowanych farba olejna lub masztach sygnatlowych wysiegnikowych uprzednio
malowanych farba olejna obejmuje:

— oznakowanie robdt, .
— zabezpieczenie nawierzchni oraz elementéw nie malowanych przed zabrudzeniem farba,

— dostarczenie materiatow i sprzetu ,
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przygotowanie wszystkich powierzchni do malowania,

pomalowanie wszystkich elementow stalowych sygnalizacji,

uporzgdkowanie terenu robot,

przeprowadzenie pomiaroéw i badan wymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,
odwiezienie sprzetu.

Cena wykonania malowania 1 szt. szafy sterowniczej obejmuje:

9.

oznakowanie robot,

zabezpieczenie nawierzchni oraz elementéw nie malowanych przed zabrudzeniem farba,

dostarczenie materiatéw i sprzetu ,

przygotowanie wszystkich powierzchni do malowania,

pomalowanie wszystkich elementow szafy,

uporzadkowanie terenu robot, .

przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w niniejszej specyfikaciji technicznej,
odwiezienie sprzetu.

. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

PN-B-10285 Roboty malarskie budowlane farbami, lakierami i emaliami na spoinach
bezwodnych '

PN-H-04651 Ochrona przed korozja. Klasyfikacja i okreslenie agresywnosci korozyjnej
$rodowiska

PN-H-97051 Ochrona przed korozja. Przygotowanie powierzchni stali, staliwa i zeliwa do
malowania. Ogélne wytyczne.

PN-H-87052 Ochrona przed korozja. Ocena przygotowania powierzchni stali, staliwa i zeliwa
do malowania. Ogdlne wytyczne

PN-H-97053 Ochrona przed korozjg. Malowanie konstrukgji 'staiowych. Ogoblne wytyczne.

PN-1S0-8501-1 Przygotowanie podiozy stalowych przed naktadaniem farb i podobnych
produkiéw. Stopnie skorodowania i stopnie przygotowania niezabezpieczonych
podiozy stalowych oraz podiozy stalowych po catkowitym usunieciu wczesniej
natozonych powiok.

BN-73/0658-01 Rury stalowe profilowane ciggnione na zimno. Wymiary

BN-89/1076-02 Ochrona przed korozja. Powtoki metalizacyjne cynkowe i aluminiowe na
konstrukcjach stalowych i zeliwnych. Wymagania i badania

inne dokumenty

Zatacznik nr 3 do Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003r.
(Dz. U. Nr 220, poz.2181z dnia 23 grudnia 2003 r. ) w sprawie szczegdtowych warunkow
technicznych dla znakdw i sygnalow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu
drogowego i warunkow ich umieszczania na drogach.
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1. WSTEP
Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST} sg wymagania dotyczace wykonania
i odbioru ustug realizowanych w ramach zadania pn: “ Utrzymanie sygnalizacji $wietinych
ha terenie miasta Gorzowa Wikp.”

Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi czgs¢ dokumentéw przetargowych i kontraktowych
przy zlecaniu i realizacji robot.

Zakres robét objetych ST

Prace objete niniejszg ST polegajg na calodobowym zapewnieniu ciggtej bezawaryjnej pracy

i utrzymaniu we wiasciwym stanie technicznymi, funkcjonalnym oraz wykonaniu przegladow

wszystkich elementéw sygnalizacii tj.:

— latarni sygnalizacyjnych,

— konstrukcji wsporczych (masztow, wysiegnikéw ),

- sygnalizatordéw akustycznych,

~ uktaddéw detekcji dla pojazdéw i pieszych (petle indukcyjne, w1deodetekCJa przyciski dla
pieszych),

— kanalizacji kablowsj, studzienek, instalacji kablowej, zasilajacej, akomodacyjnej,
sygnalizacyjnej i sterujace;j,

— sterownikow i szaf pomiarowo-zasilajgcych,

— innego osprzetu niezbgdnego dia zapewnienia wtasciwej pracy sygnalizacii.

Wykonawca jest zobowigzany do:

— wprowadzania zmian w programach sygnalizacyjnych polegajace na przeprogramowaniu
sterownika w zakresie korekty programu dotyczacych zmian diugo$ci wyswietlania
poszczegdlnych dlugoéci $Swiatet dla poszczegdlnych strumieni ruchu, offsetéw
koordynacji, zmian w harmonogramach pracy sygnalizacji oraz zakresu istniejacej
akomodacji.

Powyzsze zmiany beda wprowadzane przez Wykonawce wylgcznie w oparciu o nowy
opracowany i zatwierdzony zgodnie z obowigzujacymi przepisami program sygnalizacji
swietlnej, zatwierdzony przez Zamawiajacego.

- udzielania informacji i opinii w zakresie dziatanie programéw sygnalizacyjnych.

— wykonania i przekazania w formie pisemnej Zamawiajgcemu wynikow:

v na koniec pierwszego i drugiego péirocza danego roku pomiaréw elekirycznych:
= rezystancji izolacji petli detekcyjnych z federem,
= pozostatych elementéw detekcyjnych;
v na koniec pierwszego potrocza danego roku pomiarow elektrycznych:
= skutecznosci dziatania ukiadu ochronnego réznicowo — pradowego,
= uziomu,
= rezystanciji izolacji kabli sygnalizacyjnych,
» rezystangji izolacji obwoddw instalacii elekiryczne; niskiego napigcia;
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v na koniec kazdego kwartatu przegladu okresowego sterownikow;
v na koniec trzeciego kwartatu przegladu okresowego sygnalizacji z oceng stanu
technicznego wszystkich elementow kazdej sygnalizacji,

Wszystkie pomiary z zakresu instalagji elektroenergetycznych zostana wykonane zgodnie

z przepisami eksploatacji urzadzen elektroenergetycznych.

—~ do prowadzenia dziennika eksploatacji kazdej sygnalizacji z rejestracjg wszystkich
czynnosci dokonywanych na obiekcie tgcznie z czynnoéciami konserwacyjnymi.

-~ do gromadzenia wszelkich dokumentow istotnych dla funkcjonowania danego
skrzyzowania. Wykonawca na kazde zadanie przedktada Zamamamcemu posiadang
dokumentacje. Dokumentacja ta stanowi wlasno$¢ Zamawiajacego i na koniec okresu
umowy zostaje przekazana Zamawiajacemu. Dzienniki nalezy prowadzi¢ zgodnie z
zasadami okrelonymi w Zatgozniki nr 3 do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dhia 3
lipca 2003 r. (Dz. U. z 2003 r. Nr 220, poz. 2181) w sprawie szczegdtowych warunkow
technicznych dla znakéw sygnatow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu
drogowego | warunkdw ich umieszczania na drogach, pkt. 1.3-,Zasady ufrzymania
sygnalizacjii’ | pkt.9.2.- Dokumentacja techniczna. Dzienniki nalezy uzupeiniaé o wpisy
zgodnie z wymaganiami j. w w terminach raz na 10 dni.

—  do Wykonywania ustugi zgodnie z przepisami BHP i sztukg budowlana,

— dostarczaé atesty na zabudowane urzadzenia sygnalizacji $wietlnej,

- Wprowadzanie zmian czasu pracy sygnalizacji wg potrzeb zamawiajacego,

2. MATERIALY
2.1. Wymagania dotyczace materialéw

Wymagania dotyczace materiatéw do biezacego utrzymania sygnalizadji swietlnej nalezy
uzgodni¢ na biezaco z Zamawiajgcym.

Nowy (wymieniany) element powinien spetnia¢ takie same lub lepsze warunki w zakresie
jakosci, rodzaju materiatu, rodzaju konstrukcji jak element ulegajacy wymianie (przed
uszkodzeniem). Wszystkie odstepstwa od tych wymogdw muszg by¢ zaakceptowane przez
osobe petnigca nadzoér nad robotami z ramienia Zamawiajacego.

Zdemontowane elementy zakwalifikowane do wymiany a nadajace sie do powtérnego
wbudowania zostang przechowane przez Wykonawce .

2.2, Rodzaje urzadzen

Urzgdzeniami sygnalizacji $wietinych objetymi zakresem sg;

— sterownik sygnalizacji $wietinej wraz z szafkg zasilajgca,

~  system monitoringu zainstalowany w sterownikach typu MSR, Vialis i ASTER,

— konstrukcje wsporcze; fundamenty, maszty, wysiggniki, '

— sygnalizatory dzwiekowe, przyciski dia pieszych,

~ detektory ruchu; systemy wideo detekcji, petle indukcyjne kanalizacje kablowe, studnie,
— sieé kablowa: kable zasilajgce, sygnalizacyjne, teletechniczne oraz petle indukcyjne.
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2.1.1. Sterowniki

Na terenie miasta Gorzowa Wikp. stosowane sg sterowniki mikropro'cesorowe typu:

- MSR

— ASTER,

— Vialis.

Wszystkie sterowniki spetniaja wymagania Zaigcznika Nr 3 ,Szczegélowych warunkéw
technicznych dia znakéw i sygnatdow drogowych oraz urzadzeh bezpieczenstwa ruchu
drogowego i warunki ich umieszczania na drogach” Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z
dnia 3 lipca 2003r. w sprawie szczegotowych warunkéw technicznych dia znakéw i sygnatow
drogowych oraz urzadzen bezpieczefistwa ruchu drogowego i warunki ich umieszczania na
drogach (Dz.U. Nr 220 poz.2181 z 23 grudnia 2003r.).

2.1.2. Sygnalizatory

Sygnalizatory powinny spetniaé warunki wynikajace z Zatacznika nr 3 Rozporzadzenia
Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003r ,Szczegélowe warunki-techniczne dia sygnatdéw
drogowych i warunki ich umieszczania”. Sygnalizatory powinny charakteryzowaé sie wysokg
jasnoscia swiecenia, by¢ pyloszczelne,

wodoszczelne | energooszczedne, powinny by¢é widoczne we wszystkich warunkach
atmosferycznych

(w stoneczng pogode, w nocy i w deszcz, we mgle itp.). Ponadto powinny by¢ przystosowane
na typowe polskie konsole. Nalezy stosowaé sygnalizatory, na ktdérych mozna zastosowad
wkitady LED co najmniej 3 réznych producentéw. '

2.1.3. Konstrukcje wsporcze

Jako konstrukcje wsporcze nalezy stosowaé maszty sygnalizacyjne stalowe i ocynkowane ,
maszt sygnalizacyjny wysiegnikowy (stalowy i ocynkowany) m, wysiegnik stalowe |ub
ocynkowane .

2.1.4. Monitoring

Na czas obstugi monitoringu zabudowanego w sterownikach typu: MSR, ASTER i Vialis,
Wykonawca musi dysponowaé przeszkolonym personelem do jego obstugi oraz posiadac
komputer przenosny typ laptop wraz z oprogramowaniem do obstugi monitoringu.

2.1.56. Sygnalizatory dzwigkowe

Sygnalizatory dZwiekowe sa montowane w sygnalizatorach dia pieszych, i majg za zadanie
informowanie os6b niewidomych o kolorze wyswietlanego sygnalu dla pieszych.

3. SPRZET
Wymagania dotyczace sprzetu

Wykonawca musi wykazaé, ze dysponuje lub ma zapewniony dostgp (przez dzierzawe,
wynajem, umowe kupna lub w inny sposob) do nw. sprzetu, narzedzi, wyposazenia zakfadu
i urzgdzen technicznych, co najmniej po 1 szt. .
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— samochdd o masie catkowitej do 3,5Mg oznakowany ,Pogotowie sygnalizacyjne” lub
,Pogotowie drogowe”,

— samochéd specjalny-linowy z platforma lub podnosnik koszowy,

— koparko-tadowarka,

— agregat pragdotworczy,

— agregat spawalniczy,

— urzgdzenie do piaskowania,

— komputera przenoénego (laptopa) wraz z oprogramowaniem do obstugi monitoringu pracy
sygnalizacji,

— urzadzenia do pomiaréw sieci kablowej, skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej,
lokalizacji tras kabli, rezystencii izolacji, strojenia petli indukcyjnych,

4. TRANSPORT
Wymagania dotyczace transportu

Dowolny $rodek transportu. Przewozone na $rodkach transportu materiaty i elementy powinny
byé zabezpieczone przed ich przemieszczaniem, uktadane zgodnie z warunkami transportu
wydanymi przez wytworce dla poszczegdlnych elementow.

Materialy z rozbidrki mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonywania robot
Ogoblne zasady wykonywania rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 5
5.2. Wykonanie rohot rozbidrkowych

Roboty rozbiérkowe i demontazowe elementéw sygnalizacji obejmuja usunigcie z terenu robét
wszystkich elementéw, ktére beda wymieniane.Roboty rozbidrkowe mozna wykonywac
mechanicznie lub recznie w sposéb okreslony w ST lub przez osobg petnigca nadzér nad
robotami z ramienia Zamawiajacego.

Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny bhyé usuwane bez
powodowania zbednych uszkodzen. Wskazane przez osobe pemigea nadzoér nad robotami z
ramienia Zamawiajacego elementy i materialy  z rozbiérki nadajgce si¢ do ponownego
wbudowania Wykonawca powinien przewiezé do wlasnego magazynu lub na miejsce
wskazane przez osobe petniaca nadzér nad robotami z ramienia Zamawiajgcego.

Elementy i materiaty nie nadajace si¢ do ponownego wbudowania powinny by¢ usunigte z
terenu budowy na koszt Wykonawcy.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementéw sygnalizacji $wietinej znajdujace sie w
miejscach, gdzie zgodnie z dokumentacjg projekiowa beda wykonane wykopy, powinny byé
tymczasowo zabezpieczone. W szczegoéinosci nalezy zapobiec gromadzeniu sig w nich wody
opadowej.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Zasady kontroli jakosci robot

Kontrola jakosci bedzie sie odbywalta na zasadzie wizuainej oceny wykonanych robot
z zachowaniem  okreséw gwarancji deklarowanych przez producenta na wymiane
elementow.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa obejmuje wykonanie wszystkich czynnosci zwigzanych z biezacym
utrzymaniem sygnalizacji Swietinych.

8. ODBIOR ROBOT

Zasady odbioru robét.

Odbidr robét kazdorazowo dokonywany bedzie przez osobe petnigcg nadzér nad robotami
z ramienia Zamawiajacego na zasadach na okreslonych w pkt. 8 Ogolne zasady odbioru robot
podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoéine” .
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