CZESC 1II SIWZ

SPECYFIKACJE TECHNICZNE

,Utrzymanie sygnalizacji §wietlnych na terenie miasta Gorzowa Wlkp.”



D-M-00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania ogolne dotyczace wykonania
i odbioru ustug, ktére zostang wykonane w ramach zadania pn.:
“ Utrzymanie sygnalizacji §wietlnych na terenie miasta Gorzowa Wlkp.”
Przedmiot zaméwienia obejmuje:

a) biezace utrzymanie i konserwacj¢ sygnalizacji Swietlnych,

b) usuwanie awarii, naprawe 1 wymiang elementow sygnalizacji $wietlnych,

c) pomiary z =zakresu instalacji elektroenergetycznych i przeglady okresowe — zgodnie

ze Specyfikacja Techniczna D-07.03.022,
d) codzienny catodobowy dyzur,

e) biezace utrzymanie 1 konserwacj¢ sygnalizacji $wietlnej zlokalizowanej na terenie Miasteczka
ruchu drogowego przy ul. Paderewskiego w Gorzowie Wlkp.

Utrzymanie obejmuje sygnalizacje §wietlne zainstalowane na terenie miasta Gorzowa Wlkp. (Czgs¢ 1V
SIWZ). Wymaga sig, aby na czas realizacji zamowienia Wykonawca byt w posiadaniu oprogramowania
niezbednego do programowania sygnalizacji oraz podgladu pracy.

Za awarig sygnalizacji $wietlnej bedzie uwazane kazde uszkodzenie sygnalizacji ktoére nastapito
W sposob nagly i niemozliwy do przewidzenia: wywotane zdarzeniami drogowymi lub innymi
wypadkami, powstale w wyniku wystapienia gwattownych czynnikoéw atmosferycznych, powstate
w wyniku wybrykéw chuliganskich, wywotane wyeksploatowaniem osprzgtu a takze awaria kabli
zasilajacych i sterujacych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi cz¢s¢ dokumentdw przetargowych i kontraktowych przy zlecaniu

i realizacji robot opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogdlne, wspdlne dla robot objetych
wymienionymi nizej specyfikacjami technicznymi :

Numer
specyfikacji
D-M-00.00.00 Wymagania ogdlne
D-07.03.01 Urzadzenia do regulacji ruchu
D-07.03.021 Malowanie sygnalizacji $wietlnej
D-07.03.022  [Biezace utrzymanie sygnalizacji §wietlnych

Tytut specyfikacji

1.4. OkreSlenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:
Droga - budowla wraz z drogowymi obiektami inzynierskimi, urzadzeniami oraz instalacjami,
stanowiaca catos¢ techniczno-uzytkowa, przeznaczona do prowadzenia ruchu drogowego, zlokalizowana
w pasie drogowym.
Ulica - droga na terenie zabudowy lub przeznaczonym do zabudowy zgodnie z przepisami o planowaniu
1 zagospodarowaniu przestrzennym, w ktorej ciagu moze by¢ zlokalizowane torowisko tramwajowe.
Jezdnia - cz¢$¢ drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.
Chodnik - cz¢$¢ drogi przeznaczona do ruchu pieszych.
Osoba kierujaca robotami z ramienia Wykonawcy - osoba wyznaczona przez Wykonawce,
upowazniona do kierowania robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.
Korona drogi - jezdnie z poboczami, pasami awaryjnego postoju lub pasami przeznaczonymi do ruchu
pieszych, zatokami autobusowymi lub postojowymi, a przy drogach dwujezdniowych - réwniez z pasem
dzielacym jezdnie.
Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.
Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z specyfikacjami technicznymi,
zaakceptowane przez osobe pelniacej nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego
Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obciazen od ruchu
na podloze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna — gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu

1 czynnikdéw atmosferycznych.
b) Warstwa wiazaca — warstwa znajdujaca si¢ migdzy warstwa S$cieralna a podbudowa,
zapewniajaca lepsze rozlozenie napr¢zen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.



¢) Warstwa wyrownawcza — warstwa stuzaca do wyrownania nierownosci podbudowy lub profilu
istniejacej nawierzchni.
d) Podbudowa — dolna czgs¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obciazen od ruchu na podtoze.
Podbudowa moze sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.
e) Podbudowa zasadnicza — goérna czes¢ podbudowy spetniajaca funkcje nosne w konstrukcji
nawierzchni. Moze ona sktadac si¢ z jednej lub dwoch warstw.
f) Podbudowa pomocnicza — dolna cz¢$¢ podbudowy spetniajaca, obok funkcji nosnych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podioza.
Moze zawiera¢ warstwe¢ mrozoochronna, odsaczajaca lub odcinajaca.
g) Warstwa mrozoochronna — warstwa, ktorej gtownym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed
skutkami dziatania mrozu.
h) Warstwa odcinajaca — warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych
gruntu do warstwy nawierzchni lezacej ponize;.
i) Warstwa odsaczajaca — warstwa stuzaca do odprowadzania wody przedostajacej si¢ do
nawierzchni.
Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodno$¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli
przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla
danego rodzaju robot budowlanych.
Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi grunt wraz z przestrzenia nad i pod jego powierzchnia,
w ktorym sa zlokalizowane droga oraz obiekty budowlane i urzadzenia techniczne zwiazane
z prowadzeniem, zabezpieczeniem i obstuga ruchu, a takze urzadzenia zwiazane z potrzebami
zarzadzania droga.
Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glgbokosci przemarzania.
Podloze ulepszone - gorna warstwa podtoza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia, ulepszona w celu
umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania nawierzchni.
Polecenie osoby pelnigcej nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego - wszelkie polecenia
przekazane Wykonawcy przez osobg petniaca nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego w formie
pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwiagzanych z prowadzeniem budowy.
Teren robot - nalezy przez to rozumie¢ udostgpniona przez Zamawiajacego przestrzen, w ktorej
prowadzone sa roboty.
1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania , bezpieczenstwo wszelkich czynnos$ci
na budowie oraz za ich zgodno$¢ z ST i poleceniami osoby petniacej nadzor nad robotami z ramienia
Zamawiajacego
1.5.1. Przekazanie terenu robot
Zamawiajacy w terminie okre§lonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren robot wraz
ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi oraz jeden komplet kluczy
do szaf sterowniczych i ST. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy
1 utrwali na wlasny koszt.
1.5.2. Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym
W umowie.
1.5.3. Zgodnos$¢ robot z ST
ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez osobg petniaca nadzor nad robotami z ramienia
Zamawiajacego Wykonawcy stanowia czgs¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w chocby
w jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji.
W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowiazuje nw. kolejnosé
ich waznosci:
1.Umowa.
2.Specyfikacje Techniczne
3.Tabela Elementow Rozliczeniowych.
4.Inne dokumenty.
Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ osobg pelniaca nadzor nad robotami z ramienia
Zamawiajacego ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek.
W przypadku rozbiezno$ci opis wymiardw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow. Wszystkie
wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z ST.
Dane okreslone w ST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktérych dopuszczalne sa odchylenia



w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i elementéw musza by¢ jednorodne
i wykazywac¢ zgodno$¢ z okreSlonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczaé
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.
W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z ST i wptynie to na niezadowalajaca
jakos¢  elementu , to takie materialy zostana zastapione innymi, a elementy rozebrane i wykonane
ponownie na koszt Wykonawcy.
1.5.4. Zabezpieczenie terenu robot
Wykonaweca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego na terenie robot, w sposob okreslony
w D-M-00.00.00, w okresie trwania realizacji robot, az do zakonczenia i odbioru koncowego
robét/zadania.
Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi osobie pelniacej nadzor nad robotami z ramienia
Zamawiajacego do zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym
ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania robot. W zaleznosci od
potrzeb i postepu robot projekt organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawce na
biezaco. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo
ponownego zatwierdzenia projektu.
W czasie wykonywania robdt Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obslugiwatl wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp.,
zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.
Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla ktorych jest
to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.
Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez osobe peiniaca
nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego
Koszt zabezpieczenia terenu robodt nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest wlaczony w ceng
umowna.
1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robét
Wykonawca ma obowiazek znac i stosowac w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony $rodowiska naturalnego.
W okresie trwania robot Wykonawca bedzie:
a) utrzymywac¢ teren robot i wykopy w stanie bez wody stojace;j,
b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisOw i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokoét terenu robot oraz bedzie unika¢ uszkodzen
¢) lub ucigzliwosci dla oséb lub wlasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu
lub innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.
Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie mial szczegdlny wzglad na:
1) lokalizacje sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych,
2) srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
— zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdéw wodnych pylami lub substancjami
toksycznymi,
— zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
— mozliwoscia powstania pozaru.
1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywac,
wymagany na podstawie odpowiednich przepisow sprawny sprz¢t przeciwpozarowy, na terenie baz
produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i
pojazdach.
Materialy tatwopalne bgda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostgpem osob trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat
realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.
1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.
Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o st¢zeniu wigkszym
od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.
Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robot beda miaty aprobate techniczna wydana przez uprawniona
jednostke, jednoznacznie okres$lajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materialdéw na §rodowisko.
Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robo6t ich szkodliwosc¢
zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych



wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzymac zgodg na
uzycie tych materialow od wlasciwych organow administracji panstwowe;j.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wtasno$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych wlascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie 1 zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i
urzadzen w czasie trwania robot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi osobg
pethiaca nadzér nad robotami z ramienia Zamawiajacego 1 zainteresowane wiladze oraz bedzie z nimi
wspotpracowatl dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie
odpowiada¢

za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terenow z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bgdzie realizowaé
roboty w sposob powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancoéw. Wykonawca odpowiada za
wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie robot, spowodowane jego dziatalnoscia.
1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obciazenia na o§ przy transporcie
materialow

1 wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbgdne zezwolenia od wladz
co do przewozu nietypowych wagowo tadunkow i w sposob ciagly bedzie o kazdym takim przewozie
powiadamiat osobg pelniaca nadzér nad robotami z ramienia Zamawiajacego osoba petnigca nadzor nad
robotami z ramienia Zamawiajacego moze polecié, aby pojazdy nie spetlniajace tych warunkoéw zostaly
usuni¢te z terenu robot.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robdt Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa
i higieny pracy. W szczegodlnosci Wykonawca ma obowiazek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan
sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bgdzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet
i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych przy robotach oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja
odrgbnej zaplacie 1 sa uwzglednione w cenie umowne;.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane
do rob6t od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robot (do wydania potwierdzenia zakonczenia robot
przez osobe petniaca nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego).

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru robét. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone
w taki sposob, aby wykonane roboty lub elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas,
do momentu odbioru koncowego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie osoby petniacej nadzor
nad robotami z ramienia Zamawiajacego powinien rozpoczac roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24
godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz
inne przepisy 1 wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z wykonywanymi robotami i bgdzie
w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisoéw i wytycznych podczas prowadzenia
robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypehienie
wszelkich wymagan prawnych odnosnie znakow firmowych, nazw lub innych chronionych praw
w odniesieniu do sprzetu, materiatow lub urzadzen uzytych lub zwiazanych z wykonywaniem robot
1 w sposob ciagly bedzie informowaé osobe petniaca nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego
o swoich dzialaniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty. Wszelkie straty, koszty
postepowania, obciazenia i wydatki wynikle z lub zwiazane z naruszeniem jakichkolwiek praw



patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie
z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez osobg petniaca nadzor nad robotami
Z ramienia Zamawiajacego

1.5.13. Ré6wnowazno$¢ norm i zbiorow przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sa konkretne normy i przepisy, ktére spetniac
maja materiaty, sprzgt i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowiazywac postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm 1 przepisow o ile
w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powolane normy i przepisy
sa panstwowe lub odnosza si¢ do konkretnego kraju lub regionu, moga by¢ réwniez stosowane inne
odpowiednie normy zapewniajace réwny lub wyzszy poziom wykonania niz powolane normy lub
przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez osoby pelniacej nadzér nad
robotami

z ramienia Zamawiajacego Roznice pomigdzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami
musza by¢ dokladnie opisane przez Wykonawceg i przedtozone osobie pelnigcej nadzoér nad robotami
z ramienia Zamawiajacego do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty warto$ciowe, budowle oraz inne pozostatosci

o znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie rob6t beda uwazane za wihasnosé
Zamawiajacego. Wykonawca zobowiazany jest powiadomi¢ osobg petniaca nadzor nad robotami
z ramienia Zamawiajacego i postgpowac zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecen
Wykonawca poniesie koszty i/lub wystapia opdznienia w robotach, osoba petniaca nadzor nad robotami
z ramienia Zamawiajacego po uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonawca ustali wydtuzenie czasu
wykonania robot i/lub wysokos$¢ kwoty, o ktora nalezy zwigkszy¢ ceng kontraktowa.

2. MATERIALY

2.1. Zrodla uzyskania materialow

Co najmniej na tydzien przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatlow
przeznaczonych

do robdt Wykonawca przedstawi szczegdtowe informacje dotyczace proponowanego zrodta wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania tych materialow i odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz
probki materiatdbw  do zatwierdzenia przez osobg¢ pelniaca nadzor nad robotami z ramienia
Zamawiajacego

Zatwierdzenie partii materiatow z danego zrdédia nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy
z danego zrodta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane
z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spetniaja wymagania ST w czasie postgpu robot.

2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od witascicieli i odno$nych witadz na pozyskanie
materiatow z jakichkolwiek zrodel miejscowych wilaczajac w to zrodla wskazane przez Zamawiajacego
i jest zobowiazany dostarczy¢ osobie petniacej nadzér nad robotami z ramienia Zamawiajacego
wymagane dokumenty przed rozpocz¢ciem eksploatacji zrodia.

Wykonawca przedstawi osobie petniacej nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego do
zatwierdzenia dokumentacj¢ zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz
proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji, uwzgledniajac aktualne decyzje o eksploatacji,
organdw administracji panstwowej i samorzadowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i jako$ciowych materiatow
z jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
zwigzane z dostarczeniem materialow do robot.

Humus i nadklad czasowo zdjete z terenu wykopow, dokopoéw i miejsc pozyskania materialow
miejscowych bgda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu
robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na terenie robdt lub z innych miejsc
wskazanych ~w dokumentach umowy beda wykorzystane do robdt lub odwiezione na odktad
odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan osoby petlnigcej nadzér nad robotami z ramienia
Zamawiajacego

Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopoéw w obrgbie terenu robot poza tymi, ktore zostaly
wyszczegolnione w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemna zgode osoby pelniacej nadzor
nad robotami z ramienia Zamawiajacego



Eksploatacja zrodet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowiazujacymi
na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni materialow

Wytwornie materialdow moga by¢ okresowo kontrolowane przez osobg pelniaca nadzér nad robotami
z ramienia Zamawiajacego w celu sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych
z wymaganiami. Probki materialtdow moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wlasciwosci. Wynik
tych kontroli bedzie podstawa akceptacji okre§lonej partii materialow pod wzgledem jakosci.

2.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu robot, badz
ztozone w miejscu wskazanym przez osobg pelniaca nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego
Jesli osoba pelniaca nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego zezwoli Wykonawcy na uzycie tych
materiatow do innych roboét, niz te dla ktorych zostaty zakupione to koszt tych materiatow zostanie
przewartosciowany przez osobg pelniaca nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca
wykonuje na wilasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem, usunigciem i niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bgda one uzyte do robot,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos¢ i wlasciwo$¢ do robdt i byly
dostgpne

do kontroli przez osobg petniaca nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego

Miejsca czasowego sktadowania materialdow beda zlokalizowane w obrgbie terenu robot w miejscach
uzgodnionych z osoba pelniaca nadzoér nad robotami z ramienia Zamawiajacego lub poza terenem
robot

w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce i zaakceptowanych przez osobg pelniaca nadzoér nad
robotami z ramienia Zamawiajacego

3. SPRZET

Wykonaweca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzgt uzywany do robot powinien byé zgodny z oferta
Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzglgdem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST lub
projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez osobe petniaca nadzér nad robotami z ramienia
Zamawiajacego; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzgt powinien by¢ uzgodniony
i zaakceptowany przez osoby petiacej nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okre§lonymi
w dokumentacji projektowej, ST i1 wskazaniach osoby pelniacej nadzoér nad robotami z ramienia
Zamawiajacego w terminie przewidzianym umowsa.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi
jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy osobie peliacej nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego kopie
dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprze¢tu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane
przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak rowniez naprawiac lub wymienia¢ sprzet niesprawny.

Jezeli ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi osobg pelniaca nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego O sSwoim
zamiarze wyboru 1 uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprze¢tu. Wybrany sprzet, po akceptacji osobe
petniaca nadzoér nad robotami z ramienia Zamawiajacego nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego
zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzg¢dzia nie gwarantujace zachowania warunkéw umowy,
zostang przez osobg pelniaca nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego zdyskwalifikowane i nie
dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich Srodkow transportu, ktore nie wplyna
niekorzystnie na jako§¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materialow. Liczba srodkoéw
transportu bgdzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji
projektowej, ST i wskazaniach osoby pelniacej nadzér nad robotami z ramienia Zamawiajacego w
terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spemia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametréw technicznych. Srodki



transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na osie moga by¢ dopuszczone przez
osobeg pelniaca nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego pod warunkiem przywrocenia stanu
pierwotnego uzytkowanych odcinkow drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu robot.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za jakos$¢
zastosowanych materialtdw 1 wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z ST, za wykonanie projektu
oraz utrzymanie organizacji ruchu na czas robot zgodnie z wymaganiami ST oraz poleceniami osoby
pehiacej nadzoér nad robotami z ramienia Zamawiajacego

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w ST lub przekazanymi
na pismie przez osoby pelniacej nadzoér nad robotami z ramienia Zamawiajacego

Nastepstwa jakiegokolwiek btgdu spowodowanego przez Wykonawcg w wytyczeniu i wyznaczaniu robot
zostana, jesli wymagac¢ tego bedzie osoba pelniaca nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego,
poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokos$ci przez osobg pelniaca nadzér nad robotami
z ramienia Zamawiajacego nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Decyzje osoby pelniacej nadzér nad robotami z ramienia Zamawiajacego dotyczace akceptacji
lub odrzucenia materialdow i1 elementow robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych w
dokumentach umowy, ST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji osoba petnigca
nadzor

nad robotami z ramienia Zamawiajacego uwzgledni wyniki badan materiatow i robot, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan
naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazana kwestig.

Polecenia osoby pelnigcej nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego beda wykonywane

nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba
zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnac¢ zalozona
jakos$¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrolg robot i jako$ci materialow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezbg¢dne do pobierania probek i badan materialdow oraz robot. Wykonawca bedzie
przeprowadza¢ pomiary i badania materialow oraz robdt z czestotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie,
ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwos¢ sa okreslone w ST, normach
1 wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, osoba pelniaca nadzér nad robotami
z ramienia Zamawiajacego ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot
zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy osobie pelniacej nadzér nad robotami z ramienia Zamawiajacego $§wiadectwa,
ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprz¢t badawczy posiadaja wazna legalizacjeg, zostaty prawidtowo
wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury badan. Osoba pelniaca
nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego bedzie mie¢ nieograniczony dostgp do pomieszczen
laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Osoba petiaca nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego bedzie przekazywaé¢ Wykonawcy
pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu,
zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagnigcia te beda tak
powazne, ze moga wplyna¢ ujemnie na wyniki badan, osoba pelniaca nadzér nad robotami z ramienia
Zamawiajacego natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych materialow i dopusci je do uzycia
dopiero wtedy, gdy niedociagnig¢cia w pracy laboratorium Wykonawcy zostana usunigte i stwierdzona
zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponosi Wykonawca.
6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych
na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢é z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan.



Osoba pelniaca nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego bedzie mie¢ zapewniona mozliwosé
udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie osoby pehiacej nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego Wykonawca bedzie
przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow, ktore budza watpliwosci co do jakosci, o ile
kwestionowane materiaty nie zostana przez Wykonawce¢ usunigte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty
tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym
przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inspektora
nadzoru inwestorskiego. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez
Inspektora nadzoru inwestorskiego bgda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany
przez Inspektora nadzoru inwestorskiego.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bgda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przez osobg¢ petniaca nadzor nad robotami z ramienia
Zamawiajacego

Przed przystapieniem do pomiardow lub badan, Wykonawca powiadomi osobg¢ pelniaca nadzér nad
robotami z ramienia Zamawiajacego o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu
pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pi§mie ich wyniki do akceptacji osoby pelniacej nadzor
nad robotami  z ramienia Zamawiajacego

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac osobie petniacej nadzér nad robotami z ramienia Zamawiajacego kopie
raportdw z wynikami badan jak najszybciej. Wyniki badan (kopie) beda przekazywane osobie petniacej
nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego na formularzach wedlug dostarczonego przez niego
wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez osobe¢ pelnigca nadzoér nad robotami z ramienia Zamawiajacego
Dla celow kontroli jakosci 1 zatwierdzenia, osoba pelniaca nadzér nad robotami z ramienia
Zamawiajacego uprawniona jest do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materialow
u zrédlta ich wytwarzania i zapewniona jej bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony
Wykonawcy 1 producenta materiatow.

Osoba pelnigca nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego, bedzie ocenia¢ zgodnos$¢ materialow
i robot z wymaganiami ST na podstawie wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce.

Osoba pelniaca nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego moze pobiera¢ probki materialow
i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze
raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to osoba petniaca nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego
poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych
badan, albo oprze si¢ wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodno$ci materiatow i robot z ST.
W takim przypadku catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione
zostang przez Wykonawcg.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Osoba pehiaca nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego moze dopusci¢c do uzycia tylko
te materiaty, ktore posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych
przepisow
1 dokumentéw technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polska Norma lub aprobata techniczna, w
przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej normy, jezeli nie sa objete
certyfikacja okreslona
w pkt 1 i ktore spelniaja wymogi ST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia dostarczona
do robot bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan bgda dostarczone przez
Wykonawce osobie petniacej nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty robaét

(1) Rejestr obmiaréw
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Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego
z elementéw robot. Obmiary wykonanych robdt przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach
przyjetych w TER.
(2) Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materialow, orzeczenia
o jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy begda gromadzone przez
Wykonawcg. Dokumenty  te stanowia zalaczniki do odbioru rob6t. Winny by¢ udostgpnione na kazde
zyczenie osoby petniacej nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego
(3) Pozostate dokumenty robot

a) protokoly odbioru robot,

b) protokoly z narad i ustalen, korespondencj¢ na budowie.
(4) Przechowywanie dokumentow robot
Dokumenty begda przechowywane przez Wykonawcg.
Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty beda zawsze dostgpne dla osobg pelniaca nadzér nad robotami z ramienia
Zamawiajacego i przedstawiane do wgladu na Zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z ST, w jednostkach
ustalonych w Tabeli Elementéw Rozliczeniowych (TER).

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po powiadomieniu osoby petnigca nadzor nad robotami z ramienia
Zamawiajacego o zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym
terminem. Wyniki obmiaru bgda wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w przedmiarze lub gdzie indziej
w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robot. Bledne dane zostana
poprawione wg instrukcji osoby pelniacej nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego na pismie.
Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagana do celu platnosci na rzecz
Wykonawcy lub  w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawceg 1 osobe
pelniaca nadzér nad robotami z ramienia Zamawiajacego

7.2. Zasady okreS$lania ilo$ci robo6t i materialéw

Dhugosci 1 odleglosci pomigdzy wyszczegodlnionymi punktami skrajnymi bgda obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowej. Jesli ST wiasciwe dla danych robdt nie wymagaja tego inaczej, objgtosci beda

wyliczone w m3 jako dtugo$¢ pomnozona przez Sredni przekrdj. Ilosci, ktoére maja by¢é obmierzone
wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami ST.

7.3. Urzadzenia i sprze¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robo6t beda zaakceptowane przez
osobg petniaca nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne Swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bgda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno$nym wymaganiom ST
Bedzie utrzymywacé to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly zachowanie dokladnosci wg norm
zatwierdzonych przez osoby pelniacej nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot, a takze
w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar robdt podlegajacych
zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne
obliczenia beda wykonane w sposob zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objegtosci beda uzupelnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie
oddzielnego zalacznika do rejestru obmiarow, ktérego wzor zostanie uzgodniony z osoba petniaca nadzor
nad robotami z ramienia Zamawiajacego.
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8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw
W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, zadanie podlega nastepujacym etapom odbioru:
odbiorowi robdt zanikajacych ulegajacych zakryciu,
odbiorowi koncowemu robdt (szczegdtowego zakresu),
odbiorowi koficowemu zadania
odbior po okresie rgkojmi.
odbior po gwarancji nowych elementow.
8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.
Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postgpu robot.
Odbioru robot dokonuje osoba petniaca nadzoér nad robotami z ramienia Zamawiajacego.
Gotowos$¢ danej czesci robdt do odbioru zglasza Wykonawca powiadomieniem osoby petniacej nadzor
nad robotami z ramienia Zamawiajacego. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie poznigj
jednak niz w ciagu 3 dni od daty powiadomienia przez Wykonawceg o tym fakcie osoby peniacej nadzor
nad robotami z ramienia Zamawiajacego.
Jako$¢ 1 ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia osoba petlniaca nadzor nad robotami z ramienia
Zamawiajacego na podstawie dokumentéw zawierajacych komplet wynikow badan i w oparciu
o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z ST i uprzednimi ustaleniami.
8.4. Odbior koncowy robot (szczegodtowego zakresu robot)
Odbior koncowy robot jest to odbior poszczegélnych szczegdtowych zakresoOw robdt zleconych
kazdorazowo przez Zamawiajacego.
8.4.1. Zasady odbioru koncowego robot
Odbior koncowy poszczegolnych robdt polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot
w odniesieniu do ich ilo$ci, jakosci i wartosci.
Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos$¢ do odbioru bedzie stwierdzona przez Wykonawce
powiadomieniem na pisSmie o tym fakcie osoby petniacej nadzoér nad robotami z ramienia
Zamawiajacego.
Odbioér koncowy robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy i przyjecia dokumentow,
o ktorych mowa w punkcie 8.4.2.
Odbioru koncowego robdt dokona osoba petlniaca nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego
( lub komisja powotana przez Zamawiajacego) przy udziale Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty
dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw,
ocenie wizualnej oraz zgodnos$ci wykonania robot z ST, TER.
W przypadku stwierdzenia przez komisje lub osobg peiniaca nadzor nad robotami z ramienia
Zamawiajacego, ze jako§¢ wykonywanych robdt w poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiega
od wymaganej w ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne
wykonanych robot i bezpieczenstwo ruchu, osoba petmiaca nadzér nad robotami z ramienia
Zamawiajacego
lub komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszona wartos¢ wykonywanych  robdt
w stosunku  do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.
8.4.2. DOKUMENTY DO ODBIORU KONCOWEGO ROBOT.
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego roboét jest protokot odbioru koncowego
robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru koncowego robot Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastgpujace dokumenty:
1. recepty i ustalenia technologiczne,
2. obmiary (oryginaly),
3. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z ST,
4.dokumenty potwierdzajace wprowadzenie wbudowanych materiatbw do obrotu zgodnie
z obowiazujacymi przepisami, dodatkowo do odbioru koncowego petli indukcyjnych.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe
do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru
koncowy robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupetniajace bgda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania rob6t poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.
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8.5.Zasady odbioru koncowego zadania
Za odbior koncowy zadania uwaza si¢ odbior koncowy ostatniego szczegdtowego zakresu robot
zleconego przez Zamawiajacego zgodnie z terminem wyznaczonym w § 2 umowy.
Do odbioru koncowego zadania stosuje si¢ zasady jak dla odbioru koncowego robét.
Warunkiem dokonania odbioru koncowego zadania jest zwrot przez Wykonawce przekazanej
dokumentacji oraz 1 kompletu kluczy do sterownikow.
8.6.0dbior po okresie rekojmi
Odbior po okresie r¢kojmi jest dokonywany przez zamawiajacego z udzialem uzytkownika oraz
wykonawcy w formie protokolarnej i ma na celu stwierdzenie wykonania przez wykonawce zobowiazan
wynikajacych  z rekojmi za wady fizyczne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogélne
Podstawa platnosci dla robot ujetych w Tabeli Elementéw Rozliczeniowych (TER) jest ryczattowa cena
jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostkg obmiarowa ustalona dla danej pozycji TER
Ryczaltowe ceny jednostkowe pozycji beda uwzgledniaé wszystkie czynnosci, wymagania i badania
sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w TER i ST jak réwniez nastepujace koszty :
wszelkie roboty przygotowawcze, porzadkowe, koszty projektu zmiany organizacji ruchu na czas
wykonywania robot oraz jego uzgodnienia, koszty dostarczenia, zainstalowania i obstugi wszystkich
tymczasowych urzadzen zabezpieczajacych jak: zapory, Swiatla ostrzegawcze, sygnaly itp. — dla robot
stanowiacych utrudnienie w ruchu, wszystkie dodatkowe koszty niezbedne do poprawnego wykonania
robot w tym koszty energii, wody, taczno$ci, badan laboratoryjnych materiatow, uzyskania atestow,
koszty BHP, ubezpieczenia robdt, zabezpieczenia zaplecza oraz ochrony mienia itp., ochrong instalacji na
powierzchni
ziemi i urzadzen podziemnych jak kable, rurociagi itp. oraz ich wlasciwe oznaczenie w trakcie robot
w uzgodnieniu z ich wladcicielami i inne koszty wynikajace z umowy , ktora stanowi Cz¢$¢ 11 SIWZ.
Ryczaltowe ceny jednostkowe pozycji dotyczacych wykonania petli indukcyjnych uwzgledniaja
dodatkowo koszty: geodezyjnego wytyczenia i geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej wraz z kopia
mapy
zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej, dostarczenie w formie
elektronicznej i map elementéw drogowych .
Ryczattowe ceny jednostkowe brutto beda obejmowac:
— robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,
— warto$¢ zuzytych materiatdow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow
1 transportu na teren budowy,
— warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami.
inne koszty wyszczego6lnione w SIWZ i umowie.
Do cen Jednostkowych nalezy wlicza¢ podatek VAT.
9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00
Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkow umowy 1 wymagan ogolnych zawartych
w D-M-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach.
9.3. Organizacja ruchu
Koszty organizacji ruchu i jej likwidacji nie podlegaja oddzielnej zaptacie, zostaly uwzglednione
w cenach jednostkowych i podpisanych warunkach umowy pomiedzy Zamawiajacym i Wykonawca.
Koszt wybudowania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem Ruchu i odpowiednimi instytucjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu osobie petniacej
(b) nadzér nad robotami  z ramienia Zamawiajacego i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien
wynikajacych z postepu robot,
(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa
ruchu,
(¢) przygotowanie terenu,
(d) konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikow, barier, oznakowan
1 drenazu,
(e) tymczasowa przebudowe urzadzen obcych.
Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych,
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poziomych, barier i $wiatet,
(b) utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdéw/przejazddow i organizacji ruchu obejmuje:
(a) usunigcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ustawy

1.Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. — Prawo budowlane (tekst jednolity: Dz. U. z 2003r. Nr 207, poz. 2016
Z p6z.zm.).

2.Ustawa z dnia 29 stycznia 2004r.— Prawo zamowien publicznych (tekst jednolity z Dz.U. z 2013r. po0z.907 ze
zmianami).

3.Ustawa z dnia 21 marca 1985r. o drogach publicznych (tekst jednolity: Dz. U. z 2004r. Nr 204, poz. 2086 z poz.
zm.).

4. Ustawa z dnia 17 maja 1989r. — Prawo geodezyjne i kartograficzne (tekst jednolity: Dz. U. z 2005r. Nr 240, poz.
2027).

5.Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004r. Nr 92, poz. 881).

6.Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991r. o ochronie przeciwpozarowe;j (tekst jednolity Dz.U. z 2002r. Nr147, poz.1229 z
poz. zm.).

7.Ustawa z dnia 21 grudnia 2004r. o dozorze technicznym (Dz. U. z 2000 r. nr 122, poz. 1321 z p6z. zm.)

8.Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001r. — Prawo ochrony srodowiska (Dz. U. z 2001 r. Nr 62, poz. 627 z p6z. zm.).

10.2. Rozporzadzenia

Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 26 wrzesnia 1997r. w sprawie ogélnych przepisow

bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. z 2003r. Nr 169, poz. 1650).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy

podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. z 2003r. Nr 47, poz. 401).

4 Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informacji dotyczacej
bezpieczenstwa 1 ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2003r. Nr 120, poz.
1126).

5.Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposobow deklarowania
zgodnosci wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U. z 2004r. Nr 198,
poz. 2041).

6.Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz. U. z 1999r. Nr 43, poz. 430).

7.Rozporzadzenie Komisji (We) Nr 2151/2003 z dnia 16 grudnia 2003 r. zmieniajace rozporzadzenie (WE)
nr 2195/2002 Parlamentu Europejskiego i Rady w sprawie Wspolnego Stownika Zaméwien (CPV).

8.Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych i Administracji z dnia 31 maja 2000r. zmieniajace rozporzadzenie
w sprawie wprowadzenia obowiazku stosowania niektorych Polskich Norm (Dz. U. z 2000r. Nr 51, poz. 617).

10.3. Inne dokumenty i instrukcje

1.Warunki techniczne wykonania i odbioru robdt budowlano — montazowych, (tom I, II, III, IV, V) Arkady,
Warszawa 1989-1990.

2.Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlanych. Instytut Techniki Budowlanej, Warszawa 2003.

3.  Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci i instalacji, Centralny Os$rodek Badawczo — Rozwojowy
Techniki Instalacyjnej INSTAL, Warszawa 2001.
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D - 07.03.01 URZADZENIA DO REGULACJI RUCHU (SYGNALIZACJA SWIETLNA)

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru ustug
zwiazanych z utrzymaniem sygnalizacji $wietlnych na terenie miasta Gorzowa Wlkp.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji w/w
robot.
1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia ustug zwiazanych z usuwaniem
awarii, naprawa lub wymiana elementdéw sygnalizacji $wietlnych tj.:

*  wymiana:

— masztu sygnatowego (stalowego lub ocynkowanego na ocynkowany),

— masztu sygnalowego wysiggnikowego (stalowego lub ocynkowanego na ocynkowany),

— masztu sygnalowego wysiggnikowego (stalowego lub ocynkowanego na ocynkowany) — bez

wymiany fundamentu i na nowym fundamencie,

— sygnalizatora o 1 komorze sygnatowej z wktadami LED lub z zar6wkami,

— sygnalizatora o 2 komorach sygnatowych z wkitadami LED lub z zaré6wkami,

— sygnalizatora o 3 komorach sygnatowych z wktadami LED lub z zarowkami,

® wymiang przyciskow sterowniczych

e wykonaniem pgtli indukcyjnych:

— ciecie asfaltu pod petle indukcyjne (wykonanie rowka),

— ukladanie przewodu LgYd 2,5 mm® w rowkach,

— wykonanie mufy kabli podtaczonych petli,

—  wypelnienie masa zalewowa rowka po utozeniu petli indukcyjnych.

e wymiana , montazem lub demontazem:

—  sygnalizatoréw akustycznych,

—  zarowek na wklady diodowe LED w istniejacej obudowie komory sygnalizacyjnej,

— masztu sygnalowego i masztu wysiggnikowego na nowym fundamencie ( maszt — materiat

Zamawiajacego).

® inne uslugi zwigzane z wymiana i sprawdzeniem poprawnosci dziatania:

—  kart przyciskéw dla pieszych,

—  kart petli indukeyjnych,

—  Kkart wideo-detektora,

—  kart procesorow,

—  kamery video-detektora,

—  separatorow toru video,

—  modutéow komunikacyjnych,

—  kart wykonawczych,

— czujnika podczerwieni,

— montazem obudowy sterownika wraz z ponownym montazem wyposazenia.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Wymiana — wykonanie wszelkich czynno$ci zwiazanych bezposrednio z przywroceniem
remontowanemu elementowi wlasciwego stanu, tak pod wzgledem uzytkowym, jak i technicznym.
Polega ona na rozebraniu, wykuciu lub zdemontowaniu uszkodzonego elementu oraz wykonaniu,
wbudowaniu, wmontowaniu, utozeniu itp. nowego elementu.
1.4.2.Sygnalizator — zestaw urzadzen optyczno-elektrycznych lub optyczno-elektronicznych (komor
sygnatowych) stuzacych do nadawania sygnatéw przeznaczonych dla uczestnikow ruchu.
1.4.3.Remont urzadzen regulacji ruchu - zabiegi polegajace na naprawie lub wymianie elementow
urzadzen regulacji ruchu (sygnalizacji §wietlnej) w celu przywrdcenia pelnych funkcji petnionych przez
te urzadzenia.
1.4.4.Awaria — stan niesprawnosci sygnalizacji, infrastruktury technicznej i urzadzen pochodnych
uniemozliwiajacy ich prawidtowe funkcjonowanie, wystgpujacy nagle i powodujacy ich niewlasciwe
dziatanie lub catkowite unieruchomienie.
1.4.5.Element wsporczy — maszt lub stup wysiggnikowy shuzacy do zamocowania sygnalizatora
( sygnalizatorow ) obok jezdni lub nad nia : elementy wsporcze musza umozliwia¢ solidne zamocowanie
w gruncie lub do obiektu kubaturowego i by¢ odpowiednio zabezpieczone antykorozyjnie.
1.4.6. Komora sygnalowa — podstawowy element optyczno-elektryczny lub optyczno-elektroniczny
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stuzacy do nadawania sygnatu okreslonej barwy i/lub ksztaltu, przeznaczonego dla uczestnikéw ruchu.
Komora sygnatowa sktada si¢ ze Zzrodta $wiatla, odbty$nika, filtra i soczewki; w przypadku komor ze
zrodlem $wiatta innym niz zarowe odbty$nik moze nie wystgpowac. Elementy wewngtrzne komory
umieszczone sa w obudowie z otwierana czgscia przednia, w ktérej umocowana jest soczewka z filtrami
1 symbolami. Catos$¢ ostonigta jest od gory ostona przeciwstoneczna.

1.4.7.Ekran kontrastowy — przestona koloru czarnego z bialtym obrzezem w ksztalcie prostokata lub
owalu, mocowana za sygnalizatorem, ktorej zadaniem jest wyroznienie sygnalizatora z tta oraz
zwigkszenie skutecznosci postrzegania sygnatow §wietlnych przez uczestnikow ruchu.

1.4.8.Detektor — element wykrywajacy poszczegodlne grupy uczestnikéw ruchu ( pojazdy lub pieszych ),
ktorego dziatanie polega na wytworzeniu sygnatow przy kazdym wykryciu uczestnika ruchu
znajdujacego si¢ w strefie detekcji. Sygnal wytwarzany jest automatycznie w przypadku pojazdow, a w
sposob wymuszony badz automatyczny w przypadku pieszych. Detektory dziela si¢ na reczne ( przyciski
sterownicze) 1 dziatajace samoczynnie ( indukcyjne, magnetyczne, podczerwone, mikrofalowe, radarowe,
laserowe, rezonansowe, akustyczne, radiowe, wideo, zblizeniowe i podobne ). Detektory dla pojazdow
dziela si¢ ponadto pod wzgledem instalacji na wbudowane w nawierzchnig i najezdniowe oraz na czynne
( wysylajace wiazke fal i odbierajace cz¢$¢ wiazki odbita od obiektu ) i bierne ( odbierajace wiazke fal
wysylana przez obiekt ).

1.4.9.Sterownik sygnalizacji §wietlnej - urzadzenie elektroniczne , stuzace do realizacji zatozonego
programu sygnalizacji i zapewnienia bezpieczenstwa sterowanego ruchu kotowego i pieszego. Sterowniki
dziela si¢ na lokalne , sterujace sygnalizacja na jednym skrzyzowaniu , obszarowe ( nadrzgdne )
nadzorujace prace kilku badz kilkunastu sterownikdéw lokalnych oraz centralne , umieszczone najczgsciej
W pomieszczeniu i kierujace praca systemu sterowania, ztozonego z kilkunastu do kilkaset sterownikow
lokalnych i obszarowych.

1.4.10.Urzadzenia transmisji danych — zestaw urzadzen telekomunikacyjnych oraz kabli miedzianych
lub $§wiattowodowych albo zestaw urzadzen radiowych do dwustronnego przesytania informacji mi¢dzy
sterownikami a centrum sterowania.

1.4.11. Fundament - konstrukcja Zelbetowa zagl¢biona w ziemi, stuzaca do utrzymania masztu w pozycji
pracy.

1.4.12.Kabel sterowniczy - przewod wielozylowy izolowany, przystosowany do przewodzenia pradu
elektrycznego, mogacy pracowac pod i nad ziemia.

1.4.13.Ustoj - rodzaj fundamentu dla niskich masztow typu MS.

1.4.14.Szafa zasilajaco-pomiarowa - urzadzenie elektryczne posiadajace pomiar energii elektrycznej,
bezposrednio zasilajace sterownik.

1.4.15.Konstrukcje wsporcze - elementy konstrukcyjne stuzace do zamocowania sygnalizatorow.
1.4.16.Maszt sygnalowy (MS) - stalowa konstrukcja wsporcza shuzaca do zamocowania sygnalizatora
lub sygnalizatoréw, osadzona bezposrednio w gruncie lub na fundamencie prefabrykowanym.
1.4.17.Sterownik - urzadzenie techniczne zapewniajace realizacj¢ zalozonego sposobu sterowania
sygnalami $wietlnymi.

1.4.18.Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa - ochrona cz¢sci przewodzacych dostepnych w
wypadku pojawienia si¢ na nich napigcia w warunkach zakloceniowych.

1.4.19.Masa zalewowa na goraco — mieszanina sktadajaca sig z asfaltu drogowego, modyfikowanego
dodatkiem kauczuku lub zywic syntetycznych, wypehiaczy i innych dodatkow uszlachetniajacych,
przeznaczona do wypetniania szczelin nawierzchni na goraco.

1.4.20.Masa zalewowa na zimno — mieszanina zywic syntetycznych, jedno- lub dwusktadnikowych,
zawierajaca konieczne dodatki uszlachetniajace i wypehiajace, przeznaczona do wypelniania szczelin
na zimno.

1.4.21. Remont urzadzen sygnalizacji §wietlnej — zabiegi polegajace na naprawie lub wymianie
elementow urzadzen w celu przywrdcenia pelnych funkcji petnionych przez te urzadzenia oraz
zapewnienie bezpieczenstwa ruchu w rejonie ewentualnej awarii do czasu jej usunigcia.

1.4.22. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST D-M-00.00.00
,»Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania ustoju betonowego ,,na mokro”
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2.2.1. Szalowanie

Szalowanie powinno zapewni¢ sztywnos$¢ i niezmiennos$¢ uktadu. Szalowanie powinno by¢
skonstruowane w sposob umozliwiajacy tatwy jego montaz i demontaz. Przed wypetnieniem masa
betonowa szalowanie powinno by¢ sprawdzone, aby wykluczalo wyciek zaprawy z masy betonowe;j,
mozliwo$¢ znieksztalcen lub odchylen w betonowej konstrukcji.

2.2.2. Beton

Klasa betonu powinna by¢ zgodna z dokumentacja projektowa lub wskazaniami osoby pelniacej nadzor
nad robotami z ramienia Zamawiajacego, lecz nie nizsza niz klasa B 30. Beton powinien odpowiadaé
wymaganiom podanym w tablicy 1, wedtug PN-88/B-06250 [3].

Tablica 1. Wymagania dla betonu klasy B 30 wg [3]

Lp. Wtlasciwose Wartos¢
1 Wytrzymato$¢ gwarantowana betonu na $ciskanie, Mpa 30
2 Nasiagkliwos¢ betonu, % 5
3 Odpornos$¢ betonu na dziatanie mrozu, stopien mrozoodpornos$ci F 50

Sktadnikami betonu sa: cement, kruszywo, woda i domieszki. Cement stosowany do betonu powinien by¢
cementem portlandzkim marki 35, odpowiadajacy wymaganiom PN-88/B-30000 [6]. Cement powinien
by¢ dostarczany w opakowaniach spetiajacych wymagania BN-88/6731-08 [21] i sktadowany w dobrze
wentylowanych, suchych i zadaszonych pomieszczeniach.

Kruszywo do betonu (piasek, grys) powinno odpowiada¢ wymaganiom PN-86/B-06712 [4].

Woda powinna by¢ odmiany ,,1”, zgodnie z wymaganiami PN-88/B-32250 [7].

Domieszki chemiczne do betonu powinny by¢ stosowane, jesli przewiduje to dokumentacja projektowa,
ST lub wskazania osoby petniacej nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego, przy czym w
przypadku braku danych dotyczacych rodzaju domieszek, ich dobdér powinien by¢ dokonany zgodnie z
zaleceniami

PN-88/B-06250 [3]. Domieszki powinny odpowiada¢ PN-85/B-23010 [5].

2.3. Elementy gotowe

2.3.1. Fundamenty prefabrykowane

Pod maszty wysiggnikowe zaleca si¢ stosowanie fundamentow prefabrykowanych wedtug ustalen
dokumentacji projektowej i wskazan osoby pelniacej nadzoér nad robotami z ramienia Zamawiajacego.
Ogoblne wymagania dotyczace fundamentow konstrukcji wsporczych okreslone sa w PN-80/B-03322 [1].
W zaleznosci od konkretnych warunkow lokalizacyjnych i rodzaju wod gruntowych, nalezy wykonaé
zabezpieczenie antykorozyjne wedlug ST, zgodnie z ,,Instrukcja zabezpieczen przed korozja konstrukcji
betonowych” [32].

Sktadowanie prefabrykatow powinno odbywac¢ si¢ na wyrownanym, utwardzonym i odwodnionym
podtozu, na przektadkach z drewna sosnowego.

2.3.2. Zrodta $wiatta

Zaleca si¢ instalacje zrodet Swiatta rozproszonego (np. diodowe)

2.3.3. Sygnalizatory

Sygnalizatory dla sygnalizacji swietlnej ruchu drogowego powinny spelnia¢ wymagania zawarte

w Instrukcji o drogowej sygnalizacji §wietlnej [28].

2.3.4. Konstrukcje wsporcze

2.3.4.1.0gdlne wymagania dotyczace konstrukcji wsporczych

Sygnalizatory nalezy mocowac na konstrukcjach wsporczych, ktore powinny by¢ usytuowane poza
jezdnia drogi, na poboczu, chodniku lub na wysepce wyodrgbnionej z jezdni przy pomocy kraweznikoéw.
Sygnalizatory moga by¢ umieszczane obok jezdni i nad jezdnia. Dopuszcza si¢ mocowanie
sygnalizatoréw zarowno do specjalnie ustawionych masztow jak i do istniejacych elementow
wsporczych, np. stupow, masztéw oswietleniowych, scian budynkow itp. Konstrukcje wsporcze
sygnalizatoréw powinny by¢ stabilne i zapewnia¢ umieszczenie urzadzen wyswietlajacych w stosunku
do drogi zgodnie z rysunkiem 1.

2.3.4.2. Maszt sygnatowy (MS)

O ile dokumentacja projektowa Iub ST nie okres$la inaczej, maszt sygnatowy nalezy wykonywac ze stali
rurowej R 35 wedlug PN-80/H-74219 [16] o $rednicy 108 mm i dtugosci 3,20 m. W czg$ci podziemnej
maszt powinien mie¢ dodatkowa rure tej samej Srednicy o dtugosci 0,5 m przyspawana pod katem 45° dla
wprowadzenia kabli.

W gornej czgsci maszt powinien posiada¢ wywiercone otwory do mocowania konsol i przepuszczenia
przewodow oraz $rube do podtaczenia przewoddéw ochronnych.
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Wszystkie krawedzie masztu powinny by¢ sfazowane lub zabezpieczone wktadkami z tworzywa
sztucznego aby wyeliminowac uszkadzanie izolacji kabla podczas jego wciagania i pozniejszej pracy.
Powierzchnia masztu powinna by¢ zabezpieczona przed korozja trzema warstwami farb: antykorozyjna,
podkladows i nawierzchniowa. Farba nawierzchniowa powinna by¢ koloru szarego.

2.3.4.3. Maszt sygnatowy wysiegnikowy (MSW)

Maszt sygnatowy wysigegnikowy nalezy wykonaé zgodnie z dokumentacja projektowa i ST. Maszt
powinien spetnia¢ nastgpujace warunki wytrzymatosciowe i funkcjonalne:

— przenosi¢ obcigzenia wynikajace z zawieszenia sygnalizatorow i wysi¢gnika oraz parcia wiatru
dla II i III strefy wiatrowej, zgodnie z PN-75/E-05100 [10],

— zapewni¢ zawieszenie sygnalizatorow nad jezdnia z zachowaniem skrajni, wedlug rys. 1,

— by¢ dostosowany do potaczenia z fundamentem prefabrykowanym,

— w swej dolnej czesci posiada¢ wneke przystosowana do montazu glowicy i zamykana szczelnie
pokrywa,

— umozliwia¢ obrot wysiggnika wokot swojej osi,

— wysiegnik powinien stanowi¢ odrebny element, montowany po ustawieniu masztu,

— elementy wewngtrzne masztu i wysiggnika, w ktore wciagane sa kable i przewody, nie powinny
mie¢ ostrych krawegdzi,

— wszystkie powierzchnie metalowe powinny by¢ zabezpieczone przed korozja jak dla masztu typu
MS.

Sktadowanie masztow wysiggnikowych powinno odbywac si¢ na wyréwnanym podtozu w pozycji
poziomej, z zastosowaniem przektadek z drewna sosnowego.

2.3.5. Konsole

Konsole powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa i ST 1 zapewnia¢ trwale potaczenie
sygnalizatorow z konstrukcjami wsporczymi. Elementy polaczeniowe konsol powinny by¢ tak
uksztaltowane, aby doktadnie przylegaty do konstrukcji wsporczej (masztu MS lub MSW) i sygnalizatora
oraz zapewnialy odpowiedni wysigg.

Powierzchnie zewngtrzne i wewngtrzne konsol powinny by¢ zabezpieczone powlokami antykorozyjnymi.
2.3.6. Glowice masztowe

Gtowice dla masztéw typu MS i MSW nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacja projektowa lub ST.
Glowice powinny spetniaé nastgpujace wymagania:

— powinny posiada¢ zaciski na napigcie 500 V przystosowane do podtaczenia dwoch zyt kabla lub
przewodéw o przekroju 1,5 mm® w ilosci przekraczajacej liczbe zyt kabla uzytego w danym
rozwiazaniu,

— zaciski powinny by¢ montowane na materiale elektroizolacyjnym, niepalnym, odpornym na
zmiany temperatury i umiarkowane udary mechaniczne,

— konstrukcja glowic powinna by¢ dostosowana do wymiarow masztow typu MS lub MSW
1 zapewnia¢ wygodny ich montaz i dostgp do stykow.

2.3.7. Ostona glowicy

Ostona glowicy powinna by¢ elementem rurowym, nasadzanym od gory na maszt typu MS. O ile
dokumentacja projektowa nie przewiduje inaczej, ostong nalezy wykona¢ z rury PCW wedlug PN-81/C-
89203 [8] koloru szarego, zakonczonej denkiem z tego samego materiatu.

2.4. Masy zalewowe

Do wypetiania rowka — szczeliny (po utozeniu petli indukcyjnych) w nawierzchniach drogowych nalezy
stosowac specjalne masy zalewowe, wbudowane na goraco lub na zimno, posiadajace aprobatg
techniczna.

Dopuszcza si¢ masy zalewowe wg BN-74/6771-04 [27].

3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprze¢t do wykonania robét
Wykonawca przystepujacy do wykonania robot powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania
Z nastgpujacego sprzet:
— samochdd o masie catkowitej do 3,5Mg oznakowany ,,Pogotowie sygnalizacyjne” lub ,,Pogotowie
drogowe”,
— zuraw samochodowy,
samochod specjalny-linowy z platforma lub podnos$nik koszowy,
— koparko-tadowarka,
— agregat pradotworczy,
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— agregat spawalniczy,

— urzadzenie do piaskowania,

— komputera przeno$nego (laptopa) wraz z oprogramowaniem do obstugi monitoringu pracy
sygnalizacji,

— urzadzenia do pomiardéw sieci kablowej, skuteczno$ci ochrony przeciwporazeniowej, lokalizacji
tras kabli, rezystencji izolacji, strojenia p¢tli indukcyjnych.

TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 4.

4.2. Transport materialow i elementow

Dowolny $rodek transportu.

Na s$rodkach transportu przewozone materialy i elementy powinny by¢ zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem, ukladane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytworce dla
poszczegdlnych elementdw.

Materiaty z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonywania robot

Ogodlne zasady wykonywania rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe i1 demontazowe elementéw sygnalizacji obejmuja usunig¢cie z terenu robot
wszystkich elementow, ktore beda wymieniane.

Roboty rozbiorkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub recznie w sposob okreslony w ST lub przez
osobg petniaca nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego.

Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania
zbednych uszkodzen. Wskazane przez osobg petniaca nadzoér nad robotami z ramienia Zamawiajacego
elementy i materialy  z rozbiorki nadajace si¢ do ponownego wbudowania Wykonawca powinien
przewiez¢ do wlasnego magazynu lub na miejsce wskazane przez osobg petniaca nadzér nad robotami z
ramienia Zamawiajacego.

Elementy i materiaty nie nadajace si¢ do ponownego wbudowania powinny by¢ usuni¢te z terenu budowy
na koszt Wykonawcy..

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementow sygnalizacji $wietlnej znajdujace si¢ w miejscach, gdzie
zgodnie z dokumentacja projektowa beda wykonane wykopy, powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone.
W szczegodlnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowe;.

5.3. Wykopy pod fundamenty i kable

Przed przystapieniem do wykonywania wykopow, Wykonawca ma obowiazek sprawdzenia zgodnosci
rzednych terenu z danymi w dokumentacji projektowej oraz oceny warunkéw gruntowych.

Metoda wykonywania robot ziemnych powinna by¢ dobrana w zaleznoéci od glebokosci wykopu,
uksztattowania terenu oraz rodzaju gruntu. Pod fundamenty prefabrykowane zaleca si¢ wykonywanie
wykopow wasko-przestrzennych recznie. Ich obudowa i zabezpieczenie przed osypaniem powinno
odpowiada¢ wymaganiom BN-83/8836-02 [23].

Wykopy pod maszty typu MS nalezy wykonywaé rgcznie, bez zabezpieczenia S$cian bocznych,
z zastosowaniem bezpiecznego nachylenia skarp.

Wykopy pod fundamenty prefabrykowane lub maszty powinny by¢ wykonane bez naruszenia naturalnej
struktury dna wykopu, zgodnie z PN-68/B-06050 [2].

Wykop rowka pod kabel powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektowa, ST lub wskazaniami osobeg
peliaca nadzér nad robotami z ramienia Zamawiajacego. Wydobyty grunt powinien by¢ sktadowany
z jednej strony wykopu. Skarpy rowka powinny by¢ wykonane w sposob zapewniajacy ich statecznosé.
W celu zabezpieczenia wykopu przed zalaniem woda z opadow atmosferycznych, nalezy powierzchnig
terenu wyprofilowa¢ ze spadkiem umozliwiajacym tatwy odptyw wody poza teren przylegajacy do
wykopu.

Zasypanie fundamentu lub kabla nalezy dokona¢ gruntem z wykopu, bez zanieczyszczen (np. darniny,
korzeni, odpadkoéw). Zasypanie nalezy wykona¢ warstwami grubosci od 15 do 20 cm i zaggszczaé
ubijakami recznymi. Wskaznik zageszczenia gruntu powinien wynosi¢ 0,95 wedtug BN-77/8931-12 [24].
Zaggszczenie nalezy wykonywac w taki sposob aby nie spowodowac uszkodzen fundamentu lub kabla.
Nadmiar gruntu z wykopu, pozostajacy po zasypaniu fundamentu lub kabla, nalezy rozplantowaé
w poblizu lub odwiez¢ na miejsce wskazane w ST lub przez osob¢ petniaca nadzoér nad robotami
z ramienia Zamawiajacego.



19

5.4. Montaz fundamentow prefabrykowanych

Montaz fundamentéw nalezy wykonac¢ zgodnie z wytycznymi montazu dla konkretnego fundamentu,
zamieszczonymi w dokumentacji projektowe;.

Fundament powinien by¢ ustawiany przy pomocy dzwigu, na 10 cm warstwie zaggszczonego zwirl.
Przed jego zasypaniem nalezy sprawdzi¢ rzedne posadowienia, stan zabezpieczenia antykorozyjnego
scianek i poziom gornej powierzchni, do ktorej przytwierdzona jest ptyta mocujaca.

Maksymalne odchylenie gornej powierzchni fundamentu od poziomu nie powinno przekroczy¢ 1:1500,
z dopuszczalng tolerancja rzednej posadowienia + 2 cm. Ustawienie fundamentu w planie powinno by¢
wykonane z doktadnoscia + 10 cm.

5.5. Montaz masztow typu MSW

Przed przystapieniem do montazu masztu nalezy sprawdzi¢ stan powierzchni stykowych elementow
laczeniowych, oczyszczajac je z brudu, lodu itp. oraz stan powloki antykorozyjnej, ktéora w przypadku
uszkodzenia podczas transportu, nalezy uzupehic.

Maszt ustawia¢ nalezy przy pomocy dzwigu. Podczas podnoszenia masztu nalezy zwrdci¢ uwage, aby nie
spowodowa¢ odksztatcenia elementéw lub ich zniszczenia.

Przed zdjgciem z haka, ustawiany maszt powinien by¢ zabezpieczony przed upadkiem. Nakretki $rub
mocujacych maszt powinny by¢ dokrecane dwustadiowo i trwale zabezpieczone przed odkrgceniem.
Odchytka osi masztu od pionu nie moze by¢ wigksza od 0,001 wysokos$ci masztu.

Po ustawieniu masztu nalezy przystapi¢ do montazu wysiggnika uzywajac zurawia samochodowego

i samochodu z platforma i balkonem.

Wysiggnik powinien by¢ tak ustawiony w stosunku do jezdni, aby odleglo$¢ jego czesci mocujacej
sygnalizator (rzut pionowy na jezdni¢) od linii zatrzymania pojazdéw, byta wigksza lub réwna 10 m,
a sygnalizator znajdowat si¢ nad pasem ruchu, dla ktérego byt przeznaczony.

Po wykonaniu robot montazowych nalezy sprawdzi¢ stan powierzchni malowanych i w przypadku
miejscowych ubytkow, uzupehni¢ powtoke malujac zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej. Nie nalezy malowa¢ w temperaturze otoczenia nizszej niz 5°C i wilgotno$ci wzglednej
powietrza przekraczajacej 80%.

5.6. Montaz masztow typu MS

Jezeli dokumentacja projektowa nie przewiduje inaczej, to maszty typu MS nalezy ustawia
w wykopie glgbokosci 80 cm na 10 cm warstwie betonu B 10 Iub ptycie chodnikowej grubosci 7 cm.
Po wprowadzeniu kabli do rur, maszt nalezy zasypywac¢ ziemia ubijajac ja warstwami co 20 cm. Jezeli
maszt zlokalizowany jest w chodniku, to jego gorna cze¢$¢ podziemna nie wymaga dodatkowego
utwierdzenia. W innych przypadkach nalezy wykona¢ wokol masztu umocnienie warstwa thucznia Iub
gruzu betonowego. Warstwa ta po ubiciu powinna mie¢ grubos$¢ 15 cm, $rednicg 0,5 m i znajdowac si¢ na
glebokosci 10 cm
od powierzchni gruntu. Podziemna czg$¢ masztu powinna by¢ zabezpieczona antykorozyjnie farba
bitumiczng. Maszt nalezy ustawia¢ tak, aby otwory do mocowania sygnalizator6w wypadaly na
odpowiednich kierunkach, a wychylenie jego od pionu nie przekraczato 0,001 wysokosci masztu.

5.7. Montaz konsol

Konsole nalezy montowa¢ na masztach typu MS, MSW i ewentualnie specjalnych konstrukcjach przy
pomocy przynajmniej 4 srub M 8 zabezpieczonych przed odkreceniem podktadkami sprezystymi.

5.8. Montaz glowic masztowych

W masztach typu MSW glowice nalezy montowa¢ na konstrukcjach, w ktore wyposazone sa wneki.
Montaz polega na ich przykreceniu Srubami.

W masztach typu MS gltowice nalezy montowaé w gornej, wewnetrznej jego czgsci w sposob zalezny od
ich wykonania. Zaleca si¢ stosowanie konstrukcji mocowanej w rurze masztu ,,na weisk” bez uzycia $rub.
Do zaciskow, w ktore wyposazone sa glowice, nalezy podlaczy¢ wszystkie zyty kabli wchodzacych i
wychodzacych z masztu oraz przewody odchodzace od sygnalizatorow. Zaleca si¢ wykonanie trwalego
oznakowania poszczegolnych zyl przy podejsciu do zaciskow.

Zestyki powinny by¢ zabezpieczone przed erozja preparatem typu ,Elektrosol” lub innym
o podobnych wlasciwosciach.

5.9. Montaz oslon glowic

Oslony nalezy naktada¢ na gorne czgSci masztow typu MS i mocowaé je w zaleznosci od przyjetego
rozwigzania.

Oslona po zamontowaniu powinna zabezpiecza¢ gtowicg przed dostawaniem si¢ kurzu i wilgoci. Zaleca
si¢ stosowanie oston wykonanych z polichlorku winylu.

5.10. Montaz sygnalizatoréw

Sygnalizatory nalezy montowac na uprzednio zamocowane do masztow konsole w sposob przewidziany
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przez wytworce.

Od zaciskow gltowic do oprawek zaréwek znajdujacych si¢ w komorach sygnalowych nalezy
poprowadzi¢ przewody miedziane jednozylowe z izolacja wzmocniong o przekroju zyly nie mniejszym
niz 1 mm".

Przewody powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniami izolacji w trakcie ich przeciagania przez rury
i podczas pdzniejszej eksploatacji, gdy narazone bgda na tarcie o krawedzie wewngtrzne konstrukeji.
Sygnalizatory dla pojazdow umieszczone obok jezdni nalezy odchyli¢ o kat od 5° do 10° w strong jezdni,
natomiast sygnalizatory podwieszone nad jezdnig nalezy pochyli¢ w kierunku nadjezdzajacych pojazdoéw
o kat od 5° do 10° w stosunku do ptaszczyzny prostopadlej do osi drogi, jak pokazano na rys. 1
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5.11. Ukladanie kabli

Kable nalezy uktada¢ w trasach wytyczonych przez stuzby geodezyjne. Ukladanie kabli powinno by¢
zgodne z norma PN-76/E-05125 [11] 1 BN-89/8984-17/03 [26].

Kable powinny by¢ ukladane w sposob wykluczajacy ich uszkodzenie przez zginanie, skrecanie,
rozciaganie itp. Temperatura otoczenia przy uktadaniu kabli nie powinna by¢ mniejsza niz 0°C.

Kabel mozna zgina¢ jedynie w przypadkach koniecznych, przy czym promien gig¢cia powinien by¢
mozliwie duzy, jednak nie mniejszy niz 10-krotna zewngtrzna jego Srednica.

Stosowac kable posiadajace atesty.

5.12. Ciecie asfaltu pod petle indukcyjne (wykonanie rowka), ukladanie przewodu LgYd 2,5 mm®
w rowkach i wypelnienie masa zalewowsg rowka po ulozeniu petli indukcyjnej.

W czasie wykonywania robot zwiazanych z wypeklieniem masa zalewowa rowka, nie moga wystgpowac
opady atmosferyczne, a temperatura powietrza w trakcie wypelnienia spekan zalewa bitumiczna nie
powinna byé nizsza od +5° C.

5.13. Wykonanie dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej

System dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej dla instalacji o$wietleniowej, do czasu ukazania
si¢ nowych przepisd6w, moze by¢ stosowany jako zerowanie lub uziemienie ochronne. Jest to uzaleznione

od istniejacego systemu zastosowanego w konkretnej sieci zasilajacej szafe zasilajaco-pomiarowa, oraz
od warunkow technicznych przylaczenia wydanych przez Zaktad Energetyczny.

5.13.1. Zerowanie

Zerowanie polega na potaczeniu czesSci przewodzacych dostgpnych z uziemionym przewodem
ochronnym PE lub ochronno-neutralnym PEN i powodujacym w warunkach zaktoceniowych odtaczenie
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zasilania.

Potaczenia te nalezy wykonaé przewodem miedzianym o przekroju nie mniejszym niz 2,5 mm®.
Dodatkowo przy szafie pomiarowo-bezpiecznikowej, sterowniku i w najdalej od sterownika ustawionym
maszcie, nalezy wykona¢ uziomy, ktorych rezystancja nie powinna przekracza¢ 5 omow.

Zaleca si¢ wykonywanie uziomu pretowego z uzyciem pretow stalowych o 20 mm, nie krotszych niz 2,5
m, polaczonych bednarka ocynkowana 25 x 4 mm.

Uziom z zaciskami zerowymi znajdujacymi si¢ w szafach i masztach, taczy¢ przewodami uziomowymi
o przekrojach nie mniejszych od przekroju uziomu poziomego.

5.13.2. Uziemienie

Uziemienie polega na polaczeniu czgséci przewodzacych dostgpnych z uziomami w sposob powodujacy
samoczynne odlaczenie zasilania, w warunkach zakloceniowych. Zaleca si¢ wykonywanie uziomu
tasmowego, uktadajac w jednym rowie z kablem zasilajacym i sterowniczym, bednarke ocynkowana 25 x
4 mm, ktora nastgpnie powinna by¢ wprowadzona do szaf, gdzie nalezy ja potaczy¢ z zaciskami
ochronnymi.

W przypadku masztow stalowych typu MS i MSW, bednarke nalezy polaczy¢ z masztami przez spawanie
lub za pomoca 2 $rub M 8. Polaczenia te powinny znajdowac si¢ 20 cm nad ziemia i by¢ zabezpieczone
farba bitumiczna.

Ewentualne taczenie odcinkow bednarki nalezy wykonywac przez spawanie.

Bednarka w ziemi nie powinna by¢ uktadana ptycej niz 0,6 m i powinna by¢ zasypana gruntem bez
kamieni, zwiru i gruzu.

Od zaciskoéw ochronnych do elementéw przewodzacych dostepnych, nalezy uktada¢ przewody miedziane
o przekroju nie mniejszym niz 2,5 mm’.

Przewody te powinny by¢ chronione przed uszkodzeniami mechanicznymi.

5.14. Montaz sygnalizatora akustycznego

Sygnalizatory akustyczne ( zamontowane wewnatrz komory sygnalizatora) beda zamontowane
na przej$ciach dla pieszych, wyposazonych w sygnalizacj¢ $wietlng na terenie miasta Gorzowa Wlkp.
Powinny by¢ zgodne z wymaganiami zawartymi w Rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury
z dnia 23.07.2003r. w sprawie szczegoétowych warunkow technicznych dla sygnatéow drogowych i
warunki  ich umieszczania na drogach Dz.U. nr 220 poz.2181 z 23.12.2003r. (zal. Nr 3 poz.3.3.5.2.).
Urzadzenie dodatkowo powinno by¢ wyposazone w opcj¢ blokady sygnatu, ktéra dziata w momencie
podania fazy np. z zegara sterujacego i dziata tak dlugo jak podawana faza ma blokadg. Powinna rowniez
istnie¢ mozliwos¢ uzyskiwania zakresOw barw dzwigkow i ich powtarzania
w dolnym zakresie poza wartosciami okreslonymi w zalaczniku nr 3 instrukcji ( modulacja dzwigku).

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robot

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 6.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien uzyska¢ aprobaty techniczne na materiaty i
wymagane wyniki badan materiatdw przeznaczonych do wykonania naprawy spegkan i przedstawié je
osobie peliacej nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego do akceptacji.

6.2. Kontrola jakosci robo6t rozbiérkowych

Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot rozbidérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow przewidzianych do powtoérnego wykorzystania.
Zageszczenia gruntu wypetniajacego ewentualne doty po usunigtych elementach nawierzchni, ogrodzen
1 przepustOw powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w ST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”.
6.3. Wykopy pod fundamenty i kable

Lokalizacja, wymiary i zabezpieczenie $cian wykopu powinno by¢ zgodne z dokumentacja projektowa
i ST.

Po zasypaniu fundamentow, ustojow lub kabli nalezy sprawdzi¢ wskaznik zaggszczenia gruntu wg p. 5.3
oraz sprawdzi¢ sposob usunigcia nadmiaru gruntu z wykopu.

6.4. Fundamenty i ustoje

Program badan powinien obejmowac¢ sprawdzenie ksztattu i wymiarow, wygladu zewngtrznego oraz
wytrzymatosci.

Parametry te powinny by¢ zgodne z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej oraz
wymaganiami PN-80/B-03322 [1], PN-88/B-30000 [6]. Ponadto nalezy sprawdzi¢ doktadno$¢ ustawienia
w planie i rzgdne posadowienia.

6.5. Maszty z sygnalizatorami

Elementy masztow powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa i ST.

Maszty z sygnalizatorami po ich montazu, podlegaja sprawdzeniu pod wzgledem:
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— doktadnosci ustawienia pionowego konstrukcji (zgodnie z p. 5.51 5.6),

— prawidlowos$ci ustawienia wysiggnika wzgledem jezdni,

— prawidlowosci ustawienia sygnalizatorow,

— jakosci potaczen kabli i przewodow na gtowicach masztowych i w komorach sygnalizatorow,

—  jakosci potaczen srubowych masztéw, wysiegnikow, konsol i sygnalizatorow,

— jakos$ci montazu ostony glowicy,

—  stanu antykorozyjnej powtoki ochronnej wszystkich elementéw metalowych.
6.6. Instalacja przeciwporazeniowa
Podczas wykonywania uzioméw tasmowych nalezy wykona¢ pomiar glebokosci ulozenia bednarki oraz
sprawdzi¢ stan polaczen spawanych, a po jej zasypaniu, sprawdzi¢ stopien zaggszczenia
i rozplantowanie gruntu.
Po wykonaniu instalacji przeciwporazeniowej nalezy sprawdzi¢ jakos¢ potaczen przewodow ochronnych,
wykonaé¢ pomiary rezystancji uziomow oraz pomierzy¢ (przy zerowaniu) impedancje petli zwarciowych
dla stwierdzenia skutecznosci zerowania.
6.7. Sprawdzenie dzialania sygnalizacji
Przed wlaczeniem sygnalizacji do pracy cyklicznej nalezy dokona¢ sprawdzenia dziatania sygnalizacji
przez:
l)wyswietlanie sygnatu zéltego migajacego przez co najmniej jedna dobg,
2)kontrolg poprawnosci dziatania nastepujacych uktadéw nadzorujacych:

—  sygnalodw czerwonych, co najmniej w grupach sygnatowych dla pojazdow,

—  kolizji sygnalow zielonych w grupach kolizyjnych,

— dhugosci cyklu i wlasciwych czasow realizacji programow sygnalizacyjnych,

— napigcia zasilania,

—  pracy zdalne;j.
Dzialanie ukladow nadzorujacych: sygnaty czerwone, kolizyjno$¢ sygnatow zielonych oraz dlugo$¢
cyklu, powinno natychmiast wprowadza¢ sterownik w tryb pracy awaryjnej w przypadku zadzialania
uktadu wraz  z zapamigtaniem rodzaju i miejsca awarii, kasowanym w momencie usunigcia przyczyny.
Uktad nadzorujacy napigcie zasilania powinien w przypadku stwierdzenia obnizenia napigcia poza
dopuszczalna granice, automatycznie przetaczy¢ sterownik na zasilanie rezerwowe lub go wylaczy¢.
Uktad nadzorujacy pracg zdalng sterownika powinien, w przypadku stwierdzenia przerwy w potaczeniu
ze sterownikiem koordynujacym prace, spowodowac przejscie nadzorowanego sterownika na prace
z programem indywidualnym.
6.8. Cigcie asfaltu pod petle indukcyjne (wykonanie rowka), wypelnienie masa zalewowa rowka po
ulozeniu petli indukcyjnych i wykonanie mufy kabli podiaczonych petli.
W czasie robot nalezy badac czystos¢ rowka. Wizualnie i dotykiem nalezy sprawdzié, czy §cianki rowka
nie zawieraja zadnych niezwiazanych okruchéw mieszanki mineralno-asfaltowej, ziarn kruszywa, pytkow
oraz $ladow wilgoci, a takze $ladow i plam olejowych. Jezeli wystgpuja jakiekolwiek $lady wilgoci,
nalezy je usuna¢ lanca goracego powietrza. Plamy olejowe nalezy wytrawi¢ odpowiednimi
rozpuszczalnikami.
W czasie robot nalezy sprawdzi¢ i wykona¢ badanie kabli po utozeniu, przed zalaniem masg oraz muf
kablowych.
Nalezy stale sprawdza¢ makroskopowo barwe i konsystencj¢ zalewy.
Po zalaniu peknigc nalezy wizualnie sprawdzi¢ prawidtowos¢ ich wypetnienia zalewa.
6.9. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi elementami robot
Wszystkie materialy nie spetniajace wymagan ustalonych w odpowiednich punktach ST zostana przez
osobg petniaca nadzoér nad robotami z ramienia Zamawiajacego odrzucone.
Wszystkie elementy robdt, ktore wykazuja odstgpstwa od postanowien ST zostang rozebrane i ponownie
wykonane na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest dla:
1. wymiany:
— masztu sygnatowego (stalowego lub ocynkowanego na ocynkowany) — 1 szt. (sztuka),
— masztu sygnalowego wysiggnikowego(stalowego lub ocynkowanego na ocynkowany) — szt.
(sztuka),
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— masztu sygnalowego wysiggnikowego (stalowego lub ocynkowanego na ocynkowany) — bez
wymiany
— fundamentu — szt. (sztuka),
— sygnalizatora o 1 komorze sygnatowej z wktadem LED lub zarowkami- szt. (sztuka),
— sygnalizatora o 2 komorach sygnatowych z wktadem LRD lub zaréwkami— szt. (sztuka),
— sygnalizatora o 3 komorach sygnatowych z wktadem LED lub Zaréwkami— szt. (sztuka),
2. montazu lub wymiany przyciskow sterowniczych — szt. (sztuka),
3. wykonania petli indukcyjnych:
— cigcie asfaltu pod petle indukcyjne (wykonanie rowka) — m (metr),
— uktadanie przewodu LgYd 2,5 mm® w rowkach — m (metr),
— wypehienie masa zalewowa rowka po utozeniu petli indukcyjnych — m (metr),
— wykonanie mufy kabli podlaczonych petli — szt. (sztuka),
d) montazu sygnalizatorow akustycznych — szt. ( sztuka),
e) wymianie zarowek na wktady diodowe LED w istniejacej obudowie komory sygnalizacyjnej
— szt.(sztuka),
f) masztu sygnalowego 1 masztu wysiggnikowego na nowym fundamencie ( maszt — materiat
Zamawiajacego) — szt. (sztuka).
¢ inne ushugi zwigzane z wymiana i sprawdzeniem poprawnosci dziatania:
—  kart przyciskow dla pieszych,
—  kart petli indukcyjnych,
—  kart wideo-detektora,
—  kart procesoroéw,
— kamery video-detektora,
—  separatorow toru video,
—  modutow komunikacyjnych,
—  kart wykonawczych,
— czujnika podczerwieni,
— montazem obudowy sterownika wraz z ponownym montazem wyposazenia.
Obmiar robot polega na sprawdzeniu wykonania wszystkich elementéw sygnalizacji $wietlnej,
po skontrolowaniu poprawnosci jego dziatania na catym skrzyzowaniu drogowym (ulicznym).

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogoélne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z ST i wymaganiami osobg petnigca nadzér nad robotami
z ramienia Zamawiajacego , jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6, daty
wyniki pozytywne.
8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
— wykopy pod fundamenty i kable,
— wykonanie fundamentow i ustojow,
— ulozenie kabla petli indukcyjnych,
— wykonanie uzioméw tasmowych.
8.3. Odbior koncowy
Odbior koncowy robot dokonywany jest na zasadzie odbioru koncowego zadania.
Odbidr koncowy powinien by¢ dokonany po catkowitym zakonczeniu robot, na podstawie wynikow
pomiardéw i badan jakosciowych okreslonych w punktach 2 1 5.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wymiany 1 szt. masztu sygnalowego (stalowego lub ocynkowanego na ocynkowany), 1 szt.
masztu sygnalowego wysiegnikowego (stalowego lub ocynkowanego na ocynkowany) obejmuje:

— oznakowanie robot,

— demontaz masztu, konstrukcji, wysiggnika, glowic, konsoli,

— rozebranie nawierzchni, odkopanie i wydobycie fundamentu lub ustoju,

— wykopy pod fundamenty i ustoje,

— dostarczenie materiatow,

— wykonanie fundamentu lub ustoju,
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zasypanie fundamentu lub ustoju, zaggszczenie gruntu oraz rozplantowanie lub odwiezienie
nadmiaru gruntu,
zatadunek i wywiezienie materiatdéw z rozbiorki (gruntu, ztomu) oraz materiatow nadajacych sig
do
ponownego wbudowania,
odtworzenie nawierzchni,
uporzadkowanie terenu rozbiorki,
montaz masztow, wysiegnikéw, konsol, gtowic, oston glowic,
weciagnigcie kabli 1 podiaczenie zasilania, zerowania, uziemienia,
uzupetlienie uszkodzonych  antykorozyjnych powlok ochronnych wszystkich elementow
metalowych,
przeprowadzenie prob i pomiard6w w celu sprawdzenia poprawnosci dziatania sygnalizacji,
uporzadkowanie terenu robot,
konserwacja urzadzen do chwili przekazania sygnalizacji Zamawiajacemu.
wymiany 1 szt. masztu sygnalowego wysiegnikowego (stalowego lub ocynkowanego na

ocynkowany) (— bez wymiany fundamentu obejmuje):

oznakowanie robot,

demontaz masztu, konstrukcji, wysiggnika, glowic, konsoli,

zatadunek 1 wywiezienie materiatdéw z rozbiorki (gruzu, ztomu) oraz materialdow nadajacych sig
do ponownego wbudowania,

uporzadkowanie terenu rozbiorki,

dostarczenie materiatow,

montaz masztow, wysiggnikow, konsol, glowic, oston glowic,

weciagnigcie kabli 1 podiaczenie zasilania, zerowania, uziemienia,

uzupehienie uszkodzonych antykorozyjnych powlok ochronnych wszystkich elementow
metalowych,

przeprowadzenie prob i pomiaréw w celu sprawdzenia dziatania sygnalizacji,

konserwacja urzadzen do chwili przekazania sygnalizacji Zamawiajacemu.

Cena wymiany 1 szt. sygnalizatora o 1 komorze sygnalowej, 1 szt. sygnalizatora o 2 komorach
sygnalowych, 1 szt. sygnalizatora o 3 komorach sygnalowych obejmuje:

oznakowanie robot,

demontaz sygnalizatora,

zatadunek i wywiezienie materialow z rozbiorki (zlomu) oraz materiatow nadajacych sig¢ do
ponownego wbudowania,

uporzadkowanie terenu rozbiorki,

dostarczenie materiatow,

montaz sygnalizatora (z podtaczeniem przewodow i zainstalowaniem zrodta §wiatta),
przeprowadzenie prob i pomiarow w celu sprawdzenia dziatania sygnalizacji,

uporzadkowanie terenu,

konserwacja urzadzen do chwili przekazania sygnalizacji Zamawiajacemu.

Cena montazu lub wymiany 1 szt. przyciskow sterowniczych obejmuje:

dostarczenie materiatow,

montaz lub wymiang przycisku sterowniczego,

pomalowanie obudowy przycisku oraz fragmentu masztu (ok. 15 cm),
umieszczenie nad przyciskiem piktogramu ,,Nacisnij”,

przeprowadzenie prob i pomiarow w celu sprawdzenia dziatania sygnalizacji,
konserwacja urzadzen do chwili przekazania sygnalizacji Zamawiajacemu.

Cena cigcia 1 m asfaltu pod petle indukcyjne (wykonanie rowka) obejmuje:

oznakowanie robot,

wyznaczenie robot w terenie,

wykonanie w warstwie $cieralnej szczeliny o pionowych $ciankach, o przekroju zblizonym do
prostokatnego,

oczyszczenie szczeliny,

uporzadkowanie terenu i wywo6z odpadow.

Cena ulozenia 1 m przewodu LgYd 2,5 mm’ w rowkach obejmuje:

oznakowanie robot,
dostarczenie materiatow,
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— ulozenie przewodu we wczesniej wykonanym rowku,

— podtaczenie przewodow,

— przeprowadzenie prob i pomiaréw w celu sprawdzenia dzialania sygnalizacji,

— wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej robot

— wykonanie kopii mapy =zasadniczej powstalej wyniku geodezyjnej inwentaryzacji
powykonawczej,

— uporzadkowanie terenu robot.

Cena wykonania 1 m wypelnienia masa zalewowa rowka po ulozeniu petli indukcyjnych obejmuje:
— oznakowanie robot,
— dostarczenie materialow,
— wypehienie rowka masa,
— uporzadkowanie terenu robot.

Cena wykonania 1 szt. mufy kabli podlaczonych petli obejmuje:
— dostarczenie materiatow,
— wykonanie mufy.

Cena montazu 1 szt. sygnalizatora akustycznego obejmuje:
— oznakowanie robot,
— dostarczenie materiatow,
— montaz sygnalizatora akustycznego,
— uporzadkowanie terenu robot.

Cena wymiany 1 szt. zaré6wek na wklad diodowy LED w istniejacej obudowie komory
sygnalizacyjnej obejmuje:

— oznakowanie robot,

— dostarczenie materiatow,

— demontaz uszkodzonej zaréwki,

— montaz wktadu diodowego LED,

— uporzadkowanie terenu robot.

Cena zwigzana z wymiang 1 szt. lub kpl i sprawdzeniem poprawnoSci dzialania:
—  kart przyciskow dla pieszych,
—  kart petli indukcyjnych,
—  kart wideo-detektora,
—  kart procesorow,
—  kamery video-detektora,
—  separatorow toru video,
—  modutow komunikacyjnych,
—  kart wykonawczych,
— czujnika podczerwieni,
— montazem obudowy sterownika wraz z ponownym montazem wyposazenia.
obejmuje:
— oznakowanie robot,
— dostarczenie materiatow,
— montaz,
— uporzadkowanie terenu robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-80/B-03322 Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Fundamenty konstrukcji wsporczych
2. PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania badan przy odbiorze
3. PN-88/B-06250 Beto zwyktly
4. PN-86/B-06712 Kruszywa mineralne do betonu
5. PN-85/B-23010 Domieszki do betonu. Klasyfikacja i okreslenia
6. PN-88/B-30000 Cement portlandzki
7. PN-88/B-32250 Materialy budowlane. Woda do betonow i zapraw
8. PN-81/C-89203 Ksztaltki z nieplastyfikowanego polichlorku winylu
9. PN-80/C-89205 Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu

_
e

PN-75/E-05100 Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Projektowanie i budowa
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12.
13.

14.

15.

16.
17.

18.

19.

20.
21.
22.
23.
24.
25.
26.
27.

PN-76/E-05125

PN-91/E-05160/01

PN-83/E-06230

PN-93/E-90401

PNO93/E-90403

PN-80/H-74219
PN-91/M-34501

PN-86/0-79100

PN-83/T-90331

BN-68/6353-03
BN-88/6731-08
BN-87/6774-04
BN-83/8836-02
BN-77/8931-12
BN-72/8932-01
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Elektroenergetyczne linie kablowe. Projektowanie i budowa

Rozdzielnice i sterownice niskonapigciowe. Wymagania dotyczace zestawdw badanych w
pelnym i niepelnym zakresie badan typu

Zarowki. Ogolne wymagania i badania
Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji i powloce polwinitowe;j

na napigcie znamionowe nie przekraczajace 6,6 kV. Kable elektroenergetyczne
na napigcie znamionowe 0,6/1 kV

Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji i powloce polwinitowe;j
na napigcie znamionowe nie przekraczajace 6,6 kV. Kable sygnalizacyjne na napigcie
znamionowe 0,6/1 kV

Rury stalowe bez szwu walcowane na goraco ogdlnego zastosowania

Gazociagi i instalacje gazownicze. Skrzyzowania gazociagow z przeszkodami terenowymi.
Wymagania

Opakowania transportowe. Odpornos¢ na narazanie mechaniczne. Wymagania

i badania

Telekomunikacyjne kable miejscowe z wiazkami czworkowymi, peczkowe

o0 izolacji polietylenowe;j

Folia kalandrowana techniczna z uplastycznionego polichlorku winylu suspensyjnego
Cement. Transport i przechowywanie

Kruszywa mineralne do nawierzchni drogowych. Piasek

Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i badania przy odbiorze
Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu

Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne

BN-89/8984-17/03 Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Linie kablowe. Ogolne wymagania i badania.

BN-74/6771-04

10.2. Inne dokumenty

28.Zalgcznik nr 3 do Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. (Dz. U. Nr 220, poz.2181z
dnia 23 grudnia 2003 r. ) w sprawie szczegélowych warunkéw technicznych dla znakow i sygnalow
drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow ich umieszczania na drogach.

1.29. Przepisy budowy urzadzen elektrycznych. Warszawa 1980 r.

30. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. z 2003 r. Nr 47, poz. 401).

2.31. Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robot Budowlano— Montazowych — Czg$¢ V. Instalacje
elektryczne, 1973 1.

3.32. Instrukcja zabezpieczen przed korozja konstrukcji betonowych, Nr 240 wydane przez ITB w 1982 r.

Drogi samochodowe. Masa zalewowa
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07.03.021 MALOWANIE SYGNALIZACJI SWIETLNEJ

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwiazanych z utrzymaniem sygnalizacji $wietlnych na terenie miasta Gorzowa Wlkp.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji w/w
robot.
1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z antykorozyjnym zabezpieczeniem tj. dwukrotnym malowaniem elementow sygnalizacji §wietlne;:
— o masztach sygnatowych uprzednio malowanych farba olejng i masztach sygnalowych
wysiggnikowych uprzednio malowanych farba olejna oraz masztow wysiggnikowych,
— szaf sterowniczych.
1.4. OkreSlenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogoélne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST D-M-00.00.00
»Wymagania og6lne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu malowania sygnalizacji i objetych niniejsza ST,
sa materiaty do malowania i renowacji powtok malarskich.

2.3. Materialy do malowania powlok malarskich

Do malowania urzadzen ze stali nalezy uzywac materialy zgodne z PN-B-10285 [1] (tab. 4) lub stosownie
do ustalen ST, badz wskazan osoby petniacej nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego.

Do malowania elementow nalezy uzywa¢ farb do tego przeznaczonych, a powierzchnig
do malowania przygotowac w sposob okreslony w aprobacie lub karcie techniczne;j.

Tablica 4. Sposoby malowania zewnatrz budynkow (wyciag z tab. 2 PN-B-10285[1])

ROdZE.lJ Rodzaj powloki malarskiej Zastosowanie
podioza
a) dwuwarstwowa z farby
. 'a.lbo elementy §lusarsko-kowalskie petne 1
b) jak w a) 1 jednowarstwowa z . .
4 Stal jakieru azurowe (porecze, kraty, ogrodzenie,
olejnego schnacego na powietrzu, bramy itp.)
rodzaju III

Nie dopuszcza sig stosowania wyrobow lakierowanych o nieznanym pochodzeniu, nie majacych
uzgodnionych wymagan oraz nie sprawdzonych zgodnie z postanowieniami norm. W przypadku, gdy
barwa i polysk odgrywaja istotna role, a nie sg ujete w normach, powinny by¢ ustalone odpowiednie
wzorce

W porozumieniu z dostawca.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania rob6t malarskich

Wykonawca przystgpujacy do wykonania malowania powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania
ze sprzg¢tu dostosowanego do zaakceptowanych warunkéw wykonania, np.:

— urzadzen do mycia ogrodzen, porgczy i shupkow (np. opryskiwaczy ogrodniczych itp.),

— szczotek stalowych mechanicznych,

— piaskarek z kompresorem do czyszczenia metali metoda strumieniowo-$cierng (piaskowaniem),
— malowarek z pistoletem rgcznym,

— sprzetu recznego, jak szczotki, skrobaki, mtotki, pedzle, watki do malowania itd.

4. TRANSPORT
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4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot

Ogodlne zasady wykonywania rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Malowanie sygnalizacji Swietlnej i stupkow znakow drogowych

Zaleca si¢ przeprowadza¢ malowanie w okresie od maja do wrze$nia, wylacznie w dni pogodne, przy
zalecanej temperaturze powietrza od 15 do 20°C; nie nalezy malowa¢ pedzlem lub watkiem
w temperaturze ponizej +5°C, jak rowniez malowa¢ metoda natryskowa w temperaturze ponizej +15°C
oraz podczas wystepujacej mgly i rosy.

Nalezy przestrzega¢ nastgpujacych zasad przy malowaniu:

— z powierzchni stali nalezy usuna¢ bardzo starannie pyl, kurz, plesnie, thuszcz, rdzg, zgorzeling,
ewentualnie stara tuszczaca si¢ farb¢ i inne zabrudzenia zmniejszajace przyczepnos¢ farby do
podtoza; poprzez zmywanie, usuwanie przy uzyciu szczotek stalowych, odrdzewiaczy
chemicznych, materiatow $ciernych, piaskowania, odpalania, lugowania lub przy zastosowaniu
innych srodkéw, zgodnie z wymaganiami PN-ISO-8501-1 [6] i PN-H-97052 [4],

— przed malowaniem nalezy wypeli¢ wglebienia i rysy na powierzchniach za pomoca kitow
lub szpachléwek ogolnego stosowania, a nastepnie - wygtadzic i zeszlifowaé podtoze pod farbg,

— do malowania elementéw uprzednio malowanych mozna stosowac farby ogodlnego stosowania
przeznaczone do uzytku zewnetrznego, dobrej jako$ci, z nieprzekroczonym okresem gwarancji,
jako: farby nawierzchniowe (np. lakiery, emalie, wyroby ftalowe, ftalowo-styrenowe, akrylowe
itp.) oraz rozcienczalniki zalecone przez producenta stosowanej farby,

— farbg dluzej przechowywana nalezy przygotowa¢ do malowania przez usunigcie ,kozucha”
(zestalonej substancji btonotworczej na powierzchni farby), doktadne wymieszanie (potaczenie
1zejszych 1 cigzszych sktadnikéw farby), rozcienczenie zbyt zgestniatej farby, ewentualne
przecedzenie (usunigcie nierozmieszanych resztek osadu i innych zanieczyszczen),

— malowanie mozna przeprowadzaé¢ pedzlami, watkami malarskimi lub ewentualnie metoda
natryskowa (pistoletami elektrycznymi, urzadzeniami kompresorowymi itp.),

— z zasady malowanie nalezy wykona¢ dwuwarstwowo: farba do gruntowania i farba
nawierzchniowa, przy czym kazda nast¢pna warstwe¢ mozna nalozy¢ po catkowitym wyschnigciu
farby poprzednie;.

Malowanie powinno odpowiada¢ wymaganiom PN-H-97053 [5].

Nalezy zwraca¢ uwage na doktadne pokrycie farba miejsc stykania si¢ stupka metalowego z betonem
fundamentu, ze wzgledu na najszybsze niszczenie si¢ farby w tych miejscach i pojawianie si¢ rdzawych
zaciekow sygnalizujacych korozje stupka.

Zaleca sig stosowanie farb mozliwie jak najmniej szkodliwych dla zdrowia ludzi i srodowiska, z niska
zawarto$cia m.in. niearomatycznych rozpuszczalnikow. Przy stosowaniu farb nieznanego pochodzenia
Wykonawca przedstawi do akceptacji osoby petniacej nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego
badania na zawarto$¢ szkodliwych sktadnikow (np. trujacego toluenu jako rozpuszczalnika).

Wykonawca nie dopusci do skazenia farbami wod powierzchniowych i gruntowych oraz kanalizacji.
Zlewki poprodukcyjne, powstajace przy myciu urzadzen i pedzli oraz z samej farby, nalezy usuwaé¢ do
izolowanych zbiornikéw, w celu ich naturalnej Iub sztucznej neutralizacji i detoksykacji.

Wykonawca zabezpieczy nawierzchni¢ w obrgbie prowadzonych robdt oraz wszystkie elementy
sygnalizacji §wietlnej nie malowane przed zabrudzeniem farba.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien uzyska¢ od producentow zaswiadczenia
o jakosci (atesty) oraz wykona¢ badania materialdéw przeznaczonych do wykonania robot i przedstawic
ich wyniki osobie peiniacej nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego w celu akceptacji
materiatdow, zgodnie z wymaganiami okreslonymi w pkt 2.3.

Do materiatéw, ktorych producenci sa zobowiazani (przez wlasciwe normy PN i BN) dostarczyc
zaswiadczenia o jakosci (atesty) naleza farby.

6.3. Badania i kontrola w czasie wykonywania robot

6.3.1. Kontrola w czasie wykonywania robot

W czasie wykonywania malowaniem sygnalizacji $wietlnej nalezy zbada¢ prawidlowo$¢ przygotowania
powierzchni do malowania, zgodnie z punktem 5.2.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa malowania sygnalizacji Swietlnej jest malowanie:
— masztu sygnatowego uprzednio malowanego farba olejna - szt. (sztuka),
— masztu sygnatowego wysiggnikowego uprzednio malowanego farba olejna- szt. (sztuka),
— szafy sterowniczej - szt. (sztuka).

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robo6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z ST i wymaganiami osoby pelniacej nadzor nad robotami
z ramienia Zamawiajacego, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6, daty
wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostek obmiarowych:

Cena wykonania malowania 1 szt. sygnalizacji §wietlnej o masztach uprzednio malowanych farba
olejng lub masztach sygnalowych wysiggnikowych uprzednio malowanych farba olejng obejmuje:

— oznakowanie robot,

— zabezpieczenie nawierzchni oraz elementéw nie malowanych przed zabrudzeniem farba,

— dostarczenie materiatow i sprzgtu ,

— przygotowanie wszystkich powierzchni do malowania,

— pomalowanie wszystkich elementow stalowych sygnalizacji,

— uporzadkowanie terenu robot,

— przeprowadzenie pomiarow i badan wymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,
odwiezienie sprz¢tu.

Cena wykonania malowania 1 szt. szafy sterowniczej obejmuje:
— oznakowanie robot,
— zabezpieczenie nawierzchni oraz elementéw nie malowanych przed zabrudzeniem farba,
— dostarczenie materiatow i sprzetu ,
— przygotowanie wszystkich powierzchni do malowania,
— pomalowanie wszystkich elementoéw szafy,
— uporzadkowanie terenu robot,
— przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprzgtu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-10285 Roboty malarskie budowlane farbami, lakierami i emaliami na spoinach bezwodnych

2. PN-H-04651 Ochrona przed korozja. Klasyfikacja i okreslenie agresywnos$ci korozyjnej sSrodowiska

3 PN-H-97051 Ochrona przed korozja. Przygotowanie powierzchni stali, staliwa i Zeliwa do malowania. Ogolne

wytyczne.

4 PN-H-97052 Oc}}rona przed korozja. Ocena przygotowania powierzchni stali, staliwa i zeliwa do malowania.
Ogdlne wytyczne

5. PN-H-97053 Ochrona przed korozja. Malowanie konstrukcji stalowych. Ogolne wytyczne.
Przygotowanie podlozy stalowych przed naktadaniem farb i podobnych produktow. Stopnie

6. PN-ISO-8501-1 skorodowania i stopnie przygotowania niezabezpieczonych podtozy stalowych oraz podiozy

stalowych po catkowitym usunigciu wczesniej natozonych powtok.

7.  BN-73/0658-01 Rury stalowe profilowane ciagnione na zimno. Wymiary

Ochrona przed korozja. Powloki metalizacyjne cynkowe i aluminiowe na konstrukcjach stalowych

i zeliwnych. Wymagania i badania

10.2. Inne dokumenty

9. Zalacznik nr 3 do Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003r. (Dz. U. Nr 220, poz.2181z
dnia 23 grudnia 2003 r. ) w sprawie szczegélowych warunkow technicznych dla znakow
i sygnalow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow ich umieszczania na
drogach.

8. BN-89/1076-02
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D - 07.03.022 UTRZYMANIE SYGNALIZACJI SWIETLNEJ

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru ustug
zwiazanych z biezacym utrzymaniem $wietlnych zlokalizowanych na terenie miasta Gorzowa Wlkp.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
zadan wymienionych w pkt.1.1.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia ustlug zwiazanych
z biezacym utrzymaniem i konserwacja sygnalizacji §wietlnych.

1.3. Przedmiot zamdowienia obejmuje:
a) biezace utrzymanie i konserwacje sygnalizacji §wietlnych,
b) usuwanie awarii, naprawe i wymianeg elementéw sygnalizacji swietlnych,
c) pomiary z zakresu instalacji elektroenergetycznych 1 przeglady okresowe — zgodnie
ze Specyfikacja Techniczna D-07.03.022,
d) codzienny catodobowy dyzur,

e) biezace utrzymanie 1 konserwacj¢ sygnalizacji $wietlnej zlokalizowanej na terenie Miasteczka
ruchu drogowego przy ul. Paderewskiego w Gorzowie Wlkp.

Utrzymanie obejmuje sygnalizacje §wietlne zainstalowane na terenie miasta Gorzowa Wlkp. (Czgs¢ 1V
SIWZ). Wymaga sig, aby na czas realizacji zamowienia Wykonawca byl w posiadaniu oprogramowania
niezbednego do programowania sygnalizacji oraz podgladu pracy.
Prace objete niniejsza ST polegaja na calodobowym zapewnieniu ciaglej bezawaryjnej pracy
1 utrzymaniu we wlasciwym stanie technicznymi, funkcjonalnym oraz wykonaniu przegladéw
wszystkich elementdw sygnalizacji tj.: latarni sygnalizacyjnych, konstrukcji wsporczych (masztow,
wysiggnikow), sygnalizatorow akustycznych, ukladow detekcji dla pojazdow 1 pieszych (petle
indukcyjne, wideodetekcja, przyciski dla pieszych), kanalizacji kablowej, studzienek, instalacji kablowej,
zasilajacej, sygnalizacyjnej sterujacej, sterownikow i szaf pomiarowo-zasilajacych oraz innego osprzetu
niezbednego dla zapewnienia wlasciwej pracy sygnalizacji.
Biezace utrzymanie i konserwacja sygnalizacji $wietlnych obejmuje w szczegolnosci:

f) codzienny objazd trasy sygnalizacji $wietlnych w trakcie ktérego Wykonawca

zobowiazany jest:

o wykona¢ rzetelng oceng stanu technicznego urzadzen i konstrukcji wsporczych sygnalizacji
swietlnych poprzez wizualne sprawdzenie: wlasciwego kierunku ustawienia komor
sygnatlowych, pionowosci masztow, stupéw 1 fundamentow, uszkodzen zewngtrznych
sygnalizator6w , braku oston, zabrudzen lub peknie¢ soczewek, defektow odbty$nikow,
przepalenia zarowek, wktadow LED, sprawdzenie kompletnosci i ulozenia pokryw studzienek
kanalizacji kablowej, szaf sterowniczych, itp.,

— sprawdzi¢ parametry i prawidlowos$¢ pracy sterownika sygnalizacji , z ocena poprawnosci
realizacji zalozonego sterowania i wys$wietlanych sygnatéow (koordynacja, matryce kolizji,
napigcia pracy, pakiety sterujace i wykonawcze oraz naprawa pakietow i uktadow),

— wykona¢ biezaca konserwacj¢ wszystkich elementdéw sygnalizacji §wietlnych; tj. sprawdzenie
stanu technicznego urzadzenia, sprawdzenie poprawnosci dziatania sygnalizacji, sprawdzenie
skutecznosci dziatania przyciskow oraz urzadzen realizujacych program sygnalizacji, wykonanie
pomiarow parametréw sieci kablowej sygnalizacyjnej i zasilajacej, oczyszczenie soczewek
sygnalizator6w, odnotowanie czynnosci w dokumentacji eksploatacyjnej urzadzenia,
jednorazowe dokonanie pomiaréw ochrony przeciwpozarowej i pomiarOwW uziemien urzadzen
sygnalizacyjnych wraz ze sporzadzeniem i przekazaniem Zamawiajacemu wynikow.

— zabezpieczenie uszkodzonej sygnalizacji $§wietlnych przed dalszym zniszczeniem, uszkodzeniem
jak rowniez usunigcie czesci uszkodzonej sygnalizacji stanowiacych zagrozenie dla pojazdow
i pieszych oraz tymczasowe oznakowanie miejsca,

— utrzymanie w czystosci wszystkich elementow sygnalizacji $wietlnej wraz z szafami
sterowniczymi,

— malowanie farba olejna 1 masztow sygnatowych i1 masztow wysiegnikowych uprzednio
malowanych farba olejna oraz masztow wysiggnikowych znakow drogowych aktywnych i
malowanie szaf sterowniczych,
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— zapewni¢ czytelno$¢ sygnalow §wietlnych poprzez czyszczenie soczewek, daszkow, kamer
wideodetekcyjnych i innych elementow wymagajacych utrzymania w czystoSci — czyszczenie
soczewek nalezy wykona¢ przynajmniej raz w miesiacu,

— usunaé (naprawi¢) wykryte nieprawidtowosci m.in. wymieni¢ lub naprawi¢ zrodlta $wiatla
rozproszonego lub skupionego - natychmiast po stwierdzeniu ich niedziatania , uzupehic
brakujace 1 wymieni¢ uszkodzone uszczelki i soczewki sygnalizatorow, daszki, odblys$niki,
zarowki, wktady LED, bezpieczniki iinne drobne elementy),

— Wykonawca zapewni codzienny ciagly 24 h na dobe, dyzur telefoniczny serwisu sygnalizacji ,
takze w niedziele, $wigta oraz pozostate dni wolne od pracy, udost¢pniajac przez caly okres
obowigzywania umowy numer telefonu przeznaczony do przyjmowania zgloszen,

— Wykonawca udostgpni numer telefonu komorkowego i zobowiazany bedzie do ciaglego
przyjmowania zgtoszen i informacji automatycznie wysytanych jako wiadomosci SMS.

— udzielanie informacji i opinii w zakresie dziatania programéw sygnalizacyjnych,

— wykonanie i przekazanie w formie pisemnej Zamawiajacemu wynikow.

Biezace utrzymanie i konserwacja sygnalizacji $wietlnych na terenie Miasteczka ruchu drogowego
w ilosci:

— sygnalizatory fi 200 ;3 komorowe — 3 szt.,

— sygnalizatory fi 200 ;2 komorowe — 6 szt.,

— sygnalizator fi 200 ;1 komorowy — 1 szt.,
bedzie polegata na wizualnym sprawdzeniu stanu i poprawno$ci dziatania zainstalowanej sygnalizacji,
oczyszczeniu zewngtrznych czesci z wszelkich zanieczyszczen, kurzu, btota itp., usuwania napisow i
rysunkow (grafitti), naklejek 1 ogloszen (z wylaczeniem piktogramow i naklejek fabrycznych).
Utrzymanie nie obejmuje usuwania wad fizycznych. W przypadku zauwazenia wad, nieprawidtowosci
dziatania sygnalizacji Wykonawca winien niezwlocznie powiadomi¢ pisemnie o tym fakcie
Zamawiajacego, ktory zwrdci si¢ ze zgloszeniem do gwaranta.
W przypadku zaniedbania obowiazku powiadomienia Zamawiajacego o wykryciu wady Wykonawca
ponosi odpowiedzialno$¢ za szkody wynikle z zaniedbania powyzszego obowiazku. W przypadku
dokonania naprawy bez zgody Zamawiajacego i uprzedniego powiadomienia Zamawiajacego o
przewidywanych kosztach naprawy Wykonawcy nie przystuguje zwrot kosztow naprawy.
W przypadku gdy naprawa ta spowoduje utrat¢ przez Zamawiajacego uprawnien z tytutu gwarancji,
zostanie ona przejeta przez Wykonawece.
Biezace utrzymanie ww. urzadzen na terenie Miasteczka ruchu drogowego nalezy wykonaé raz na
tydzien.

1.4. Okre$lenia podstawowe
1.4.1. Konserwacja sygnalizacji $wietlnej — dodatkowo poza naprawa podczas interwencji:
— sprawdzenie stanu technicznego urzadzenia,
— sprawdzenie poprawnosci dziatania sygnalizacji,
— sprawdzenie skutecznosci dziatania przyciskow oraz urzadzen realizujacych program
sygnalizacji,
— wykonanie pomiarow parametréw sieci kablowej sygnalizacyjnej i zasilajacej,
— oczyszczenie soczewek sygnalizatorow,
— odnotowanie czynnos$ci w dokumentacji eksploatacyjnej urzadzenia,
1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

2. MATERIALY

Wymagania dotyczace materialow

Wymagania dotyczace materialdw do biezacego utrzymania sygnalizacji $wietlnej nalezy uzgodnié
na biezaco z Zamawiajacym.

Nowy (wymieniany) element powinien speinia¢ takie same lub lepsze warunki w zakresie jakosci,
rodzaju materiatu, rodzaju konstrukcji jak element ulegajacy wymianie (przed uszkodzeniem). Wszystkie
odstgpstwa od tych wymogdéw musza by¢ zaakceptowane przez osobg petniaca nadzoér nad robotami z
ramienia Zamawiajacego.

Zdemontowane elementy zakwalifikowane do wymiany a nadajace si¢ do powtérnego wbudowania
zostang przechowane przez Wykonawcg .

2.1. Rodzaje urzadzen

Urzadzeniami sygnalizacji $wietlnych objgtymi zakresem sa;
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— sterownik sygnalizacji $wietlnej wraz z szatka zasilajaca,

— system monitoringu zainstalowany w sterownikach typu MSR, Vialis i ASTER,

— konstrukcje wsporcze; fundamenty, maszty, wysiggniki,

— sygnalizatory dzwigkowe, przyciski dla pieszych,

— detektory ruchu: systemy wideo detekcji, petle indukeyjne ,kanalizacje kablowe, studnie,
— sie¢ kablowa: kable zasilajace, sygnalizacyjne, teletechniczne oraz p¢tle indukcyjne.

2.1.1.Sterowniki

Na terenie miasta Gorzowa WIlkp. stosowane sa sterowniki mikroprocesorowe typu:

- MSR

— ASTER,

— Vialis.
Wszystkie sterowniki spetniaja wymagania Zatacznika Nr 3 ,,Szczegdétowych warunkow technicznych dla
znakow 1 sygnatow drogowych oraz urzadzen bezpieczenistwa ruchu drogowego i warunki ich
umieszczania na drogach” Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003r. w sprawie
szczegblowych warunkow technicznych dla znakéw 1 sygnatow drogowych oraz urzadzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunki ich umieszczania na drogach (Dz.U. Nr 220 poz.2181 z 23
grudnia 2003r.).
2.1.2. Sygnalizatory
Sygnalizatory powinny spelnia¢ warunki wynikajace z Zalacznika nr 3 Rozporzadzenia Ministra
Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003r ,,Szczegdtowe warunki techniczne dla sygnatow drogowych i warunki
ich umieszczania”. Sygnalizatory powinny charakteryzowa¢ si¢ wysoka jasnos$cia $wiecenia, by¢
pytoszczelne,
wodoszczelne i1 energooszczedne, powinny by¢ widoczne we wszystkich warunkach atmosferycznych
(w stoneczna pogodg, w nocy i w deszcz, we mgle itp.). Ponadto powinny by¢ przystosowane na typowe
polskie konsole. Nalezy stosowa¢ sygnalizatory, na ktéorych mozna zastosowa¢ wktady LED co najmnie;j
3 r6znych producentow.
2.1.3. Konstrukcje wsporcze
Jako konstrukcje wsporcze nalezy stosowal maszty sygnalizacyjne stalowe i ocynkowane , maszt
sygnalizacyjny wysiegnikowy (stalowy i ocynkowany) m, wysiggnik stalowe lub ocynkowane .
2.1.4. Monitoring
Na czas obstugi monitoringu zabudowanego w sterownikach typu: MSR, ASTER i Vialis, Wykonawca
musi dysponowac przeszkolonym personelem do jego obstugi oraz posiada¢ komputer przenosny typ
laptop wraz z oprogramowaniem do obshugi monitoringu.
2.1.5. Sygnalizatory dzwigkowe
Sygnalizatory dzwigkowe sa montowane w sygnalizatorach dla pieszych, i maja za zadanie informowanie
0so6b niewidomych o kolorze wyswietlanego sygnatu dla pieszych.

3. SPRZET
Wymagania dotyczace sprzetu
Wykonawca musi wykazac, ze dysponuje lub ma zapewniony dostep (przez dzierzawg, wynajem, umowe
kupna lub w inny sposob) do nw. sprzetu, narzedzi, wyposazenia zaktadu i urzadzen technicznych,
co najmniej po 1 szt. :
— samochod o masie catkowitej do 3,5Mg oznakowany ,,Pogotowie sygnalizacyjne” lub ,,Pogotowie
drogowe”,
— samochod specjalny-linowy z platforma lub podnosnik koszowy,
— koparko-tadowarka,
— agregat pradotworczy,
— agregat spawalniczy,
— urzadzenie do piaskowania,
— komputera przeno$nego (laptopa) wraz z oprogramowaniem do obstugi monitoringu pracy
sygnalizacji,
— urzadzenia do pomiardéw sieci kablowej, skuteczno$ci ochrony przeciwporazeniowej, lokalizacji tras
kabli, rezystencji izolacji, strojenia petli indukcyjnych,
4. TRANSPORT
Wymagania dotyczace transportu
Dowolny s$rodek transportu. Przewozone na $rodkach transportu materialty i elementy powinny by¢
zabezpieczone przed ich przemieszczaniem, uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez
wytworcg dla poszczegélnych elementow.
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Materialy z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot

Ogdlne zasady wykonywania robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 5

5.2. Wykonanie robot rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe i demontazowe elementéw sygnalizacji obejmuja usunigcie z terenu robot
wszystkich elementdéw, ktére beda wymieniane.

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywac¢ mechanicznie lub rgcznie w sposob okreslony w ST lub przez
osobg petniaca nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego.

Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania
zbe¢dnych uszkodzen. Wskazane przez osobg pelniaca nadzor nad robotami z ramienia Zamawiajacego
elementy i materialy  z rozbiorki nadajace si¢ do ponownego wbudowania Wykonawca powinien
przewiez¢ do wlasnego magazynu lub na miejsce wskazane przez osobe pelniaca nadzér nad robotami z
ramienia Zamawiajacego.

Elementy i materialy nie nadajace si¢ do ponownego wbudowania powinny by¢ usunigte z terenu budowy
na koszt Wykonawcy.

Doty (wykopy) powstate po rozbiorce elementdw sygnalizacji §wietlnej znajdujace si¢ w miejscach, gdzie
zgodnie z dokumentacja projektowa beda wykonane wykopy, powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone.
W szczegdlnosci nalezy zapobiec gromadzeniu sig w nich wody opadowe;j.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Zasady kontroli jakoSci robot

Kontrola jakosci bedzie si¢ odbywala na zasadzie wizualnej oceny wykonanych robot
z zachowaniem okresoéw gwarancji deklarowanych przez producenta na wymiang elementow.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa obejmuje wykonanie wszystkich czynno$ci zwiazanych z biezacym utrzymaniem
sygnalizacji $wietlnych.

8. ODBIOR ROBOT

Zasady odbioru robét.

Odbior robdt kazdorazowo dokonywany bedzie przez osobg pelnigca nadzér nad robotami

z ramienia Zamawiajacego na zasadach na okreslonych w pkt. 8 Ogdlne zasady odbioru robét podano
w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” .



